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1. Wstep

Szczegodtowe zapoznanie sie z niniejsza dokumentacja techniczno-ruchowa zestawu
wyrobéw do odprowadzania dymu i ciepta ze zmiennym mechanicznym nawiewem
kompensacyjnym typu ZODIC-M (zwanego dalej ZODIC-M] zgodnie z podanymi w niej opisami i
przestrzeganie wszystkich warunkow bezpieczehstwa stanowi podstawe prawidtowego |
bezpiecznego funkcjonowania urzadzenia.

Zaktada sie, ze prace dotyczace transportu, podtaczenia instalacji zwiazanych z

urzadzeniem jak réwniez konserwacji i napraw wykonywane sa przez wykwalifikowany personel
lub nadzorowane sa przez osoby uprawnione.

Przez wykwalifikowany personel rozumie sie osoby, ktére wobec odbytego przeszkolenia,
posiadanego doswiadczenia zawodowego w zakresie urzadzeh elektromechanicznych i
znajomosciistotnych norm, dokumentacji oraz przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i warunkow
pracy, zostaty upowaznione do przeprowadzania niezbednych prac konserwacyjnych na podstawie
protokotu szkolenia oraz potrafia diagnozowac i eliminowac potencjalne zagrozenia.

Ponizsza dokumentacja techniczno-ruchowa zawiera informacje dotyczace zastosowania,
budowy, montazu, uruchomienia, uzytkowania 1 konserwacji ZODIC-M. Jezeli zespoty
eksploatowane sa zgodnie z przeznaczeniem, to niniejsza dokumentacja i inne dokumenty

dotaczone do urzadzen zawieraja wskazowki niezbedne dla wykwalifikowanego personelu.

UWAGA!
Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w dokumentacji techniczno-
ruchowe;j!
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2. Ogolne zasady bezpiecznego uzytkowania

/0DIC-M zostaty zaprojektowane i zbudowane z uwzglednieniem:

e Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r. w
sprawie sposobu deklarowania wtasciwosci uzytkowych wyrobéw budowlanych oraz
sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U.z 6 grudnia 2016r. pozycja 1966)

e Postanowien Krajowej Oceny Technicznej CNBOP-PIB KOT-2019

e Dokumentacji techniczno-ruchowej zestawu wyrobéow ZODIC-M opracowanej przez
Producenta

e PKN-CEN TR 12101-4:2007 Smoke and heat control systems -- Part 4: Installed SHEVS
systems for smoke and heat ventilation

e PN-B-02877-4:2001 Ochrona przeciwpozarowa budynkdéw -- Instalacje grawitacyjne do
odprowadzania dymu i ciepta - Zasady projektowania

e  Wytyczne CNBOP-PIB W-0003:2016 Systemy Oddymiania Klatek Schodowych

Tworzac ZODIC-M firma SMAY zastosowata najnowsza technologie, ktéra gwarantuje
najwyzszy poziom bezpieczenstwa.

Firma SMAY prowadzi czeste kontrole swoich produktéw, co bezposrednio przektada sie
na wysoki poziom jakosci oferowanych produktéow w tym central, ich uzytecznosc oraz wyjatkowa
trwatos¢ uzytkowa. Pomimo to urzadzenia moga by¢ niebezpieczne, jesli sa nieodpowiednio
uzytkowane przez niewykwalifikowany personel lub sa uzytkowane niezgodnie ze swoim
przeznaczeniem.

UWAGA!

Montaz urzadzenia, podtaczenie instalacji zwiazanych, uruchomienie, eksploatacja i
konserwacja musza odbywac sie zgodnie z dyrektywami i przepisami obowiazujacymi na terenie
kraju, w ktorym zamontowane jest urzadzenie.

Powinno sie uzywac¢ ZODIC-M zgodnie z instrukcja uzytkowania i w zakresie parametrow
technicznych podanych w niniejszej DTR.

Zaleca sie korzystanie z pomocy Autoryzowanych Serwiséw firmy SMAY podczas
montazu, instalacji, uruchamiania oraz napraw i konserwacji.

Dokumentacja powinna zawsze znajdowac sie w poblizu urzadzenia i by¢ tatwo dostepna
dla uprawnionych stuzb serwisowych.
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3. Regulacje prawne

3.1. Wprowadzenie do obrotu

Z0DIC-M wprowadzono do obrotu na podstawie dokumentéw wydanych przez Centrum
Naukowo Badawcze Ochrony Pozarowej — Pafstwowy Instytut Badawczy w Jézefowie:
1. Krajowa Ocena Techniczna nr: CNBOP-PIB-K0T-2019/0101-1008
2. Krajowy certyfikat statosci wtasciwosci uzytkowych nr: 063-UWB-0172
Z0DIC-M zostat oznakowany przez producenta znakiem budowlanym ,B”. Jego zgodnos¢
z Krajowa Ocena Techniczna potwierdzona zostata przez producenta Krajowa Deklaracja
Wtasciwosci Uzytkowych.
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4. Opis produktu

4.1. Przeznaczenie ZODIC-M

Zestaw wyrobow do odprowadzania dymu i ciepta ze zmiennym mechanicznym nawiewem
kompensacyjnym typu ZODIC-M stosowany jest do budowy systemoéw odprowadzania dymu i ciepta
z klatek schodowych w budynkach. Funkcja ZODIC-M jest wytworzenie wymaganego przeptywu
powietrza na klatce schodowej umozliwiajacego jej oddymianie i nie dopuszczenie do opadniecia
dymu ponizej kondygnacji, na ktorej wystapit pozar przy zastosowaniu mechanicznego nawiewu
powietrza kompensacyjnego.

4.2. Zasada dziatania ZODIC-M

Po wykryciu zagrozenia pozarowego otwarta zostaje klapa dymowa SCD-1-L znajdujaca
sie w dachu/gornej czesci klatki schodowej lub wyrzutnia $cienna CDH-F-L, lub okno oddymiajace
znajdujace sie w gornej czesci klatki schodowej (albo istniejaca klapa czy okno oddymiajace
wyposazone w uktad pomiarowy UPZ] oraz uruchomiony zostaje nawiew kompensacyjny ze
zmienng wydajnoscig (zespdét napowietrzajgcy ZNZ lub czerpnia CDH-K z wentylatorem
nawiewnym AFC). W przypadku zastosowania innej czerpni niz CDH-K stosuje sie przepustnice
SRC (opcjonalnie) do izolowania klatki schodowe] od warunkéw atmosferycznych lub inne
urzadzenie odcinajace wprowadzone do obrotu w systemie 1 oceny i weryfikacji statosci
witasciwosci uzytkowych.

Opcjonalnie moze zosta¢ uruchomiona sygnalizacja akustyczna/optyczna zagrozenia
pozarowego. Opcjonalnie w przypadku, gdy w budynku zastosowano elektrotrzymacze drzwi
prowadzacych z poszczegolnych kondygnacji na klatke schodowa, nastepuje ich zwolnienie
i zamkniecie drzwi.

Z0DIC-M monitoruje predkosc przeptywajacych gazéw przez klape dymowa, wyrzutnie
$cienna (lub okno oddymiajace) i odpowiednio, w sposéb ptynny, reguluje dostarczaniem powietrza
kompensacyjnego w celu usuwania mieszaniny dymu i powietrza z klatki schodowej i nie
dopuszczenia, aby opadta ona ponizej kondygnacji, na ktérej wystapit pozar.

Z0DIC-M moze realizowac nastepujace funkcje w budynku:

- wykrywanie zagrozenia pozarowego przez czujki dymu i/lub ciepta CDZ;

- reczne uruchomienie za pomoca recznych przyciskéw oddymiania POZ;

- otwarcie klap dymowych SCD-1-L / wyrzutni CDH-F-L / okien oddymiajacych 007

(istniejacych na obiekcie klap dymowych/okien oddymiajacych];

- otwarcie czerpni powietrza CDH-K lub przepustnicy SRC (lub innego elementu
odcinajacego wprowadzonego do obrotu w pierwszym systemie oceny zgodnosci)
/zataczenie i requlacja predkosci obrotowej wentylatora nawiewnego AFC;

- uruchomienie zespotu napowietrzajacego ZNZ i regulacja predkosci obrotowej
wentylatora nawiewnego;

- sygnalizacja optyczna i akustyczna zagrozenia pozarowego (SA, SO, SAQJ;

- zwolnienie elektrotrzymaczy ETD drzwi prowadzacych na klatke schodowa;

- przewietrzanie klatki schodowej w trybie bytowym:;

- pomiar predkosci przeptywu dymu/gazéw na klapie dymowej SCD-1-L /wyrzutni CDH-
F-L, uktadzie pomiarowym UPZ i sterowanie nawiewem kompensacyjnym;

- zwolnienie elektrozaczepu EZD drzwi, otwarcie drzwi;
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- komunikacja z systemem SSP, systemem integrujacymi urzadzenia przeciwpozarowe
(SIUP), systemem BMS i systemem kontroli dostepu (sygnaty sterujace, uszkodzenia,
potwierdzenia pracy].

4.3. Schematideowy ZODIC-M

scoL
() Stacja pogody Elektrotrzymacz Sygnalizator optyczny Sygnalizator akustyczny

Klapa dymowa
z listwami pomiarowymi
i czujnikiem ci$nienia

COH-F-L

Syagnalizator

H akustyczno-optyczny
Wyrzutnia powietrza
z listwami pomiarowymi
i czujnikiem cisnienia g
Czerpnia powietrza

| —<{ zopIC-M [»
—> < - Przepustnica
= —— z sitownikiem
s I E—
(obowigzkowy) — l‘-lodul}zasilajqco»sterujacy e —
Zespot napowietrzajacy ZNZ (obowiazkowy) _<->-‘ urzadzeniami p.poz.

Wentylator nawiewny AFC A |
S |
Czujka dymu | Czujnik cisnienia

L System Sygnalizacji

T T Pozarowej SSP
Sitownik do drzwi (lub BMS, lub inny)
e
POz
Elektrozaczep Przycisk przewietrzania Wytacznik wentylatora
Reczny przycisk oddymiania Uktad pomiarowy (obowiazkowy)

Rysunek 4.1. Schemat ideowy Z0DIC-M

4.4. Elementy wchodzace w sktad zestawu ZODIC-M

Elementy podstawowe zestawu ZODIC-M wymieniono w tabeli 4.1. Szczegotowy opis
wymienionych elementéw podstawowych znajduje sie w rozdziale 5.

Tabela 4.1. Elementy sktadowe Z0DIC-M

Lp. Element ZODIC-M Oznaczenie elementu
1 Modut zasilajaco-sterujacy MZ5-1, M25-2, MZ5-3, M25-4, MZ5-5,
' ' MZS-6, MZS-7
2 Punktowa czujka dymu lub dymu i ciepta CDZ-1,CDZ-2,CDZ-3, CDZ-4
3 Reczny Przycisk Oddymiania POZ-1, POZ-2, POZ-3, POZ-4, POZ-5, POZ-6
4 Klapa dymowa z listwami pomiarowymi SCD-1-L
5 Czujnik cisnienia CCZ
6 Czerpnia powietrza kompensacyjnego CDH-K
7 Kanaty wentylacyjne/oddymiajace SDS
AFC-1, AFC-2, AFC-3, AFC-4, AFC-5, AFC-
8 Wentylator nawiewny 6, AFC-7, AFC-8, AFC-9, AFC-10, AFC-11,
AFC-12, AFC-13
9 Wytacznik wentylatora WWZ
INZ-1H, ZNZ-1V, ZNZ-2H, ZNZ-2V, ZNZ-
10 Zespot napowietrzajacy 1.5H, ZNZ-1.5V, ZNZ-2.2H, ZNZ-2.2V, ZNZ-
3.0H, ZNZ-3.0V, ZNZ-5.5H, ZNZ-5.5V,
11 Przepustnica SRC
12 Wyrzutnia powietrza z' listwami CDH-F-L
pomiarowymi
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‘ 13 ‘ Uktad pomiarowy Upz

Zestaw Z0ODIC-M ma mozliwos¢ wspétpracy z elementami opcjonalnymi, ktore zostaty
wymienione w tabeli 4.2. Ich opis znajduje sie w rozdziale 6.

Tabela 4.2. Opcjonalne urzadzenia wspdtpracujace z Z0DIC-M

Lp. | Opcjonalne urzadzenie wspotpracujace z ZODIC-M Oznaczenie elementu
1 Stacja pogody SPZ
2 Przycisk przewietrzania PPZ
3 Elektrozaczep drzwiowy EZD
4 Sygnalizator akustyczny SA-1
5 Sygnalizator optyczny S0O-1
6 Sygnalizator akustyczno-optyczny SAO-1
7 Elektrotrzymacze do drzwi ETD
8 Adapter sitownikow obrotowych ASZ
9 Adapter elektrozaczepow drzwiowych AEZ
10 Okno oddymiajace 00Z

Elementy wymienione zarowno w tabeli 5.1 jak i w tabeli 6.1 stuza do zbudowania zestawu
odpowiadajacego wymaganiom projektowym i funkcjonalnym.

W uzasadnionych przypadkach, np. adaptacja systemu do istniejacej w budynku instalacji
sygnalizacji pozaru i oddymiania klatki schodowej istnieje mozliwos¢ zastosowania mniejszej
liczby elementow systemu. W konfiguracji minimalnej wymagane jest stosowanie modutu MZS,
wentylatoréw AFC lub zespotu napowietrzajacego ZNZ i wytacznika wentylatora WWZ, natomiast
wszystkie pozostate elementy dobierane sa w zaleznosci od zapotrzebowania i konfiguracji
systemu ZODIC M w konkretnym miegjscu instalacji. Mozliwos¢ wspétdziatania elementéw
zestawu ZODIC M z istniejacymi instalacjami/urzadzeniami przeciwpozarowymi w budynku musi
zosta¢ potwierdzona testami funkcjonalnymi. Przy zastosowaniu innych urzadzen wyrzutowych
niz SCD-1-L, CDH-F lub 00Z z CCZ, nalezy stosowac uktad pomiarowy UPZ.

W przypadku adaptowania zestawu Z0DIC-M do istniejacej klapy dymowej albo okna
oddymiajacego, nalezy potwierdzi¢ spetnienie przez nie wymagan normy PN-EN 12101-2 oraz
powinna istnie¢ techniczna mozliwos¢ wspotpracy z modutem MZS przez zastosowanie uktadu
pomiarowego UPZ.

UWAGA!

Urzadzenia nie nalezace do zestawu, a wspotdziatajace z elementami
systemu ZODIC-M musza by¢ kompatybilne elektrycznie i funkcjonalnie.

Zasilanie, sterowanie i monitorowanie sitownikow liniowych do klap
dymowych powinno by¢ wykonywane z jednego wyjscia 24V sitownikow z
centrali systemu ZODIC. Zalecamy stosowanie klap dymowych
wyposazonych w sitownik Grasl SG (lub G, nalezy wtedy przetaczy¢ DIP-
Switch 5 zmieniajac polaryzacje wyjscia). W przypadku zastosowania
sitownikdw innego typu nalezy sprawdzi¢ ich kompatybilnosc.

Wersja: 3.0 Strona 12z 125



DTR - ZODIC-M

UWAGA!

Do uruchomienia i kalibracji ZODIC-M wymagany jest lokalny panel
sterowania (LCP) do przetwornicy czestotliwosci serii FC101 firmy Danfoss.
Panel NIE ZNAJDUJE SIE w zestawie ZODIC-M. Jest on elementem
dodatkowym, ktory mozna zamowic wraz z zestawem ZODIC-M. Panel jest
wpinany w gniazdo na czas programowania i mozna uzywac go wielokrotnie.
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9. Elementy podstawowe ZODIC-M

Tabela 5.1. Elementy podstawowe Z0DIC-M

Lp. Element ZODIC-M Oznaczenie elementu
1 Modut zasilajaco-sterujacy MZ5-1, MZ5-2, MZ5-3, MZ5-4, MZ5-5,
' ' MZS-6, MZS-7

2 Punktowa czujka dymu lub dymu i ciepta CDZ-1,CDZ-2,CDZ-3, CDZ-4
3 Reczny Przycisk Oddymiania POZ-1, POZ-2, POZ-3, POZ-4, POZ-5, POZ-6
4 Klapa dymowa z listwami pomiarowymi SCD-1-L
5 Czujnik cisnienia CCZ
6 Czerpnia powietrza kompensacyjnego CDH-K
7 Kanaty wentylacyjne/oddymiajace SDS

AFC-1, AFC-2, AFC-3, AFC-4, AFC-5, AFC-
8 Wentylator nawiewny 6, AFC-7, AFC-8, AFC-9, AFC-10, AFC-11,

AFC-12, AFC-13

9 Wytacznik wentylatora WW/Z

INZ-1H, ZNZ-1V, ZNZ-2H, ZNZ-2V, ZNZ-
10 Zespot napowietrzajacy 1.5H, ZNZ-1.5V, ZNZ-2.2H, ZNZ-2.2V, ZNZ-

3.0H, ZNZ-3.0V, ZNZ-5.5H, ZNZ-5.5V,
11 Przepustnica SRC
12 Wyrzutnia powietrza z. listwami CDH-F-L
pomiarowymi

13 Uktad pomiarowy UpPZz

5.1. Modut Zasilajaco-Sterujacy

5.1.1. Informacje podstawowe

Modut Zasilajgco-Sterujacy (MZS] to gtéwny modut ZODIC-M, ktéry przeznaczony jest do
zasilania oraz sterowania wszystkimi elementami sktadajacymi sie na Zestaw Z0ODIC-M. MZS
zbudowany jest z dwoch czesci:

- Czedcl Zasilajace] - Zasilacza Urzadzen Pozarowych typu ZUP lub ZUP-L (.. Zubr”),
spetnia wymagania normy PN-EN 12101-10 oraz PN-EN 54-4,

- Czesci  Sterujacej -  dedykowanej centrali  sterujacej  urzadzeniami
przeciwpozarowymi ,N-0200", spetnia wymagania Krajowej Oceny Technicznej,
ktora jest oparta na projekcie normy prEN 12101-9:2011.

Cze$¢ Zasilajaca zapewnia wszystkim podtaczonym urzadzeniom zasilanie napieciem
niskim i bardzo niskim. Jest wyposazony w zabezpieczenia dobrane do odbiornikdéw, a takze linii
zasilajacej, tak aby spetnione byty warunki przeciwporazeniowe oraz selektywnos$¢ zadziatania.
Zasilanie 24 VDC realizowane jest przez zasilacz przystosowany do wspotpracy z akumulatorami
dla uktadéw sygnalizacji i automatyki pozarowej.

Czes¢ Sterujaca odpowiedzialna jest za sterowanie wszystkimi elementami ZODIC-M oraz
wykrywanie i sygnalizacje uszkodzen. Sterownik realizuje scenariusze pozarowe oraz
przewietrzania.

MZS wystepuje w siedmiu réznych wariantach wielkosci w zaleznosci od mocy
podtaczanych wentylatoréw: od MZS-1 do MZS-7 (zgodnie z tabela 5.2).
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Tabela 5.2. Maksymalna moc wentylatora dla odpowiednich wariantow MZS

Wariant MZS-1 | MZS-2 | MZS-3 | MZS-4 | MZS-5 | MZS-6 | MZS-7
Maksymalna moc
wentylatora [kW]

1,9 2,2 4 5,5 7,5 1 15

Wentylatory wspotpracuja z przeznaczona do zastosowan w wentylacji  pozarowej
przetwornica czestotliwoéci, ktéra posiada tryb pracy FIRE MODE (.tryb pozarowy”). W czasie
trwania tego trybu priorytetem dla przetwornicy jest zasilanie wentylatora zgodnie z przesytanym
do niej sterowaniem z czujnika cisnienia CCZ, ignorujac przy tym btedy wewnetrzne oraz zasilania.

Kazdy z MZS moze byé rozbudowany o dodatkowe moduty lub pojedyncze elementy

Zasilacza Urzadzen Pozarowych (ZUP, ZUP-L) w zaleznoéci od warunkéw technicznych na
obiekcie docelowym. Opcja rozbudowy umozLliwia zasilenie dodatkowych elementdw sktadowych
systemow pozarowych, jak i urzadzen wchodzacych w sktad wentylacji bytowej.
MZS moze zosta¢ wyposazony w SZR (samoczynne zatgczanie rezerwy) do automatycznego
przetaczanla pomledzy wydzlelonyml zrédtaml energll elektrycznej (podstawowego |
rezerwowego). Standardowe wykonanie MZS nie posiada SZR | w tym przypadku zalecane jest
zasilanie ze Zrddta zasilania gwarantowanego wg PN-HD 60364-5-56, lub inne zgodnie z
projektem instalacji opiniowanego przez rzeczoznawce ds. przeciwpozarowych.

Modut Zasilajaco-Sterujacy moze sterowac i zasili¢ wentylatory oddymiajace stuzace do
oddymiania szybéw dzwigéw osobowych i towarowych lub innych przestrzeni obiektow
budowlanych.

| 1 =
® b
o
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[eyoy l\
|
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Rysunek 5.2. Modut Zasilajaco-Sterujacy MZ5-4 - widok wnetrza

UWAGA!

Usytuowanie oraz potaczenia elektryczne aparatury Modutu
Zasilajaco-Sterujacego moga ulec zmianie w wyniku dostosowania
konfiguracji MZS do wymogow obiektu, dla ktorego dany MZS jest
przeznaczony. Dodatkowa dokumentacja zawierajaca szczegotowe
podtaczenia elektryczne oraz zalecenia zostanie dostarczona wraz z
urzadzeniem.

Do uruchomienia i kalibracji ZODIC-M wymagany jest lokalny panel
sterowania (LCP) do przetwornicy czestotliwosci serii FC101 firmy Danfoss.
Panel NIE ZNAJDUJE SIE w zestawie ZODIC-M. Jest on elementem
dodatkowym, ktdry mozna zamowic wraz z zestawem ZODIC-M. Panel jest
wpinany w gniazdo na czas programowania i mozna uzywac go wielokrotnie.

5.1.2. Czesc Sterujaca - CSUP N-0200

Czesc¢ Sterujaca to dedykowana Centrala Sterujaca Urzadzeniami Przeciwpozarowymi typu
N-0200, zamknieta w metalowej obudowie, wewnatrz Czesci Zasilajacej. Urzadzenie
odpowiedzialne jest za wykonywanie algorytmu sterowania, odbieranie/wysytanie sygnatéw z/do
urzadzen wspdtpracujacych oraz kontrole przerwania/zwarcia linii nadzorowanych.

Rysunek 5.3. Czesc Sterujaca Modutu Zasilajaco-Sterujacego
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Rysunek 5.4. Schemat ideowy N-0200
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Rysunek 5.5. Opis ptyty gtownej N-0200

Tabela 5.3 Opis ptyty gtownej N-0200

Nr na _
rysunku Oznaczeme na Petniona funkcja
ptycie
5.5
Przycisk RESET_1 | Resetowanie alarmu pozarowego
y Resetowanie sygnatu akustycznego (wytaczenie tylko
Przycisk [\ sygnalizatorow akustycznych, bez resetowania alarmu
pozarowegqo)
Po nacisnieciu i przytrzymaniu przycisku na wyswietlaczu
1 Przycisk TEST przewija sie wersja oprogramowania N-0200, a nastepnie
zaswiecaja sie wszystkie diody na ptycie centrali
Tryb wytazu dachowego - po nacisnieciu i trzymaniu przycisku
Przycisk BUTTON catkowicie otwarta zostaje k.lapa, w’(aczal sie tryb .\NyJ(aZl-J .
dachowego, tryb wytazu mozna wytaczy¢ ponownie naciskajac
i trzymajac przycisk
2 Wy5W|et’lacz Patrz punkt 5.1.6.
alarmow
Dioda LED Swieci jezeli co najmniej jedno wejécie nienadzorowane jest
aktywne
Dioda C.D. 314 Aktywna jedna z linii 3 lub 4, czujek dymu
D|odaOAFC));§JATOR Sitownik otwiera klape dymowa
3 D|odaCA|_%2L|JEATOR Sitownik zamyka klape dymowa
Dioda ACTUATOR | Awaria linii sitownika (btad podtaczenia, przerwa/zwarcie
FAULT kabla)
DIZ%aTll\,jE]_A Dane wej$cie nadzorowane (1-4] jest aktywne
Dioda IN1-4 FAULT | Linia danego wej$cia nadzorowanego (1-4) jest uszkodzona
4 Dioda OUT_1(do 10] | Dane wyjscie nienadzorowane (1-10) jest aktywne
5 Dioda RPO ACTIVE | Dana linia RPO jest aktywna (1-2)
Dioda RPO FAULT | Linia danego wejscia RPO (1-2) jest uszkodzona
4 Dioda CD ACTIVE | Dana linia czujek dymu (1-2) jest aktywna
Dioda CD FAULT | Linia danego wej$cia czujek dymu (1-2) jest uszkodzona
Wersja: 3.0 Strona 18z 125



DTR - ZODIC-M

7 Diody IN5-8 ACTIVE | Wejscie cyfrowe nienadzorowane (5-8) jest aktywne
8 DIP Switch Patrz tabela 5.4 ponize]
Tabela 5.4 Opis DIP Switch na ptycie gtownej N-0200
e ON OFF
przetacznika
1 Linia czujek dymu CD1 nieaktywna Linia czujek dymu CD1 aktywna
2 Linia czujek dymu CDZ2 nieaktywna Linia czujek dymu CD?2 aktywna
3 Linia czujek dymu CD3 nieaktywna Linia czujek dymu CD3 aktywna
4 Linia czujek dymu CD4 nieaktywna Linia czujek dymu CD4 aktywna
Zmigna polaryzacji \/\/yJ:s'cia sitownika Standardowa polaryzacja wyjécia
5 (konieczne do wtaczenia w przypadku _ _
niektorych sitownikéw np. Grasl G) sitownika
4 Kontrola wejscia cyfrowego 2 (Praca Kontrola wejscia cyfrowego 2 (Praca
Falownik] nieaktywna Falownik] aktywna
7 Brak funkcji - nie podtaczone Brak funkcji — nie podtaczone
8 Brak funkcji - nie podtaczone Brak funkcji — nie podtaczone
9 Brak funkcji - nie podtaczone Brak funkcji — nie podtaczone
10 Brak funkcji - nie podtaczone Brak funkcji — nie podtaczone
UWAGA!

Przetacznik nr 5 przetaczac tylko przy wytaczonym zasilaniu centrali.

Domyslnie tylko jeden przetacznik nr 6 jest wtaczony (pozycja ON) i nie nalezy zmieniac
jego pozycji. Zmiana pozycji przetacznika nr 6 powoduje zgtoszenie uszkodzenia linii i
wystawienie sygnatu uszkodzenia. Przetacznik nr 6 moze by¢ przetaczany w pozycje OFF
wytacznie po uzgodnieniu z producentem.

Standardowo w dozorze przetaczniki od 1-4 powinny znajdowac sie w pozycji OFF.
Przetaczniki 1 2 stuza do wytaczania linii czujek dymu na ptycie gtéwnej, 3 i 4 stuza do
wytaczania linii czujek dymu na ptytce dodatkowej. Po wytaczeniu linii czujek dymu centrala
wyswietla awarie danej linii. Linie czujek dymu mozna wytaczac jedynie w przypadku gdy czujka
ulegnie uszkodzeniu lub zabrudzeniu i nieustannie wywotuje alarm pozarowy. Po wytaczeniu linii
nalezy niezwtocznie oczyscié lub wymieni¢ dang czujke 1 ponownie wtaczy¢ odpowiednia linie
czujek.

Tabela 5.5 Wykorzystywane bezpieczniki na ptycie gtownej N-0200

Nr bezpiecznika Rodzaj bezpiecznika
Bezpiecznik topikowy, (3A, bA, 7.5A, 10A,15A) - amperaz dobierany
FUSE 1 . S .
odpowiednio do podtaczonego do wyjscia sitownika elementu wyrzutowego

FUSE 2 Bezpiecznik 5x20 100mA 250V
FUSE 3 Bezpiecznik 5x20 100mA 250V
FUSE 4 Bezpiecznik 5x20 100mA 250V
FUSE 5 Bezpiecznik 5x20 100mA 250V

UWAGA!

Wyjscia 117 maja odwrécona logike.
Wyjscie 1 - podczas normalnej pracy urzadzenia jest wzbudzone, po wystapieniu uszkodzenia lub
braku zasilania ptyty, wyjscie zostaje skasowane.
Wyjécie 7 - w przypadku awarli ZUP (cze$cl zasilajace]) jest kasowane. Czerpnia lub przepustnica
zostaje otwarta na sprezynie, sitownik nie Jest zasilany (oszczedzanie baterii). Otwarcie
urzadzenia odcinajacego, ktdre izoluje klatke schodowa od warunkéw atmosferycznych, moze
wptynac na jej temperature. Dlatego zaleca sie jak najszybsze usuniecie awarii.
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UWAGA!

Schematy podtaczenia poszczegolnych elementow ZODIC-M  znajduja  sie
w podrozdziatach dotyczacych danego elementu.

CSUP N-0200 wejscia/wyjscia:

e Wyjscie sitownika - przeznaczone do wspoétpracy z sitownikiem elektrycznym zasilanym
napieciem statym o wartosci 24V o zmiennej polaryzacji; sitownik otwiera i zamyka klape
dymowa, ktorej skrajne potozenia sygnalizowane sa sygnatami z krancowek sitownika
podtaczonych do nadzorowanego wejscia cyfrowego centrali. W razie niepoprawnego
kierunku wysuwu sitownika nalezy odwroci¢ polaryzacje podtaczonych przewoddéw
(zamieni¢ miejscami podtgczone dwa przewody).

UWAGA!
Przed odwrdceniem polaryzacji wytaczy¢ zasilanie centrali N-0200 poprzez wytaczenie
bezpiecznikow 2F16. Podpinanie kabli pod wyjscie sitownika 24VDC, podczas gdy
centrala jest zasilona, moze skutkowaé uszkodzeniem centrali!

e Wejscia Czujek Dymu - 4 konwencjonalne linie dozorowe (2 w standardzie + 2 opcja)
przeznaczone do wspotpracy z czujkami dymu; na kazdej linii moze znajdowad sie do 32
czujek dymu; wszystkie linie pozwalaja na kontrole stanu zwarcia/przerwania linii
(parametryzacja opornikami 4,7 kQJ;

o Wejscia Recznych Przyciskéw Oddymiania - 1 linia (opcjonalnie 2 - jest mozliwo$¢ zamiany
funkcji Reset na druga funkcje Pozar w aplikacji ZODIC Manager) przeznaczona do
wspotpracy z Recznymi Przyciskami Oddymiania; na jednej linii mozna podtaczy¢ do 10
Recznych Przyciskéw Oddymiania; wszystkie linie pozwalaja na kontrole stanu
zwarcia/przerwania linii ([parametryzacja opornikami 1 kQ, 4,7 kQ oraz 5,6 kQJ;

e Nadzorowane wejscia cyfrowe - 4 wejscia przeznaczone do otrzymywania nastepujacych
sygnatéw cyfrowych:

o sygnat z Centrali Sygnalizacji Pozaru,
o stan pracy przetwornicy czestotliwosci,
o potozenie klapy dymu (krancéwkal,
o reset sygnatu pozarowego;
wejscia pozwalaja na kontrole stanu zwarcia/przerwania opornikami: 4,7 kQ;
e Nienadzorowane wejscia cyfrowe - 4 wejScia przeznaczone do otrzymywania
nastepujacych sygnatéw cyfrowych:
o sygnat ze Stacji Pogody,
o awaria Czesci Zasilajacej,
o sygnat otwarcie z przycisku przewietrzania,
o sygnat zamkniecie z przycisku przewietrzania;

e Nienadzorowane beznapleclowe wyjscla cyfrowe - 10 wyjs¢ cyfrowych typu NO/NC

przeznaczonych do:

o sygnalizacji awarii zbiorczej,

o sygnalizacji potwierdzenia pracy - zgtaszana po prawidtowym wysterowaniu w
trakcie alarmu pozarowego,

uruchomienia pracy falownika w trybie FIREMODE,

przestania sygnatu pozarowego np. do CSP,

uruchomienia sygnalizatora/éw akustycznego,

o O O O

uruchomienia sygnalizatora/éw optycznego,
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o otwarcia czerpni,
o sygnalizacji stanu urzadzenia: centrala zasilona - lampka zielona, awaria - lampka
pomaranczowa, alarm pozarowy - lampka czerwona;
e Wyjscla kontrolek 24VDC - 4 wyjscia przeznaczone do zasilenia diod RPO: dozér, pozar,

uszkodzenie oraz trwajacego przewietrzania.

5.1.3. Rezystory parametryzujace linie w centrali N-0200

Wejscie cyfrowe nadzorowane, wejscia RPO, czujek dymu oraz wyjscie sitownika
posiadaja kontrole linii. W przypadku braku podtaczonego urzadzenia/odpowiednlego rezystora,
kontrola linil zgtosl btad. W niewykorzystywane wejécle/wyjscle z kontrola linil nalezy wplaé
odpowlednl rezystor wedtug ponizszej tabeli (kolumna Czuwanie).

Tabela 5.6. Oporniki symulujace wejscia/wyjscie centralki N-0200.

Typ wejscia/wyjscia Czuwanie Aktywacja
Wejscie Cyfrowe Nadzorowane 9,4 kQ 4,7 kQ
Wejécie RPO 5,6 - 10 k0 1k0

Wejscie Czujek Dymu

Tk lub 560 ()

4,7 kQ w zaleznoéci od

koincydencji

Wyjscie Sitownika

9,4 kQ lub mniej
(do 1 kQ)

5.1.4. Dane techniczne

Tabela 5.7. Dane techniczne Modutu Zasilajaco Sterujacego

Typ Modutu:

MZS-1/2/3/4/5/6/7

Stopien ochrony obudowy

IP 54

Zakres temperatur pracy

od -5°C do +40°C

Wymiary [ dt. x szer. x wys.)

dla MZS-1/2/3: minimum 750x250x800
dla MZS-4/5 : minimum 750x250x850
dla MZS-6/7 : minimum 750x280x900

Wersja oprogramowania:

v. 1.00

Zasilanie gtdwne: napiecie zasilania

3x400 VAC -15 +10% , czestotliwosé 50 Hz

Minimalny pobdr pradu z sieci w czuwaniu

MZS-1: 0,18 A
MZS-2:0,20 A
MZS-3: 0,23 A
MZS-4:0,28 A
MZS-5:0,32 A
MZS-6: 0,40 A
MZS-7: 0,49 A

Maksymalny pobdr pradu z sieci podczas pracy

w zaleznoéci od konfiguracji

Wewnetrzne napiecie robocze czesci
zasilajacej

3x400 VAC -15 +10%

Wewnetrzne napiecie robocze czesci
sterujacej

24VDC -15 +10%

Zasilanie awaryjne: typ akumulatorédw

bezobstugowe kwasowo-otowiane

Max. pojemnosé akumulatoréw

150 Ah

Napiecie tadowania akumulatordw

23-29,2 V zalezne od stanu akumulatordw

Linia dozorowa: rodzaj linii dozorowej

konwencjonalna

Liczba linii dozorowych

4 (2 w standardzie + 2 opcja), max. 36

Max. liczba elementdw na linii dozorowej

32

Nadzorowane linie sygnatowe

1 linia sygnatowa optyczna, max. 9
1 linia sygnatowa akustyczna, max. ¢

Elementy linii sygnatowych

sygnalizatory akustyczne, sygnalizatory optyczne,

sygnalizatory akustyczno-optyczne
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Wyjscia: do recznych przyciskéw oddymiania Liczba linii: 1 (opcjonalnie 2 - jest mozliwo$¢ zamiany
funkcji Reset na druga funkcje Pozar), max. 18
Liczba RPO na jednej linii: 10

Wyjscia: do recznych przyciskow Liczba linii: 1, max. 9
przewietrzania Liczba przyciskéw przewietrzania na jednej linii: 10
Wyjscia: do elementéw wykonawczych Wyjscia w standardzie:

1 szt. - wentylator/zespét napowietrzajacy

1szt. - klapa dymowa maksymalnie 12A

1szt. - czerpnia powietrza

(Max. po 9 szt.)

Wyjscia w opcji (iloé¢ w zaleznosci od wykonanial:
- sygnalizator optyczny

- sygnalizator akustyczny/ akustyczno-optyczny

- elektrotrzymacz

- sitownik drzwiowy

- stacja pogody

- przycisk przewietrzania

- inne elementy systemu rozprzestrzeniania dymu i

ciepta
Typ i liczba elementéw wykonawczych w zaleznosci od konfiguracji
Wyjscia : przekaznikowe bezpotencjatowe do 1 wyjsécie uszkodzenia
transmisji alarmu pozarowego/ sygnatu 1 wyjscie alarmu pozarowego
uszkodzenia 1 wyjsécie potwierdzenia pracy
(mozliwe dotaczenie dodatkowych wyj$é)
Zabezpieczenie Czeéci-Sterujacej (wyjscie 3A, 5A, 7.5A, 10A,15A
sitownika) dobierany odpowiednio do podtaczonego do wyjscia

sitownika elementu wyrzutowego

5.1.5. Konfiguracja N-0200 za pomoca programu ZODIC-MANAGER
Program ZODIC-MANAGER nie wymaga instalacji i pozwala na konfiguracje N-0200

(Czeéci Sterujacej ZODIC-M) z poziomu komputera PC. Do przeprowadzenia konfiguracji
wymagane sa:
e komputer z systemem operacyjnym Microsoft Windows XP lub nowszym,

e przewdd USB typu A-B [patrz rysunek ponizej).

Rysunek 5.6. Przewdd USB typu A-B do komunikacji z N-0200

Proces konfiguracji nalezy rozpoczac¢ od podtaczenia N-0200 do komputera za pomoca
wskazanego powyze] przewodu USB oraz uruchomienia programu Z0ODIC-MANAGER. Po
wykonaniu tych czynnosci na ekranie komputera pojawi sie okno gtéwne widoczne na rysunku

ponizej.
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Rysunek 5.7. Okno gtowne programu ZODIC-MANAGER

Okno gtéwne umozliwia uzytkownikowi zmiane oraz wybor funkcji przedstawionych w tabelach:

Tabela 5.8 Ustawienia czasow

Czas Dziatanie

T1 Dtugosc trwania sygnatu akustycznego od momentu wyzwolenia alarmu wyrazona w
sekundach; mozliwy zakres ustawienia: 1-300 min.
Opoznienie wysterowania wyjs¢ N-0200 po wyzwoleniu alarmu pozarowego
wyrazona w sekundach; mozliwy zakres ustawienia: 0-60 s . Opdznienie dotyczy
T2 | wyjs¢ pozarowych (sitownik, czerpnia, sygnat do CSP i sygnalizatory). Kontrolka
czerwona na RPO oraz na froncie szafy MZS Swieci zaraz po otrzymaniu sygnatu
pozarowego.
Czas okreslajacy dtugosé trwania wysuwu sitownika klapy dymowej dla
przewietrzania wyrazony w sekundach (umozliwia dostosowanie kata otwarcia klapy
w przewietrzaniu); mozliwy zakres ustawienia: 1-240 s. Doktadny opis patrz tabela
5.10.
Czas przewietrzania okreslajacy, jak dtugo klapa dymowa pozostaje otwarta w
trakcie przewietrzania, wyrazony w minutach; mozliwy zakres ustawienia: 1-600
T4 | min. Po wpisaniu O w polu T4 czas nie bedzie liczony i klapa bedzie w przewietrzaniu

otwarta tak dtugo az nastapi jej zamkniecie z przycisku przewietrzania lub ze stacji
pogody

13

Tabela 5.7 Ustawienia funkcji dodatkowych

Nazwa Dziatanie
RPO 2 JEST Zamiana funkcji .Reset” na druga funkcje ..Pozar” - wejscie 2 recznych
ALARMEM przyciskdéw oddymiania [piny 9-10] standardowa konfiguracja to ..Reset”
Alarm wyzwalany jest po otrzymaniu sygnatu z dwdch czujek dymu. Jezeli
KOINCYDENCJA | jedna czujka wykryje dym, czerwona kontrolka na elewacji MZS miga, na
RPO czerwona kontrolka nie zostaje zaswiecona i nie miga
Umozliwia odwrécenie logiki wejécia SSP (standardowo czuwanie dla
SSP INWERSJA | 9,4 kQ, aktywacja dla 4,7 kQ). Po inwersji czuwanie dla 4,7 k(), aktywacja dla
9.4 kQ)

Wersja: 3.0 Strona 23z 125



DTR - ZODIC-M

Tabela 5.9 Opis przyciskow

Nazwa Dziatanie
POLACZ/ROZEACZ | kaczenie sie/roztaczanie z centrala N-0200
ODCZYTAJ o _ , .
KONFIGURACJE Odczytuje biezaca konfiguracje z centrali N-0200
ZAPISZ - _ _ : :
KONFIGURACJE Zapisuje ustawiona konfiguracje do centrali N-0200
ZAMKNIJ Zamyka program Z0DIC-MANAGER

UWAGA!
Czas opdznienia T2 powinien byé odpowiednio dobrany. taczny czas wysterowania i
przej$cia urzadzenia przeciwpozarowego do pozycji w alarmie pozarowym nie moze przekroczy¢
czasu 120 sekund.

T3 - czas wysuwu sitownika - ponizej w tabeli 5.10 przedstawiono orientacyjny kat otwarcia klapy
w zaleznosci od ustawionego czasu otwarcia. Kat otwarcia moze sie rézni¢ w zaleznosci od
wymiaréw klapy.

Tabela 5.10 Uogdlnione przetoZenie czasu otwierania na kat otwarcia

Kat otwarcia [°] Czas otwierania [s]
30 10
45 15
90 30
165 55

Komunikacja z centrala N-0200
W polu PORT nalezy wybrac port, na ktérym N-0200 podpieta jest do komputera. Jesli rozwijana
lista wyboru jest pusta nalezy ja odswiezy¢ klikajac na przycisk z ikona lupy. W razie watpliwosci
co do wyboru portu, sprawdzi¢ numer portu w Menedzerze Urzadzen Systemu Windows (sekcja
Porty).

5.1.6. Alarmy

Alarmy sygnalizowane sa przez cyfrowy wyswietlacz alarmoéw znajdujacy sie na ptycie
gtownej centrali N-0200.

Tabela 5.11. Stany alarmowe sygnalizowane przez wyswietlacz centrali N-0200

Kod Opis
0 | zwarcie na wyjsciu sitownika
b | przepalony bezpiecznik od wyjécia sitownika
d | uszkodzenie zewnetrznego kwarca podtaczonego do procesora
A | klapa otwarta w trybie wytazu dachowego
5.1.7. Montaz

MZS zaleca sie montowa¢ w srodowisku wewnetrznym, czystym, w zakresie temperatur
pracy -5 do +40°C.

Moduty Zasilajaco-Sterujace wykonywane sa standardowo w wersji wiszacej. Mozna je
montowac:

e bezposrednio przy wykorzystaniu otworéw w tylnej Scianie obudowy MZS,
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e wykorzystujac do tego celu specjalnie przygotowane uchwyty.
UWAGA!

MZS zaleca sie montowac¢ w jak najmniejszej odlegtosci od wentylatora, ktéry zasila.
Maksymalna dtugos¢ kabla zasilajacego z MZS do wentylatora to 50 metrow. Zastosowanie

dtuzszego kabla jest mozliwe po wczesniejszym uzgodnieniu z firma SMAY i zmodyfikowaniu
MZS.

Dla spetnienia wymagan normy kompatybilnosci eletromagnetycznej EN/IEC 61800-3
kategoria C2, kabel zasilajacy z MZS (w standardowym wykonaniu) do wentylatora powinien by¢
ekranowany, o maksymalnej dtugosci 25m.

5.1.8. Schemat podtaczenia

Czes¢ Zasilajaca MZS nalezy podtaczyc do zasilania zgodnie z ponizszym schematem.

-XZG

o1 02 ©3 N PE

o] Q o] Q Q
L1 L2 ,L_"-",ﬂ_ N PE
TN
':-. o
K
N4
ZASILANIE

Rysunek 5.8. Schemat podtaczenia zasilania do MZS

Schematy podtaczen pozostatych elementéw ZODIC-M znajduja sie w odpowiednich
punktach DTR opisujacych te elementy.

5.2. Czujka dymu CDZ-1

5.2.1. Informacje podstawowe

Optyczna czujka dymu CDZ-1 przeznaczona jest do wykrywania obecnosci dymu w
powietrzu, w poczatkowej fazie powstawania pozaru. Czujka jest przystosowana do pracy w
pomieszczeniach zamknietych, w ktérych w normalnych warunkach nie wystepuje dym, kurz i
skraplanie pary wodne;.

UWAGA!

Istnieje mozliwos¢ wytaczenie danego wejscia czujek dymu za pomoca DIP SWITCH-ow
od 1 do 4 (patrz 5.1.2). Po wytaczeniu linii czujek dymu centrala wyswietla awarie danej linii
(zaswieca sie zotta dioda).
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Rysunek 5.9. Punktowa czujka dymu typu COZ-1

5.2.2. Dane techniczne

Tabela 5.12. Dane techniczne Czujki dymu CDZ-1

Napiecie dozorowania 18V [(12V-28V)
Prad dozorowania ($redni) 35 pA

Prad dozorowania (warto$¢. max przy 110 pA

starcie)

Prad alarmowania 18 mA (przy 18 V)
Temperatura pracy -22°C do 55°C
Wilgotnos¢ wzgledna 95% przy 40°C
Masa czujki 150 g

5.2.3. Schemat podtaczenia

Petla czujek CDZ-1 Petla czujek CDZ-1

Wejscia CD

Centrala sterujgca
N-0200

Rysunek 5.10. Schemat podtaczenia czujek dymu COZ-1
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5.2.4. Montaz

UWAGA: ilos¢, rodzaj i rozmieszczenie czujek okresla kazdorazowo uprawniony projektant
zgodnie z obowiazujacymi przepisami prawal

Gniazdo czujki dymu CDZ-1 instalowac¢ za pomoca 2 sztuk wkretéow ¢4 zaopatrzonych
w kotki rozporowe. Otwory nalezy wierci¢ w rozstawie 90 mm. Zty rozstaw otworéw moze byc
przyczyna zdeformowania gniazda przy silnym dokreceniu wkretéw mocujacych.

5.3. Czujka dymu CDZ-2

5.3.1. Informacje podstawowe

Czujka dymu i ciepta CDZ-2 przeznaczona jest do wykrywania obecnosci dymu i ciepta w
powietrzu, w poczatkowej fazie powstawania pozaru. Czujka jest przystosowana do pracy w
pomieszczeniach zamknietych, w ktérych w normalnych warunkach nie wystepuje dym, kurz i
skraplanie pary wodne;.

UWAGA!

Istnieje mozliwos¢ wytaczenie danego wejscia czujek dymu za pomoca DIP SWITCH-ow
od 1 do 4 (patrz 5.1.2). Po wytaczeniu linii czujek dymu centrala wyswietla awarie danej linii
(zaswieca sie z6tta dioda).

Rysunek 5.11. Punktowa czujki dymu i ciepta typu CDZ-2

5.3.2. Dane techniczne

Tabela 5.13. Dane techniczne Czujki dymu CDZ-2

Klasa czujki ciepta AR

Napiecie dozorowania 10Vdo30V

Prad dozorowania [$redni) 35 pA

Prad alarmowania 20 mA

Temperatura pracy -25°C do 50°C

Wilgotno$¢ wzgledna 95% przy 40°C

Masa czujki z gniazdem 0,12 kg

Wymiary wysokos$¢ 50 mm
$rednica 110 mm
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5.3.3. Schemat podtaczenia

Petla czujek CDZ-2 Petla czujek CDZ-2

Wejcia CD

Centrala sterujgca
N-0200

Rysunek 5.12. Schemat podtaczenia czujek dymu CDZ-2

5.3.4. Montaz

UWAGA: ilos¢, rodzaj i rozmieszczenie czujek okresla kazdorazowo uprawniony projektant
zgodnie z obowiazujacymi przepisami prawal

Gniazdo czujki dymu CDZ-2 instalowac¢ za pomoca 2 sztuk wkretéow ¢4 zaopatrzonych
w kotki rozporowe. Otwory nalezy wierci¢ w rozstawie od 62,5 mm do 77,5 mm. Zty rozstaw

otworéw moze by¢ przyczyna zdeformowania gniazda przy silnym dokreceniu wkretéw
mocujacych.

9109 -

Rysunek 5.13. Wymiary i rozmieszczenie otworéw montazowych gniazda czujki COZ-2
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9.4. Czujka dymu CDZ-3

5.4.1. Informacje podstawowe

Optyczna czujka dymu CDZ-3 przeznaczona jest do wykrywania obecnosci dymu w

powietrzu, w poczatkowej fazie powstawania pozaru. Czujka jest przystosowana do pracy w

pomieszczeniach zamknietych, w ktérych w normalnych warunkach nie wystepuje dym, kurz i

skraplanie pary wodne;.

UWAGA!

Istnieje mozliwos¢ wytaczenie danego wejscia czujek dymu za pomoca DIP SWITCH-ow
od 1 do 4 [patrz 5.1.2). Po wytaczeniu linii czujek dymu centrala wyswietla awarie danej linii

(zaswieca sie z6tta dioda).

7/ 1\\\

e

Rysunek 5.14. Punktowa czujka dymu typu COZ-3

5.4.2. Dane techniczne

Tabela 5.14. Dane techniczne Czujki dymu CDZ-3

Napiecie pracy 12V+28V

Maksymalny pobor pradu < 60 pA

Prad alarmowania 20 mA

Maksymalna wysoko$¢ instalowania *) 12 m *)

Maksymalna powierzchnia dozorowania *) od 60 do 80 m? *)

Temperatura pracy od -25°C do
55°C

Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna do 95% przy
40°C

Wymiary (bez gniazda) @ 115 x 43 mm

Masa (bez gniazda) 0,15 kg

Kolor czujki biaty

*) Patrz obowigzujace wytyczne projektowania
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5.4.3. Schemat podtaczenia

Petla czujek CDZ-3 Petla czujek CDZ-3

Wejscia CD

Centrala sterujgca
N-0200

Rysunek 5.15. Schemat podtaczenia czujek dymu CDZ-3

5.4.4. Montaz

UWAGA: ilos¢, rodzaj i rozmieszczenie czujek okresla kazdorazowo uprawniony projektant
zgodnie z obowigzujacymi przepisami prawal

Gniazdo czujki dymu CDZ-3 instalowa¢ za pomoca 2 sztuk wkretow zaopatrzonych
w kotki rozporowe (zalecane kotki ¢6). Otwory nalezy wierci¢ w rozstawie 63 mm. Zty rozstaw
otworéw moze by¢ przyczyna zdeformowania gniazda przy silnym dokreceniu wkretéw
mocujacych.

9.5. Czujka dymu CDZ-4

5.5.1. Informacje podstawowe

Czujka dymu i ciepta CDZ-4 przeznaczona jest do wykrywania obecnosci dymu i ciepta
w powietrzu, w poczatkowej fazie powstawania pozaru. Czujka jest przystosowana do pracy
w pomieszczeniach zamknietych, w ktérych w normalnych warunkach nie wystepuje dym, kurz
i skraplanie pary wodnej.

UWAGA!

Istnieje mozliwos¢ wytaczenie danego wejscia czujek dymu za pomoca DIP SWITCH-ow
od 1 do 4 (patrz 5.1.2). Po wytaczeniu linii czujek dymu centrala wyswietla awarie danej linii
(zaswieca sie zétta dioda).
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Rysunek 5.18. Punktowa czujka dymu typu COZ-4

5.5.2. Dane techniczne

Tabela 5.15. Dane techniczne Czujki dymu CDZ-4

Napiecie pracy 12V=+28V
Maksymalny pobdr pradu < 60 pA
Prad alarmowania 20 mA
Maksymalna wysoko$¢ instalowania *)

dla detektora dymu 1Tm

dla detektora ciepta 8m

Maksymalna powierzchnia dozorowania *}
dla detektora dymu
dla detektora ciepta

od 60 do 80 m?
40 m?

Temperatura pracy

od - 25°C do 50°C

Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna

do 95% przy 40°C

Wymiary [bez gniazda)

?®115x59,5mm

Liczba podstawowych trybéw pracy

3

Sposob kodowania trybu pracy

Mechaniczny

(zwora)
Masa (bez gniazda) 0,15 kg
Kolor czujki biaty
Przydatnos¢ do wykrywania pozaréw TF1, TF2, TF3,
testowych TF4, TF5, TF6,
TF8

*) Patrz obowiazujace wytyczne projektowania
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5.5.3. Schemat podtaczenia

Petla czujek CDZ-4 Petla czujek CDZ-4

Wejscia CD

Centrala sterujgca
N-0200

Rysunek 5.17. Schemat podtaczenia czujek dymu CDZ-4

5.5.4. Montaz

UWAGA: ilos¢, rodzaj i rozmieszczenie czujek okresla kazdorazowo uprawniony projektant
zgodnie z obowiazujacymi przepisami prawal

Gniazdo czujki dymu CDZ-4 instalowa¢ za pomoca 2 sztuk wkretéw zaopatrzonych
w kotki rozporowe (zalecane kotki ¢6). Otwory nalezy wierci¢ w rozstawie 63 mm. Zty rozstaw
otworéw moze by¢ przyczyna zdeformowania gniazda przy silnym dokreceniu wkretéw
mocujacych.

5.6. Reczne Przyciski Oddymiania typu POZ-1, POZ-2, POZ-3

5.6.1. Informacje podstawowe

Reczny Przycisk Oddymiania typu POZ-1, POZ-2, POZ-3 stuzy do recznego wyzwolenia
procesu oddymiania klatki schodowej za pomoca modutu zasilajaco sterujacego MZS oraz w
przypadku POZ-3 réwniez do sygnalizacji standw pracy instalacji oddymiania.

Przyciski sa dostepne w trzech rodzajach:

e POZ-1 przycisk z sygnalizacjg POZAR (klapa uruchomional,
e POZ-2 przycisk z sygnalizacja POZAR i z wytacznikiem kasujacym,
e POZ-3 przycisk z sygnalizacjag: POZAR, OK (gotowosc), USZKODZENIE
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i z wytacznikiem kasujacym.
Przyciski przeznaczone sa do montazu natynkowego lub wtynkowego wewnatrz obiektow.

Rysunek 5.20. Reczny Przycisk Oddymiania typu POZ-3

Uruchomienie przycisku oddymiania nastepuje poprzez uderzenie lub silne naciéniecie
szybki - ostony, ktéra po uchyleniu sie umozliwi dostep do przycisku przetacznika inicjujacego.
Wocisniecie tego przycisku powoduje wystanie informacji do Modutu zasilajaco-sterujacego MZS,
ktéry zwrotnie wtacza sygnalizacje POZAR — wytacza zielona kontrolke i wtacza kontrolke
czerwona. Jednoczesnie z wcisnieciem przycisku przetacznika, strzatki poziome wskazujace na
przycisk zmieniaja kolor z czarnego na zétty. Przycisk inicjujacy po wcisnieciu pozostaje w pozycji
wcisniete] (wtaczony sygnat alarmu). W celu jego wytaczenia nalezy uzy¢ dedykowanego klucza,
ktory stuzy rowniez do zablokowania szybki/ostony.

Przyciski POZ-2 i POZ-3 wyposazone sa w wytacznik kasujacy, umozliwiajacy powrot
systemu do stanu gotowosci. Dostep do tego wytacznika mozliwy jest po odchyleniu (takze przy
uzyciu dedykowanego klucza) obudowy przycisku tak, jak w trakcie instalowania. Testowanie
przyciskéw odbywa sie poprzez ich uruchomienie analogicznie jak w przypadku pozaru tzn.
uderzajac lub mocno naciskajac szybke. Aby nie uszkodzi¢ szybki w czasie testow mozna otworzy¢
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ja przy uzyciu dedykowanego klucza. W przypadku uszkodzenia szybki nalezy wymienic¢ ja na nowa.

Rysunek 5.21. Wybicie weisnietego przycisku pozar i zwolnienie blokady szybki

Rysunek 5.22. Weisniecie przycisku reset (wystepuje w POZ-2 1 POZ-3]

Przyciski oddymiania POZ-1, POZ-2, POZ-3 maja obudowe wykonana z pomaranczowego
tworzywa. Przezroczysta szybka - ostona wykonana jest z wytrzymatego na silne uderzenia
tworzywa sztucznego - zabezpiecza przed przypadkowym uruchomieniem przetacznika
inicjujacego.

5.6.2. Dane techniczne

Tabela 5.16. Dane techniczne Recznych Przyciskow Oddymiania POZ-1, POZ-2, POZ-3

Srednica przewoddw instalacyjnych 0,8—1,2mm
Szczelnos¢ obudowy IP 30

Otwér do montazu wtynkowego 80 x 22 mm [min)
Zapas przewodu do dotaczenia 15cm

Zakres temperatur pracy od -25°C do 55°C
Wymiary 102 x 98 x 46 mm
Masa <220¢g

Kolor obudowy pomaranczowy
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5.6.3. Schemat podtaczenia

UWAGA!
Rezystory koncowe linii nalezy pozostawi¢ tylko w ostatnim przycisku w linii. Z
pozostatych przyciskow rezystory nalezy odtaczy¢ poprzez wyciecie zwory (drut DSM). Druty te
w ksztatcie petelki usytuowane sa pionowo przy obu brzegach ptytki.

Kluczyki

Rysunek 5.23. Sposcb otwierania przycisku

Podstawa

Zwora (drut Dsm) laczgea
rezystor kodcowy
KASOWANIE

Zworz (drut Dsm) igczaca
rezystor koricowy
URUCHOMIENIE

Rysunek 5.24. Przycisk po otwarciu
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Rysunek 5.25. Zwory rezystora koricowego linii [drut DSM)

Centrala sterujgca
N-0200
Weljécie Wyjécle kontrolek | Wyjscle kontrolek | Wyjscle kontrolek
RPO RPO RPO RPO
1 1 2 3
Pozar Dozér Pozar Uszkodzenie
GND Syq. +24VDC| GND |+24VDC| GND |+24VDC| GND

- L 3 3 © 3 3 3
Q Q Q Q Q Q

|

Pierwszy 1
przycisk

2(3|4|5]|6 |[POZ1

|
S

Ostatni 1
przyciski

2(3|4)|5)|6

——
[]1k1 5k6
3k Rezystor
korcowy
limii

T‘/j'—| Pozar

Pozar dioda czerwona PQZ-1

Rysunek 5.26. Schemat podtaczenia przycisku POZ-1
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Centrala sterujgca

N-0200
Wejécle Wejécle Wyjécle kontrolek | Wyjscle kontrolek | Wyjscle kontrolek
RPO RPO RPO RPO
2 1 1 2

Pozar

GND

a8
Q

Pierwszy
przycisk

POZ-2

Ostatni
przyciski

dioda czerowna

ol

Kasowanie

POZ-2

Rysunek 5.27. Schemat podtaczenia przycisku POZ-2
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Centrala sterujgca
N-0200
[ WeJscie Wejscie [Wyjscle kontrolek | Wyjscle kantralek | Wyjacie kontrolek
RPO RPO RPO RPO RPO
2 1 1 2 3

Pozar

Uszkodzenie

X GND Syg. +24VDC| GND +24VDC
@ 2 - N 3 2 © 8 2 3
e e Q S
P | 1 [ 2 [ 3 ] 4 |5 | 6 |Pozs
AT
owai | 1 | 2 | 3 | 4 |5 |6
i _ I g
1kt oo ] ] ] 58
3k 3k 3k m’;ﬁ“
I > Y
Pozar Dozér Uszkodzenie
dioda dioda dioda
wona Zielona 26ita
el B
Pozar Kasowanie POZ'3

Rysunek 5.28. Schemat podtaczenia przycisku POZ-3

5.6.4. Montaz

Przyciski instaluje sie wewnatrz budynku, z reguty w poblizu drzwi, w miejscach tatwo
dostepnych, dobrze widocznych, na wysokosci 1,2 m do 1,6 m. Przyciski montuje sie na ptaskiej
powierzchni przy uzyciu 2 kotkdw rozporowych ¢6 i wkretow z tbem walcowym, dostarczanych w
komplecie z urzadzeniem. Do montazu przycisku natynkowo nalezy zastosowac ramke maskujaca.
Rozstaw otwordw do mocowania przycisku w ramce widoczny jest na rysunku ponizej.

98

98
/‘ =
S| e, %
\\
\\
I .
9
\(?
\\
X
o
R
S »

J

24

f—=——>

Rysunek 5.29. Wymiary i rozmieszczenie otworow montazowych ramki maskujacej na przyciski POZ-1, POZ-2, POZ-3
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Do montowania przycisku wtynkowo nalezy wywierci¢ wierttem koronowym do muru otwadr
o érednicy 80 mm [typowy otwér pod puszke instalacyjnal i gtebokoéci minimum 22 mm. Rozstaw
otwordw do mocowania przycisku wtynkowo widoczny jest na rysunku ponizej.

455
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235

f———— 98.5
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98
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Rysunek 5.30. Wymiary i rozmieszczenie otworow montazowych przyciskow POZ-1, POZ-2, POZ-3

5.7. Reczne Przyciski Oddymiania POZ4, POZ5, POZ6

5.7.1. Informacje podstawowe

Reczny Przycisk Oddymiania POZ-4, POZ-5, POZ-6 stuzy do recznego wyzwolenia procesu

oddymiania klatki schodowej za pomoca modutu zasilajaco sterujacego MZS oraz do sygnalizacji
standw pracy instalacji oddymiania.

e Przycisk POZ-4 posiada diody sygnalizujace stan pracy systemu oddymiania (stan
dozorowania, stan alarmowania, stan uszkodzenia),

e Przycisk POZ-5 posiada diody sygnalizujace stan pracy systemu oddymiania (stan
dozorowania, stan alarmowania, stan uszkodzenia) oraz zintegrowane klawisze do
przewietrzania (sterowanie przewietrzaniem klatki schodowej),

e Przycisk POZ-6 posiada diody sygnalizujace stan pracy systemu oddymiania (stan
dozorowania, stan alarmowania, stan uszkodzenia) oraz dodatkowa akustyczna
sygnalizacje zadziatania i uszkodzenia.

W stanie dozorowania wtaczona jest kontrolka zielona, przy wykryciu uszkodzenia miga
kontrolka zétta, a w stanie alarmu gasnie kontrolka zielona i wtacza sie czerwona.
Podczas testow szybke nalezy otworzy¢ przy uzyciu dedykowanego klucza. W przypadku

uszkodzenia szybki nalezy wymienic ja na nowa.
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|ODDYMIANI

Rysunek 5.31. Reczny Przycisk Oddymiania typu POZ-4

Rysunek 5.32. Reczny Przycisk Oddymiania typu POZ-5

—

[ODDYMIANIE]

} oozorR

) W RAZIE POZARU |
,v] ZBIC SZYBKE | WOISNAC PRZYCISK
3| ZAs ot omiosiene o
GSA- +4A 22 481 3933 lﬂ’” &
013
K 2Dcuok D

ixnoezin 220212014
QLASAKL A | ®

Rysunek 5.33. Reczny Przycisk Oddymiania typu POZ-6

5.7.2. Dane Techniczne

Tabela 5.17. Dane techniczne Recznych Przyciskow Oddymiania POZ-4, POZ5, POZ-6

Odmiana POZ-4, POZ-5, POZ-6

Typ | - uzywany jako przycisk sygnalizacji
stanu dozoru, uszkodzenia i
wyzwolenia

Napiecie zasilania - wartosc 24N DC

nominalna

Napiecie zasilania - dolna warto$¢ 18V DC

Napiecie zasilania - gérna wartos¢ 28V DC

Prad dozorowania 8 mA

Prad alarmowania 8 mA (20mA dla POZ-4)

Wykonanie Wewnetrzny

Wersija: 3.0
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Stopien ochrony obudowy IP 40

Zakres temperatur pracy -10°C do 55°C
Dopuszczalna wilgotno$é wzgledna 50 + 70%
Wymiary 129 x 138 x 39 mm
Rodzaj uruchamiania B, posrednio

5.7.3. Schemat podtaczania

Ze wzgledu na specyfike przyciskéw POZ-4, POZ-5 1 POZ-6 przedstawiono dwa rodzaje
podtaczenia przyciskow. Pierwszy rodzaj podtaczeh jest dedykowany dla podtaczen kilku

przyciskéw. Drugi rodzaj podtaczen jest zalecany podczas podtaczenia pojedynczej sztuki
przycisku na linii RPO.

Schemat podtaczenia dla kitlku RPO na linii:

Centrala sterujgca
N-0200
Wyjscle kontrolek
RPO RPO RFO RPO

2 1 1 2 3
Poiar

Wylécie kontrolek

E 2 2
B — C

1k
1+
F:;';::,f\1\2\3|4\5\6\7\8\Poz~4
ﬁww%#m\‘yf
—
4Kk7 1K
—] — —] —
4k7
Ostatni

przycisld1‘2‘3|4‘5‘6‘7‘8

Dozér Po2ar Uszkodzenle
dioda t dioda dioda
Zlelona 26ita
A L cZerwona

Pozar Kasowanle P OZ _4
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Centrala sterujgca

N-0200
Wajdde Wijdcle cyfrows Wejtcle cyfrowe Wyiscle kontrolek | Vyjdcle kontrolek | Wyjscle kontrolek | Wyjdcle konfrolek
RPO nisnadzorowana nilanadzorowans RPO RPO RPO RPO
1 — 7 [ 8 | 1 2 3 4
Potar RPO-O RPO - Dozdr Podar L P flatrzan|
GND Syg. GND Syg. GND Byg. +2¥DC| GND |+24VDC| GND |+24VDC| GND |+24VDC| GND
- - a4 a8 ] 8 2 2 o ) 28 3 -} 8
e g g g L*) L] g
0 1 L
1k
?;';‘::E|1|2|3|4|5|6|7|8|9|1D|11|12|POZ-5
T e Iy B S By V:‘“ﬂh# B
4Kk7
— 19 ——1—9
4K7 1k
oo |1 1 2 [ 3[4 [ 66 7 [8 9 [10]11]12
S[JZ‘y 1t1H] SuZ.F Sulzﬁ
= -
zebna | L | - czerwona 24t niebieska - t/‘
Padar Kasowsania POZ_5 Zamykane Otwieranie
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Centrala sterujgca

N-0200

Wylécie Kontrolek
RPO

Wylécie kontrolek
RPO

Reset Pazar Dozér Pjnr Uszkodzenie
5 R
L ]
1k
. |
ey |1z s« 5 [e [7 8 lpozs
[ i
1+
4K7 { — 4
4k7
oo | 112[3[4[5]6[7]8
1k1
NS
Dozdr Po}_gr Uszkodzenie
dloda dioda dioda
zlelona t/_‘f ‘|’_/_ czerwona »éita
Pozar Kasowanle poz_e

Rysunek 5.34. Schemat podtaczenia przycisku POZ-4, POZ-5, POZ-6
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Schematy przedstawiajace proste podtaczenie pojedynczego RPO na linii:

Centrala sterujgca

N-0200
Wejécie Wyiscie kontrolek | Wyjécie kontrolek | Wyjécie kontrolek
RPO RPO RPO RPO
1 1 2 3
Pozar Dozér Pozar Uszkodzenie
GND Syg. +24VDC| GND |+24VDC| GND |+24VDC| GND
= N 3 8 s a 8 3
2 e Q Q
R o S
[ 4
1k H]
) L
4k7 | 4k7
Ostatni
przyciski 1 ‘ 2 ‘ 3 ‘ 4 ‘ S ‘ 6 ‘ 7 ‘ 8
1K1
o éﬁﬂ
Dozér T Pozar Uszkodzenie
dioda t dioda dioda
zZielona & zerwon Zbtta
- A crenona POZ-4
Pozar Kasowanie POZ-6

Centrala sterujgca

N-0200
Wajscie Wejécie Wajécie cyfrowa Woeijécie cyfrowe Wyjécie kontrolek | Wyjécie kontrolek | Wyjécie kontrolek | Wyjécie kontrolek
RPO RPO nienadzorowane nianadzorowane RPO RPO RPO RPO
2 1 7 8 1 2 3 4
Reset Pozar RPO - Otwarcie | RPO - Zamknigcie Dozér Pozar L i P i
GND Syg. GND Syg. GND Syg. | GND Syg. +24vDC| GND |+24vDc] GND [+24vDc]| GND [+24vDC] GND
= 2 | = | ¢ g | & | & | % 2 | 2 | 5 | & | 2| 3| 8|8
e QL ] Q ] @ Q e Q
| ’_/
h
(It —
o —— e — h N 4
4K7 | 4k7
o[ 1[12]3[a[5[6[7[8[0[10]11]
o [ 1123456789 10]11]12
1K1 3%7,, % %
Dozdr Potar Uszkodzenle  Przewletrzanle
dioda dioda  dioda dioda
zlalona Ka. <~ I czarwona  20ia niebleska - . -~
PoZar sowanie Zamykani
POZ-5

Rysunek 5.35. Schemat podtaczenia przycisku POZ-4, POZ-5, POZ-6 dla jednej sztuki na linii.
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5.7.4. Montaz

Przyciski instaluje sie wewnatrz budynku, z reguty w poblizu drzwi, w miejscach tatwo
dostepnych, dobrze widocznych, na wysokosci 1,2 m do 1,6 m. Przyciski montuje sie na ptaskiej
powierzchni przy uzyciu 2 kotkdéw rozporowych i wkretéw z tbem walcowym ($rednica wkretéw
podana na rysunku). Rozstaw otworéw do mocowania widoczny jest na rysunku ponizej.

Y

@ max. 5 mm

Rysunek 5.36. Wymiary i rozmieszczenie otworow montazowych przyciskow POZ-4, POZ-5, POZ-6

5.8. Klapy dymowe SCD-1-L

5.8.1. Przeznaczenie i klasyfikacja

Klapy dymowe SCD-1-L przeznaczone sa do odprowadzania dymu, oraz goracych i
toksycznych gazéw pojawiajacych sie w przestrzeni podstropowej w momencie zaistnienia pozaru.
Pozwalajac na utrzymanie w stanie wolnym od dymu dolnych obszaréw obiektu, w tym drog
ewakuacyjnych, umozliwiajg sprawna ewakuacje ludzi i interwencje stuzb ratowniczych. Klapy
dymowe, odprowadzajac wytwarzane w czasie pozaru ciepto, zmniejszaja obciazenie termiczne
konstrukcji budynku, obnizajac straty materialne spowodowane pozarem. Zastosowanie klap
dymowych SCD-1-L pozwala miedzy innymi obnizy¢ klase odpornosci ogniowej budynku,
powiekszy¢ dopuszczalne strefy pozarowe, zwiekszy¢ dtugosé drog ewakuacyjnych.

W podstawie klap montowane sa elementy pomiarowe, z przetwornikiem réznicy cisnien
zamieniajacym zmierzona na listwie pomiarowej réznice cisnien na sygnat elektryczny. Listwy
pomiarowe potaczone s3g z przetwornikiem instalacja pneumatyczna, w wykonaniu odpornym na
podwyzszona temperature. Przetwornik zabudowany jest w skrzynce umieszczonej po zewnetrznej
stronie podstawy.

Klapy SCD-1-L maja otwierane skrzydta wypetnione materiatem przepuszczajacym
Swiatto, co sprawia ze funkcjonuja dodatkowo jako punktowe Swietliki dachowe. Trzecig funkcja,
ktéora moga spetnia¢ przy zastosowaniu odpowiedniego oprzyrzadowania, jest okresowe
przewietrzanie.

Kolejna funkcja, jaka moga spetnia¢ klapy SCD-1-L jest funkcja wytazu dachowego.

Umozliwia Swiadome otwarcie klapy w innej sytuacji niz alarm pozarowy lub funkcja

przewietrzania w celu wejscia cztowieka przez klape na dach.
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Rysunek 5.37. Klapa dymowa SCD-1-L

Klapy SCD-1-L sa klasyfikowane wedtug kryteriow normy PN-EN 12101-2 w zakresach:
pod wzgledem niezawodnosci: dwufunkcyjne, Re 1000,
pod wzgledem obciazenia sniegiem: SL550,

pod wzg

l
l
pod wzgl
(

edem niskiej temperatury: T(-25),
edem obcigzenia wiatrem: WL 1500,
pod wzgledem odpornosci na wysoka temperature: B 300.

Powierzchnie czynne jednoskrzydtowych klap SCD-1-L zamieszczone sa w ponizszej tabeli.

Maksymalny pobdr pradu podany dla montowanych standardowo sitownikéw Grasl typu SG.

Tabela 5.18. Deklarowane wielkosci powierzchni czynnej klap jednoskrzydtowych SCD-1-L

Klapa z podstawa prosta SCD-1-L
Maksymalny

Wysokoé¢ podstawy h [mm] pobér pradu
© Wymiary nominalne ’
o przez
N 700 500 350 sitownik
<

szerokos¢ | dtugosd ) _
Powierzchnia czynna As [m?] (A]
w [mm] L Imm]

1 1000 1000 0,69 0,68 0,66 4
2 1000 1200 0,83 0,8 0,79 4
3 1000 1300 0,87 0,86 4
4 1000 1400 0,94 0,91 4
5 1000 1500 1,02 1,01 0,98 6
6 1000 1600 1,07 1,04 6
7 1000 1700 1,16 1,14 7.1 6
8 1000 1800 1,22 1,19 1,17 6
9 1000 2000 1,36 1,32 1,3 6
10 1000 2200 1,47 1,45 1,41 6
11 1000 2300 1,54 1,52 1,47 6
12 1000 2400 1,61 1,58 1,54 6
13 1000 2500 1,68 1,65 1,6 8
14 1100 1100 0,83 0,81 0,8 4
15 1100 2000 1,47 1,45 1,41 6
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16 1150 1150 0,9 0,89 0,87 6
17 1150 2000 1,54 1,52 1,47 8
18 1200 1200 0,98 0,96 0,94 6
19 1200 1500 1,22 1,19 117 6
20 1200 1700 1,39 1,35 1,33 6
21 1200 1800 1,47 1,43 1,38 8
22 1200 2000 1,61 1,58 1,54 8
23 1250 1250 1,06 1,05 1,02 6
24 1300 1300 1,15 1,13 1.1 6
25 1300 1500 1,33 1,29 1,27 8
26 1300 1600 1,41 1,37 1,33 8
27 1300 1800 1,57 1,54 1,5 8
28 1300 1900 1,65 1,63 1,58 10
29 1300 2000 1,74 1,69 1,66 10
30 1300 2200 1,92 1,86 1,83 10
31 1300 2500 2,15 2, 2,05 10
32 1400 1400 1,33 1,29 1,27 8
33 1400 1500 1,43 1,39 1,34 8
34 1400 1800 1,69 1,64 1,61 10
35 1400 2000 1,88 1,82 1,76 10
36 1400 2500 2,31 2,28 2,21 12
37 1450 1450 1,43 1,39 1,35 8
38 1500 1500 1,53 1,49 1,44 10
39 1500 1700 1,71 1,66 1,63 10
40 1500 1800 1,81 1,76 1.7 10
41 1500 2000 2,01 1,95 1,89 12
42 1500 2200 2,18 2,15 2,08 12
43 1500 2300 2,28 2,24 2,17 12
44 1600 1600 1,72 1,66 1,64 10
45 1600 1700 1,82 1,77 1,71 10
46 1600 1800 1,93 1,87 1,81 10
47 1600 2000 2,1 2,08 2,02 10
48 1600 2200 2,32 2,29 2,22 12
49 1600 2300 2,43 2,36 2,32 12
50 1600 2500 2,64 2,56 2,52 12
51 1700 1700 1,94 1,88 1,82 10
52 1700 1800 2,05 1,99 1,93 10
53 1700 2000 2,24 2,18 2,14 12
o4 1700 2200 2,47 2,39 2,36 12
55 1800 1800 2,14 2,07 2,04 12

W klapach SCD-1-L nie ma koniecznos$ci stosowania owiewki

5.8.2. Opis techniczny

Klapy dymowe SCD-1-L maja przekréj prostokatny i wykonywane sa jako jednoskrzydtowe.
Zakres wymiarowy zdefiniowany jest w tabeli 5.19. Kat otwarcia klapy jednoskrzydtowej wynosi
minimum 140°. Klapy wykonywane sa na podstawie prostej, z blachy ocynkowanej o grubosci 1,5
mm. Na podstawie zamocowana jest profilowana rynna aluminiowa, ktérej zadaniem jest
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odprowadzanie wilgoci kondensacyjnej powstajacej w wyniku réznicy temperatur na powierzchni
wewnetrznej skrzydta. Narozniki rynny uszczelnione sa naktadana od stronny zewnetrznej taséma
bitumiczna zabezpieczona ksztattka z aluminium.

Podstawa jest przystosowana do zatozenia izolacji na catym obwodzie. Zaleca sie izolacje
z wetny mineralnej grubosci 50 mm. Materiat izolacyjny powinien mie¢ klase reakcji na ogien Af,
odznaczad sie duza gestoscia [(min 150 kg/m?3) i izolacyjnoécig termiczng (opér cieplny Ri = min.
1,25 m2K/W). Wspdtczynnik przenikania ciepta dla podstawy izolowanej wetna mineralna
o grubosci 50 mm wynosi U= 0,80 [W/mZ2K]. Szczelnoé¢ przed przenikaniem wilgoci uzyskuje sie
przez izolacje materiatami bitumicznymi odpowiednimi dla konstrukcji danego dachu.

Rynna aluminiowa jest potaczona zebatkowym zawiasem liniowym z otwieranag pokrywa
wzdtuz dtuzszego boku klapy. Zawias chroniony jest przed niepozadanymi zanieczyszczeniami
aluminiowa ostona. Rama pokrywy jest jednoczesciowa, wykonana ze specjalnie
zaprojektowanego profilu aluminiowego, pozwalajacego na montaz przykrycia z poliweglanu
kanalikowego o grubosci 10, 16 lub 20 mm. W wykonaniu podstawowym stosowana jest ptyta
z poliweglanu Lexan LT2UV169X, o grubosci 16 mm Opal White. Styk ptyty poliweglanowe]
jest uszczelniony z profilem pokrywy ksztattowa uszczelka z EPDM. Docisk ptyty poliweglanowe;
do uszczelki zapewnia aluminiowy profil zatrzaskowy o wysokosci odpowiedniej dla danej grubosci
poliweglanu. Szczelnos¢ powietrzna uzyskana jest dzieki uszczelce z EPDM zamontowane]
pomiedzy profilem pokrywy a profilem rynny. Ksztatty i wymiary profili aluminiowych sa
chronione zastrzezeniem patentowym.

Rysunek 5.38. . Listwy pomiarowe w klapie SCD-1-L
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Instalacja
Puszka

NON~

Listwy pomiarowe

Czujnik cisnienia CCZ

5.8.3. Wymiary klap SCD-1-L

1/2H

Rysunek 5.39. Instalacja pomiarowa w klapie SCD-1-L

1/4L

1/4L

1. Klapa SCD-T-L

SICZEGOL A
SKALA1:5

Al \

)

Rysunek 5.40. Uktad pomiarowy w klapie SCD-1-L

2. Listwy pomiarowe

3. Instalacja
4. Puszka

5. Czujnik cisnienia CCZ

N
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Rysunek 5.41. Klapa jednoskrzydtowa SCD-T-L

1. Zespot podstawy

2. Zespot skrzydta

3. Zespol mechanizmu napedu
4. Instalacja pomiarowa

b

Rysunek 5.42. Klapa jednoskrzydtowa SCD-1-L w pozycji otwartej

Tabela 5.19. Wymiary charakterystyczne klap SCD-1-L

Wymiar nominalny Wymft:/);aV:dF;OZyCﬁ Powierzchnia Cies

Poz. w | (zawiasy) Wotw. Hotw. georAnve[:;);]czna pokrfvzvjr[N]

[mm] [mm] [mm] [mm]

1 1000 1000 1880 670+h 1 190
2 1000 1200 1880 670+h 1,2 210
3 1000 1300 1880 670+h 13 215
4 1000 1400 1880 670+h 1,4 225
5 1000 1500 1880 670+h 1,5 240
6 1000 1600 1880 670+h 1,6 245
7 1000 1700 1880 670+h 17 250
8 1000 1800 1880 670+h 1,8 260
9 1000 2000 1880 670+h 2 340
10 1000 2200 1880 670+h 2,2 370
1 1000 2300 1880 670+h 2,3 380
12 1000 2400 1880 670+h 2,4 375
13 1000 2500 1880 670+h 2,5 390
14 1100 1100 2060 740+h 1,21 205
15 1100 2000 2060 740+h 2,2 355
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16 150 150 2150 770+h 1,32 215
17 150 2000 2150 770+h 2,3 355
18 1200 1200 2235 800+h 1,44 230
19 1200 1500 2235 800+h 18 260
20 1200 1700 2235 800+h 2,04 270
21 1200 1800 2235 800+h 2,16 280
22 1200 2000 2235 800+h 2,4 380
23 1250 1250 2315 830+h 1,56 235
24 1300 1300 2410 865+h 1,69 245
25 1300 1500 2410 865+h 1,95 265
26 1300 1600 2410 865+h 2,08 275
27 1300 1800 2410 865+h 2,34 290
28 1300 1900 2410 865+h 2,47 375
29 1300 2000 2410 865+h 2,6 385
30 1300 2200 2410 865+h 2,86 415
31 1300 2500 2410 865+h 3,25 440
32 1400 1400 2595 930+h 1,96 265
33 1400 1500 2595 930+h 2,1 275
34 1400 1800 2595 930+h 2,52 300
35 1400 2000 2595 930+h 2,8 405
36 1400 2500 2595 930+h 3,5 460
37 1450 1450 2690 965+h 2,1 275
38 1500 1500 2765 995+h 2,25 290
39 1500 1700 2765 995+h 2,55 310
40 1500 1800 2765 995+h 2,7 320
41 1500 2000 2765 995+h 3 430
42 1500 2200 2765 995+h 33 450
43 1500 2300 2765 995+h 3,45 460
44 1600 1600 2940 1060+h 2,56 310
45 1600 1700 2940 1060+h 2,72 320
46 1600 1800 2940 1060+h 2,88 330
47 1600 2000 2940 1060+h 3,2 440
48 1600 2200 2940 1060+h 3,52 470
49 1600 2300 2940 1060+h 3,68 480
50 1600 2500 2940 1060+h 4 500
51 1700 1700 3120 1125+h 2,89 330
52 1700 1800 3120 1125+h 3,06 340
53 1700 2000 3120 1125+h 34 460
54 1700 2200 3120 1125+h 3,74 490
55 1800 1800 3295 1190+h 3,24 350

Podstawowe wymiary wysokosci podstawy klapy wynosza 350, 500, 700 mm. Mozliwe jest

wykonanie klap o innych wymiarach podstawy, jednak nie nizszych niz 350 mm. Dla klap

o wysokosci podstawy innej niz podstawowa nalezy przyjmowac jako obowiazujace deklaracje
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powierzchni czynnej As klapy o podstawie nizsze].

5.8.4. Tryby dziatania klap SCD-1-L

Klapy SCD-1-L moga dziatac¢ w trzech trybach:

e Tryb pozarowy - po uruchomieniu alarmu pozarowego klapy otwieraja sie do
maksymalnego wychylenia po otwarciu, przez 30 minut, klapy zamykaja sie przez trzy
sekundy i otwieraja ponownie. Zapobiega to przymarznieciu i daje gwarancje otwarcia sie
klapy.

e Tryb przewietrzania - po uruchomieniu przewietrzania poprzez wecisniecie przycisku
przewietrzania klapy otwieraja sie pozwalajac na przewietrzanie budynku.

e Tryb wytazu dachowego - po wecisnieciu i przytrzymaniu przycisku BUTTON na ptycie
gtéwnej centrali N-0200 klapy otwieraja sie pozwalajac na wykorzystanie ich jako wytazu
dachowego. Gdy klapa jest otwarta w ten sposéb na ptycie gtdwnej, na wyswietlaczu bedzie
wyswietlana litera A. Zamkniecie klapy nastepuje po ponownym wcisnieciu i przytrzymaniu
przycisku BUTTON lub po aktywacji izresetowaniu alarmu pozarowego.

5.8.5. Napedy

Klapa dymowa SCD-1-L wyposazona jest w sitownik elektryczny 24VDC. Standardowo
montowany jest sitownik Grasl typu SG. Naped z sitownika na pokrywe klapy przenosi specjalnie
zaprojektowany mechanizm, a potozenie pokrywy ustala zamek sprezynowy.

% @)
| ’2\ @ /

Rysunek 5.43. Zamek sprezynowy MHV

W przypadku wystapienia koniecznosci awaryjnego zamkniecia skrzydta klapy nalezy:

e odtaczy¢ unieruchomiony sitownik od skrzydta (poprzez odtaczenie éruby oczkowej
od zamka MHV, lub wykrecenie Sruby oczkowej z sitownika, lub odtaczenie
sitownika E od konsoli mocujacej),

e zamknac skrzydto i zabezpieczy¢ przed otwarciem.

e skontaktowac sie z serwisem firmy SMAY

Sitownik obstuguje obie funkcje klapy: otwarcia w celu odprowadzania dymu w momencie
wystapienia alarmu oraz funkcje okresowego przewietrzania. Za zasilanie i sterowanie
sitownikiem odpowiedzialny jest Modut Zasilajaco-Sterujacy ZODIC-M.

Do napedu klapy dobierane sa sitowniki w zaleznosci od wielkosci klapy i wymaganego
parametru SL (obciazenie $niegiem). Korpusy sitownikéw wykonywane sa z anodowanego
aluminium, a ttoczysko z aluminium, stali nierdzewnej 1.4301 lub St52 ocynkowanej. Stopien
ochrony obudowy IP wynosi 54. Temperatura pracy miesci sie w zakresie od -25°C do +60°C.
Sitowniki spetniaja wymagania dopuszczalnej emisji zaktdcen wyznaczone przez norme EN55011.
Elektroniczny wytacznik zabezpiecza przed przeciazeniem. Standardowy wymiar Sruby oczkowej
ttoczyska @8 [mozliwe warianty: @6, @10). Jako opcja wykonania mozliwe sa inne wersje
zakonczenia ttoczyska i malowanie obudowy sitownika na kolor z palety RAL. Dane
charakterystyczne sitownikéw klapy przedstawia ponizsza tabela.
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Uwaga!

Maksymalny pobdr pradu sitownika klapy nie moze przekroczy¢ 12A.

Tabela 5.20. Dane charakterystyczne sitownikow klapy dymowej SCD-1-L

Parametry sitownika dla najwiekszej powierzchni geometrycznej klapy (w x ) z

Parametr typoszeregu
1100x1100 1000x2300 1500x1800 1600x1600 I 1700x2200
Napiecie zasilania 24VDC
Pob.or‘ prgdu przy pracy bez 0.8 A
obciazenia
Zakres temperatur otoczenia -25%C do +60°C
Maks. dopuszczalna
temperatura wedtug 300°C-30 min
EN 12101-2 zatacznik G
Stopien ochrony wedtug DIN EN
60529 P54
Pobar pradu przy petnym 4,0 6,0 8,0 10,0 12,0
obciazeniu [A]
Predkosc bez obclazenia 6,7-36,7 21,9-36,8 303-36,8 17,1-25,6 17,1-25.6
[mm/s]
Predkosc pray petnym 5,3-29,2 15,2-25,6 18,1-22,0 127-190 | 117-17,6
obciazeniu [mm/s]
Tryb pracy przy obciazeniu 4 59 o1 529 529
szczytowym w temp. 25°C
Tryb pracy przy obcigzeniu S320% S310% S35% S35% S35%
ciagtym w temp. 40°C

5.8.6. Schemat podtaczenia sitownika klapy

Zasilanie sitownika nalezy podtaczy¢ do wyjscia centrali N-0200 wg ponizszego schematu.

Krancowki sitownika nalezy podtaczy¢ do Modutu Zasilajaco-Sterujacego za posrednictwem

Wytacznika Wentylatora WWZ (patrz punkt 5.13.3.). W razie niepoprawnego kierunku wysuwu

sitownika nalezy odwrécié polaryzacje podtaczonych przewodéw (zamieni¢ miejscami podtaczone

dwa przewody).

UWAGA!

Przed odwrdoceniem polaryzacji wytaczyé¢ zasilanie centrali N-0200 poprzez wytaczenie
bezpiecznikow 2F16. Podpinanie kabli pod wyjscie sitownika 24VDC, podczas gdy centrala jest

zasilona, moze skutkowac uszkodzeniem centrali!

UWAGA!

Jezeli jedna klape podnosza dwa sitowniki nalezy podtaczyc je oba pod jedno wyjscie

centrali.
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Centrala sterujgca
N-0200

Wyijécie sitownika
+24VDC
GND/+24VDC
Sitownik
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Wylacznik Sitownik elementu
wentylatora wyrzutowego

Rysunek 5.44. Schemat podtaczenia zasilania sitownika klapy

5.8.7. Wyposazenie dodatkowe

Krata antywtamaniowa KA

Rola kraty antywtamaniowej jest zabezpieczenie obiektu przed wejsciem 0sdb
nieuprawnionych, przez klape dymowa. Kraty wykonywane sg w petnym zakresie wymiarowym
klap. Kraty antywtamaniowe wykonywane sa z uzyciem standardowych i specjalnych profili
stalowych ocynkowanych i rur 1/2". Maksymalny odstep miedzy rurami wynosi 180 mm. Moga by¢
lakierowane w wybranym kolorze z palety RAL. Montowane sa w otworze pod podstawa klapy. Dla

unikniecia kolizji z elementami napedu, moga by¢ wykonane w dwdch elementach.

Rysunek 5.45. Krata antywtamaniowa KA

Krata przeciwupadkowa KZU

Rola kraty przeciwupadkowej jest ochrona oséb przebywajacych na dachu w poblizu klapy
dymowej, przed upadkiem z wysokosci przez otwor klapy. Kraty wykonywane sa w petnym zakresie
wymiarowym klap. Dla unikniecia kolizji z elementami napedu, wykonywane sa w dwdch
elementach. Kraty przeciwupadkowe wykonywane sa ze stali ocynkowanej. Moga byc¢ lakierowane

w wybranym kolorze z palety RAL.
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Rysunek 5.46. Krata przeciwupadkowa KZU

5.8.8. Montaz

Klapy przeznaczone sa do montazu na dachach ptaskich o pochyleniu do 15°% Podczas
roztadunku nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ dostawy ze specyfikacja elementéw. Roztadunek nalezy
przeprowadzad recznie lub przy uzyciu standardowych urzadzen magazynowych z zachowaniem
przypisanych wymagan BHP.

Przed zamontowaniem w instalacjach, elementy klap SCD-1-L musza by¢ sprawdzone pod
katem wykrycia uszkodzen mechanicznych. Elementy, w ktorych stwierdzono uszkodzenia musza
by¢ odestane do Producenta, w celu oceny mozliwosci naprawy | do ewentualnego jej wykonania.
Zabroniona jest samodzielne naprawa uszkodzonych elementéw klap dymowych SCD-1-L.

Klapy moga by¢ montowane jedynie przez firmy przeszkolone przez Smay Sp. z o.o.,
w zakresie wtasnosci technicznych wyrobu, warunkéw wykonania robét, oraz kontroli wykonanych
prac. Pracownicy powinni miec¢, wydany przez firme Smay Sp. z 0.0 imienny certyfikat,
upowazniajacy do montazu klap SCD-1-L. Certyfikat wydawany jest z okresem waznosci 3 lat od
daty szkolenia. Ponadto, powinni oni posiada¢ poswiadczone kwalifikacje specjalistyczne,
odpowiednie dla wykonywanego zakresu prac oraz $wiadectwa dopuszczajace do wykonywania
pracy w okreslonych warunkach srodowiskowych.

Prace zwiazane z montazem, a nastepnie obstuga, konserwacja i serwisem klap powinny
by¢ prowadzone zgodnie z przepisami BHP. Szczegdlnym zagrozeniem sa w tym wypadku prace
na wysokosci. Osoby, ktére je wykonuja powinny by¢ zabezpieczone specjalistycznym sprzetem.

Klapy dymowe SCD-1-L wraz z systemem sterownia moga stanowi¢ konfiguracje kilku
podzespotéw rdéznych producentéw. Kazdy podzespdt dostarczany jest wraz z instrukcja
producenta. Firmy montazowe i uzytkownik zobowiazane sa do zapoznania sie z tymi instrukcjami
i ich petnego stosowania w zakresie montazu, obstugi i konserwacji.

Klapy SCD-1-L moga by¢é montowane na dachach o konstrukcji stalowe], betonowej lub
drewnianej. Do konstrukcji dachu klapa jest mocowana z wykorzystaniem kotnierza podstawy,
ktory przykreca sie tacznikami dobranymi do rodzaju konstrukcji. Rozstaw elementéw mocujacych
nie powinien przekraczac 350 mm. Wymiary zalecanych tacznikow przedstawia ponizsza tabela.

Tabela 5.21. Wymiary zalecanych tacznikow

Podtoze tacznik

Stal Wkret samowiercacy 5,5x16

Beton Kotwa plastikowa z wkretem stalowym - rozmiar 8x60
Drewno Wkret do drewna z tbem stozkowym 6x60

Minimalne odlegtosci od krawedzi otworu okresla ponizsza tabela.

Tabela 5.22. Minimalne odlegtosci otwordw od krawedzi

Podtoze Minimalna odlegtosc od krawedzi otworu
Stal 15 mm
Beton 50 mm

Wersja: 3.0 Strona 55z 125



DTR - ZODIC-M

Drewno 30 mm |

- -

d
Rysunek 5.47. llustracja wytycznych posadowienia klapy SCD-1-L na konstrukcji dachu
Podczas ustawiania i montazu podstawy nalezy sprawdzi¢ czy wymiary przekatnych sa
réwne. Dopuszczalne odchytki wynosza + 2 mm.

Izolacja podstawy klapy zapobiega nadmiernym stratom ciepta. Sposéb wykonania izolacji

specyfikuje Projektant. Materiaty izolacji termicznej i dostosowane do specyfiki dachu materiaty
izolacji przeciwwilgociowej zgodne ze specyfikacja projektowa, dostarczane sa przez firme
montazowa. W przypadku standardowych konstrukcji dachu mozliwe jest wtaczenie materiatow
izolacyjnych do kompletacji Producenta.

Zaleca sie izolacje podstawy na catym obwodzie wetna mineralna o grubosci 50 mm.
Materiat izolacyjny powinien mie¢ klase reakcji na ogien A1 i odznacza¢ sie duza gestoscig (min
150 kg/m?3) i izolacyjnoscia termiczna (opdr cieplny Ri = min. 1,25 m2-K/W).

Zaleca sie wprowadzenie obrébki przeciwwilgociowej (membrana PCV, papal, pod okapnik
aluminiowej rynny. Elementy izolacji przeciwwilgociowej nalezy mocowac do wywinietej blaszane]
czescl podstawy klapy, zgodnie z zasadami sztuki dekarskiej. Nalezy zachowac szczegdlna
ostroznos¢ stosujac urzadzenia termiczne do zgrzewania papy. Zaleca sie stosowanie oston
zabezpieczajacych poliweglanowe wypetnienie pokrywy przed oddziatywaniem temperatury.
Profile aluminiowe rynny powinny by¢ przykrecone do podstawy wkretami farmerskimi 4,8x19.

Podczas montazu skrzydet klapy konieczne jest sprawdzenie czy ich ruch otwarcia moze
odbywac sie w sposob bezkolizyjny.

Po zamontowaniu skrzydta nasunac i zabezpieczy¢ profil ostonowy zawiasu.

Przed montazem pasow zabezpieczajacych pokrywe, usunac¢ z poliweglanu folie
zabezpieczajaca. Zwrdéci¢ uwage, aby powierzchnia PC odporna na oddziatywanie promieniowania
UV (nadruki na folil), znalazta sie po stronie zewnetrznej.

W przypadku montazu klapy na dachach skosnych, nalezy ja ustawi¢ w taki sposéb, aby:

zawias klapy znajdowat sie po nizszej stronie dachu.

Spadek dachu

Rysunek 5.48. Montaz klap SCD-1-L na dachach pochylonych
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Rysunek 5.49. Montaz krat antywtamaniowych KA

1. Klapa dymowa

2. Krata KA

3. Konstrukcja dachu

4. tagcznik wedtug tabeli

Rysunek 5.50. Montaz kraty przeciwupadkowej KZU

1. Klapa dymowa

2. Krata KZU

3. Konstrukcja dachu

4. tacznik wedtug tabeli

5.8.9. Przyktadowe sposoby montazu klap SCD-1-L na dachach o konstrukc;ji
typowej
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min. 300[mm]

1. Podstawa klapy dymowej z blachy stalowej ocynkowanej
2. Rynna klpay dymowej

3. Profil klapy dymowej

4. Ocieplenie

5. Izolacja przeciwwilgociowa klapy

4. Izolacja przeciwwilgociowa dachu

7. Ocieplenie

8. Blacha trapezowa

9. Dzwigar dachowy - konstrukcja dachu

10. Konstrukcja wsporcza

5.51. Montaz klapy SCD-1-L na izolowanym

dachu stalowym, bez podkonstrukcji, pod blacha

trapezowag

min. 300[mm]
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. Rynna klpay dymowej
. Profil klapy dymowej

Ocieplenie
Izolacja przeciwwilgociowa klapy

. Izo\oc a Erzecuwwﬂgocnowo dachu
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etowy
Dzwigar dachowy - konstrukcja dachu

Rysunek 5.53. Montaz klapy SCD1-L na cokole

zelbetonowym

min. 300[mm]
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. Rynna kipay dymowej

. Profil klapy dymowej

. Ocieplenie

Izolacja przeciwwilgociowa klapy
Izolacja przeciwwilgociowa dachu

. Ocieplenie

Blacha trapezowa

. Dzwigar dachowy - konstrukcja dachu
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Rysunek 5.52. Montaz klapy SCD-1-L na izolowanym
dachu stalowym, z podkonstrukcja, pod izolacja

min. 300[mm]
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. Podstawa klapy dymowej z blachy stalowej ocynkowanej
. Rynna kipay dymowej

. Profil klapy dymowej

. Ocieplenie

. Izolacja przeciwwilgociowa klapy

. Izolacja przeciwwilgociowa dachu

. Ocieplenie

. Blacha trapezowa

. Dzwigar dachowy - konstrukcja dachu

10. Konstrukcja wsporcza

Rysunek 5.55. Montaz klapy SCD-1-L na izolowanym
cokole stalowym, z podkonstrukcja nad izolacja

Podstawa klapy dymowej z blachy stalowej ocynkowanej
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Podstawa klapy dymowej z blachy stalowej ocynkowanej
Rynna kipay dymowej

Profil klapy dymowej

Ocieplenie

lzolacja przeciwwilgociowa klapy

Izolacja przeciwwilgociowa dachu

QOcieplenie

Blacha trapezowa

Dzwigar dachowy - konstrukcja dachu

0. Konstrukcja wsporcza

Rysunek 5.54. Montaz klapy SCD na izolowanym

dachu stalowym, z podkonstrukcja, nad izolacja
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. Podstawa klapy dymowej z blachy stalowej ocynkowanej
Rynna kipay dymowej

Profil kiapy dymowej

Ocieplenie

Izolacja przeciwwilgociowa klapy

Izolacja przeciwwilgociowa dachu

Strop zelbetowy

Rysunek 5.58. Montaz klapy SCD-1-L na dachu
Zelbetonowym
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Dopuszczalny jest rowniez montaz klap na innych istniejacych konstrukcjach

dachowych. W tym przypadku wytyczne posadowienia klapy i izolacji przygotowywane sa
indywidualnie.

5.8.10.0ddanie do eksploatacji

Po montazu urzadzenia i instalacji ZODIC-M, przed oddaniem klapy dymowej do
eksploatacji, zaleca sie przeprowadzenie i odnotowanie ponizszych dziatan:

e sprawdzenie instalacji elektrycznej i pod katem uszkodzen mechanicznych,

e sprawdzenie stanu potaczen instalacji elektrycznych pomiedzy poszczegolnymi
elementami,

e sprawdzenie izolacji termicznej 1 uszczelnien potaczen pod katem
przepuszczania wilgocli,

e sprawdzenie ruchowe wszystkich wariantéw sterowania,

e sprawdzenie czystosci urzadzenia zwtaszcza pokrywy poliweglanowej
i mechanicznych elementéw napedowych,

e sprawdzenie pod katem czytelnosci naklejek znakujacych.

Po montazu klapy dymowej SCD-1-L, przed oddaniem jej do eksploatacji musi zosta¢
wypetniony i podpisany przez upowaznione osoby dokument: . Protokot z Kontroli i
uruchomienia klapy dymowej SCD-1-L w systemie ZOD/C-M.” Protoko6t powinien byé podpisany
przez osobe majaca aktualny, wydany przez firme Smay Sp. z o.0, imienny certyfikat,
upowazniajacy do montazu klap SCD, oraz przez przedstawiciela uzytkownika. Kopie tego
dokumentu nalezy przesta¢ do Dziatu KJ Smay Sp. z o.0. Niedopetnienie tej formalnosci

skutkowac bedzie utrata gwarancji na urzadzenie.

5.8.11.Zasady okresowej konserwacji

W trakcie eksploatacji, klapy SCD-1-L musza by¢, co najmniej raz na 12 miesiecy
poddawane przegladowi stanu technicznego, a fakt ten powinien by¢ udokumentowany
protokotem kontroli. W przeciwnym wypadku klapa nie moze by¢ odebrana i dopuszczona do
eksploatacji.

W czasie przegladu okresowego szczegdlng uwage nalezy zwréci¢ na uszkodzenia
mechaniczne urzadzen i instalacji zasilajacych, stan potaczen pomiedzy poszczegdlnymi
elementami, Stan izolacji, ciagtos¢ uszczelnieh potaczen z potacia dachowa, obrébek
blacharskich podstaw ze zwréceniem uwagi na ewentualne miejsca uszkodzen.

Wszystkie dostepne funkcje sterowania nalezy poddac¢ kontroli i ocenie w formie testu
ruchowego. Sprawdzi¢ sitowniki poprzez otwarcie i zamkniecie klap, oraz sprawdzenie stanu
centrali sterujacych, przyciskdw alarmowych i centrali pogodowe] wraz z czujnikiem wiatru
i deszczu. Kontrola nalezy objac elektryczne instalacje zasilajace.

Nalezy sprawdzi¢ czystos¢ pokrywy poliweglanowej i mechanicznych elementéw
napedowych, sprawdzi¢ dokrecenie srub skrzydta, a takze sprawdzi¢ czytelnos¢ naklejek
znakujacych.

Aby uzyskac¢ wtasciwy stan poliweglanu komorowego, stanowiacego wypetnienie
skrzydet klap SCD-1-L, nalezy umy¢ go letnia woda z dodatkiem tagodnego detergentu. Nie

Wersja: 3.0 Strona 60z 125



smav

nalezy uzywac szczotek oraz materiatow sciernych, a takze detergentow silnie alkalicznych,
mogacych wchodzi¢ w reakcje z aluminium, poliweglanem i EPDM. Szkodliwa dla ptyt PC jest
réwniez sél uzywana przy odsniezaniu dachdéw. Nalezy unikac kontaktu zabezpieczonej przed
UV powierzchni ptyt z rozpuszczalnikiem butylowym lub alkoholem izopropylowym. Nie wolno
my¢ nagrzanych ptyt poliweglanowych - wystawionych na dziatanie stonca lub wysokich
temperatur,

Nalezy pamietac, ze srodki czyszczace i rozpuszczalniki nadajace sie do czyszczenia
poliweglanu moga by¢ niebezpieczne dla powierzchni pokrytej warstwa absorbera UV.
W watpliwych przypadkach przeprowadzi¢ uprzedni test srodka czyszczacego na prdbce ptyty
lub zasiegnac porady u dostawcy.

5.9. Czujnik cisnienia (przetwornik réznicy cisnienia) CCZ

5.9.1. Informacje podstawowe

Czujnik cisnienia CCZ jest przeznaczony do pomiaru rdznicy cisnien na listwie
pomiarowej klapy dymowej lub wyrzutni sciennej. Te informacje pozwalaja na okreslenie
predkosci przeptywu dymu i gazéw pozarowych przez klape dymowa lub wyrzutnie Scienna, na
podstawie ktérej regulowana jest predkoé¢ nawiewu powietrza kompensacyjnego (zmiana
predkosci obrotowej wentylatora nawiewnego).

I\ g

N
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Rysunek 5.57. Czujnik cisnienia CCZ

5.9.2. Dane techniczne

Tabela.5.23 Dane techniczne Czujnika cisnienia CCZ

Zakres ci$nienia

Wzgledny/réznicowy -1...1mbar/0..03-50
mbar

Napiecie zasilania — warto$¢ nominalna | 24V DC

Napiecie zasilania - dolna wartos¢ 8V DC

Napiecie zasilania - gérna wartos¢ 33vDC

Pobér pradu <20 mA

Stopien ochrony obudowy IP 54

Zakres temperatur pracy -25°C do 70°C
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5.9.3. Schemat podtaczenia

UWAGA!

Numeracja zaciskow moze ulec zmianie w wyniku dostosowania konfiguracji MZS do
wymogow obiektu, dla ktdorego dany MZS jest przeznaczony. Dodatkowa dokumentacja
zawierajaca szczegotowe podtaczenia elektryczne oraz zalecenia zostanie dostarczona wraz
z urzadzeniem.

Modut Zasilajgco-Sterujgcy

+ SYG. - PE

T1 T2 T3 T4
+ —INJ |

-X1

Czujnik |
Ciénienia | ~/— OUT —— ‘
CCZ ' _6ND ||
Rysunek 5.58. Schemat podtaczenia Czujnika Cisnienia
5.9.4. Montaz
=
g
N —
H]: @EC \ 2
TH b4
3 W T3 [ T P .
| | -
80

Rysunek 5.59. Wymiary | rozmieszczenie otworow montazowych Czujnika Cisnienia CCZ
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Rysunek 5.60. Wymiary i rozmieszczenie otworow montazowych Czujnika Cisnienia CCZ

5.10. Czerpnia powietrza kompensacyjnego CDH-K

5.10.1.Informacje podstawowe

Czerpnia CDH-K Zzbudowana jest z ramy spawanej w naroznikach, malowanej
proszkowo. W pionowych $cianach ramy przynitowany jest profil aluminiowy z umieszczona w
nim uszczelka szczotkowa, ktora doszczelnia przestrzen po lewej i prawej stronie lamel w
pozycji zamknietej. W poziomych Scianach ramy przynitowane sa katowniki, na ktérych opieraja
sie lamele po zamknieciu. Na dolnym katowniku naklejona jest profilowa uszczelka
samoprzylepna, ktéra doszczelnia przestrzen miedzy lamela dolnag, a rama. W swietle ramy, na
osiach rozmieszczone sa réwnomiernie lamele sprzezone ciegnami.

Lamele czerpni CDH-K sterowane sa za pomoca sitownika elektrycznego typu:
zamknij/otworz, nastawa ciagta (proporcjonalna 0-10V), zasilanie 24V AC/DC lub 230V AC.
Standardowo montowany jest sitownik 24 VDC ze sprezyna. Lamele moga by¢ wykonane w
wersji przeziernej z wktadem z poliweglanu kanalikowego o grubosci 20 mm, lub w wersji
nieprzezierne] z wktadem z wetny mineralnej i blachy aluminiowej. Wktad w lameli jest
zabezpieczony gumowa uszczelka. Lamela jest wyposazona w uszczelke profilowa, ktéra
doszczelnia przestrzen pomiedzy lamelami w pozycji zamknietej.

UWAGA!

W przypadku awarii ZUP (czeéci zasilajgcej) czerpnia lub przepustnica zostaje otwarta
na sprezynie, sitownik nie jest zasilany [oszczedzanie bateril). Otwarcie urzadzenia
odcinajacego, ktére Izoluje klatke schodowa od warunkéw atmosferycznych, moze wptynaé na
jej temperature. Dlatego zaleca sie jak najszybsze usuniecle awarll.
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Rysunek 5.61. Czerpnia COH-K

5.10.2.Dane Techniczne

Czerpnia CDH-K moze by¢ wykonana w wymiarach zamieszczonych w ponizszej tabeli:

Tabela.5.24 Wymiary i powierzchnia czynna COH-K.

s € ‘s .

He g % Szeroko$¢ otworu montazowego [mm]

‘:5 3 g g 400 | 500\ 600\ 700\ 800\ 900\ 1000 | 1100 | 1200 | 1300 | 1400 | 1500 | 1600 | 1700 | 1800 | 1900 | 2000 | 2100
°q g8

= é Powlerzchnla czynna A, [m?]

3 590 | 010 |014]017|021| 024|028 031 034 | 038 | 042 0,45 048 | 052 | 056 | 059 0,62 0,65 | 0,69
4 765 | 014 |019]023]028|033]|037]| 042 047 | 052 0,56 0,61 0,66 | 071 0,75 | 0,80 084 | 0,90 0,95
5 940 | 017 [023|029|036|042]|048| 053 0,60 0,65 0,72 077 | 083 | 089 | 096 1,02 1,07 1,13 1,19
6 | 7775 021 | 028|036 |043| 050|058 0,64 0,72 0,79 0,85 0,94 1,00 1,07 116 1,23 1,30 1,37 1,43
7 | 7290| 025 |034| 041050059067 076 084 | 087 | 094 1,02 111 1,18 1,26 1,33 1,41 1,48 1,58
8 | 7465 029 | 038|048 |058|068]|078]| 086 097 | 099 1,07 1,18 1,26 1,35 1,43 1,54 1,63 1,72 1,80
9 | 7640 032 | 044|054 |065]| 076|087 097 1,08 113 1,22 1,32 1,41 1,54 1,63 1,73 1,83 1,92 2,06
10 | 7875 036 | 048 060(073|085]096 | 1,09 1,22 1,25 1,36 1,49 1,59 1,70 1,81 1,92 2,06 2,17 2,28
11 | 7990 040 |053|066|080|09|106]| 120 1,34 137 1,49 1,63 1,75 1,87 1,99 214 | 2,26 2,38 | 2,50
12 | 27165| 043 | 059072088 102|117 | 132 1,46 1,49 1,65 1,78 1,90 2,07 2,20 2,33 2,46 2,59 2,72
13 | 2340 048 |063]079|095| 1,10 127 | 143 1,58 1,64 1,78 1,92 2,06 | 224 2,38 2,52 2,66 2,80 2,99
14 | 2575| 051 |068|085|1,03]| 119 136]| 1,54 1,70 1,77 1,92 2,07 2,25 2,40 2,56 2,71 2,86 3,06 3,22
15 | 2690 055 |073 091|111 (1,29 | 146 165 1,85 1,89 2,05 2,21 2,41 2,57 274 | 290 | 31 328 | 344
16 | 2865 058 |078|097| 118|138 |158| 176 1,97 2,01 218 | 239 257 | 274 292 | 314 | 332 | 349 | 3,67
16 | 2900 059 079099119 139|160 178 1,99 204 | 221 2,42 260 | 2,78 | 295 | 318 | 336 | 354 | 371

Od strony klatki schodowej, czerpnia powietrza moze by¢ ostonieta kratka wentylacyjna

lub siatka.
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5.10.3.Schemat podtaczenia

UWAGA!

Numeracja zaciskow moze ulec zmianie w wyniku dostosowania konfiguracji MZS do
wymogow obiektu, dla ktorego dany MZS jest przeznaczony. Dodatkowa dokumentacja
zawierajaca szczegotowe podtaczenia elektryczne oraz zalecenia zostanie dostarczona wraz
z urzadzeniem.

Modut
Zasilajgco-Sterujacy
X1 7t

07 08

-+
T 2

Sitownik zasilany
napieciem 24 VDC

Rysunek 5.62. Schemat podtaczenia sitownika czerpni

5.10.4.Montaz

Czerpnie CDH-K montuje sie do przegrody budowlanej wkretami poprzez otwory w
ramce czerpni (otwory do samodzielnego przygotowania na budowie). Przyktady montazu
przedstawione sa na rysunku ponizej.
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krety samowiercace
|©8,5, rozstaw ~500mm

K;ikl rozporower
[min. D)

rozstaw ~500mm’

Konstrukcja ~—
ryglowa s
Sciany - R

Mkrety samowiercgce ‘
|5,5, rozstaw ~500mmi

]

Podkonstrukcja .~

Prawidtowy montaz w scianie z ptyt warstwowych Nieprawidtowy montaz w Scianie z ptyt warstwowych

Rysunek 5.63. Przyktady montazu czerpni COH-K

UWAGA!

Nalezy zwracic na lokalizacje montazu czerpni CDH-K. Czerpnia CDH-K ani zaden z
podzespotow zestawu ZODIC nie zapewnia ogrzewania powietrza czerpanego z zewnatrz.
Przy niskich zewnetrznych temperaturach, bliskie umieszczenie czerpni przy instalacji
wodnej moze doprowadzi¢ do uszkodzenia/zniszczenia tej instalacji.

5.11. Kanaty wentylacyjne oddymiajace SDS

5.11.1.Informacje podstawowe

Kanaty wentylacyjne/oddymiajace SDS stuza wykonaniu przewodowych, stalowych
instalacji powietrza kompensacyjnego o przekroju prostokatnym, ktérych funkcja jest
doprowadzenie $wiezego powietrza kompensacyjnego. Moga by¢ wykorzystane w systemach

dwufunkcyjnych [spetniajacych jednoczesénie role wentylacji ogdlnej i kompensacyjnej).
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Kanaty wentylacyjne/oddymiajace SDS jako stalowe, jednostrefowe przewody
oddymiajace SDS, zostaty sklasyfikowane wedtug kryteriéw normy PN-EN 13501-4+A1:2010 w
klasie odpornosci ogniowej E600120(ho)S1500single, oraz jako niepalne i nie
rozprzestrzeniajace ognia. Kompensatory SDS-KEP, zostaty sklasyfikowane w klasie B-s1,d0
reakcji na ogien wedtug normy PN-EN 13501-1+A1:2010.

Rysunek 5.64. Kanaty wentylacyjne/oddymiajace typu SDS

5.11.2.Dane Techniczne

Tabela 5.25. Dane techniczne kanatow SDS

Klasa odpornosci ogniowej wg
EN 13501-4:2007+A1:2009

E¢00120(ho)S1500single

Potozenie Poziome
Maksymalne podciénienie robocze: 1500 Pa
Maksymalne nadci$nienie robocze: 500 Pa

Ksztatt | wymiary

Prostokatny o wymiarach
e Szerokos$¢ do 1250 mm
e Wysokoéé do 1000 mm

W przypadku kanatéw o wymiarach ponadnormatywnych, nalezy stosowac kanaty
zgodne z Aprobata Techniczna ITB lub Krajowa Ocena Techniczna.

Tabela 5.26. Dane techniczne kanatow SDS o wymiarach ponadnormatywnych

Klasa odpornosci ogniowej wg
EN 13501-4:2007+A1:2009

E00120(ho)S1500single

Potozenie Poziome
Maksymalne podciénienie robocze: 1500 Pa
Maksymalne nadci$nienie robocze: 500 Pa

Ksztatt i wymiary

Prostokatny o wymiarach

e  Szerokosc do 2500 mm
e Wysokoéé do 1500 mm

5.12. Wentylatory nawiewne AFC-1, AFC-2, AFC-3, AFC-4, AFC-5,
AFC-6, AFC-7, AFC-8, AFC-9, AFC-10, AFC-11, AFC-12, AFC-
13

5.12.1.Informacje podstawowe

Wentylator osiowy przeznaczony do montazu kanatowego. Obudowa spawana z blachy
stalowej malowana farba proszkowa.
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Rysunek 5.65. Wentylator nawiewny AFC

5.12.2.Dane Techniczne

Tabela 5.27. Dane techniczne wentylatorow nawiewnych AFC

Moc max Natezenie | Napiecie
Typ wentylatora silnika max nominalne
[kW] [A] [Vl

AFC-1 AFC/2-560-220T 2,2 4,7 400V
AFC-2 AFC/2-560-400T 4,0 7.4 400V
AFC-3 AFC/4-630-110T 1,1 2,9 400V
AFC-4 AFC/4-630-150T 1,5 3,7 400V
AFC-5 AFC/4-630-220T 2,2 4,8 400V
AFC-6 AFC/4-630-400T 4,0 8,7 400V
AFC-7 AFC/4-800-220T 2,2 5,1 400V
AFC-8 AFC/4-800-400T 4,0 8,7 400V
AFC-9 AFC/4-800-550T 55 1.1 400V
AFC-10 AFC/4-800-750T 7,5 14,7 400V
AFC-11 AFC/4-1000-750T 7,5 14,6 400V
AFC-12 AFC/4-1000-1100T 11 21,2 400V
AFC-13 AFC/4-1000-1500T 15 28,3 400V

Wymiary wentylatoréw AFC przedstawiono w punkcie dotyczacym montazu.

5.12.3.Schemat podtaczenia

W zaleznosci od wykonania szafy wystepuja dwa sposoby podpiecia wentylatora:
- do zaciskéw Srubowych
- bezposrednio do falownika.

W przypadku podpiecia przez zaciski srubowe nalezy podtaczy¢ przewody wentylatora zgodnie
z rysunkiem 5.66 do odpowiednio ponumerowanych zaciskéw na listwie XW.

Przy podtaczeniu bezposrednio do falownika nalezy przewody wentylatora podtaczy¢ do
odpowiednich wejé¢ falownika oznaczonych U, V, W - numer 3 na rysunku falownika (rys.
5.66), przewdd PE oraz ekranowanie przewodu podtaczy¢ do $rub oznaczonych na rysunku
numerem 2 (rys. 5.66).
UWAGA!
Numeracja zaciskdw moze ulec zmianie w wyniku dostosowania konfiguracji MZS do
wymogow obiektu, dla ktérego dany MZS jest przeznaczony. Dodatkowa dokumentacja

zawierajaca szczegotowe podtaczenia elektryczne oraz zalecenia zostanie dostarczona wraz
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z urzadzeniem.

Linia
Uziemienie
Silnik
Przekazniki

FUTICETNCY P

-XW .

Wi L M wentylator AFC
“ 3™/ 3x400 VAC

Rysunek 5.66. Schemat podtaczenia wentylatora nawiewnego. Po lewej podtaczenie przez zaciski srubowe, po
prawej bezposrednio do przetwornicy czestotliwosci.

5.12.4.Montaz

UWAGA!

Wentylator AFC zaleca sie montowa¢ w jak najmniejszej odlegtosci od MZS.
Maksymalna dtugos¢ kabla zasilajacego z MZS do wentylatora to 50 metrow. Zastosowanie
dtuzszego kabla jest mozliwe po wczesniejszym uzgodnieniu z firma SMAY i zmodyfikowaniu
MZS.

Dla spetnienia wymagan normy kompatybilnosci eletromagnetycznej EN/IEC 61800-3
kategoria C2, kabel zasilajacy z MZS (w standardowym wykonaniu) do wentylatora powinien
by¢ ekranowany o maksymalnej dtugosci 25m.

Wentylatory AFC przeznaczone sa do montazu kanatowego za przepustnica SRC lub
czerpnia CDH-K z ciagiem jednostrefowych przewoddw oddymiania SDS po stronie ssawnej w
celu oddzielenia od warunkéw atmosferycznych. Strone ttoczna wentylatora nalezy
zabezpieczy¢ akustycznie za pomoca ttumika w wykonaniu SDS. Wentylator mozna posadowic
na stopach montazowych lub powiesi¢ na stalowych pretach gwintowanych pod stropem.
Zaleca sie wykonanie zabezpieczenia antywibracyjnego podczas osadzania wentylatora oraz na
taczeniu z ciagiem przewoddw wentylacyjnych.
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Rysunek 5.67. Schemat montazu kanatowych wentylatorow AFC

Wentylatory AFC moga by¢ montowane w dowolne] pozycji (0$ silnika - pionowo lub

poziomo), w miejscach ostonietych od bezpoéredniego dziatania czynnikéw atmosferycznych

(opaddw deszczu, $niegu, nadmiernego nastonecznienia, itp.). Prawidtowe obroty wirnika sa

zachowane, gdy powietrze przeptywa w kierunku wirnik-silnik. Maksymalna temperatura

otoczenia nie powinna przekraczac 40°C.

Wentylator osiowy AFC mocowac nalezy do kotnierza ksztattek typu kwadrat-koto

z przygotowanymi otworami montazowymi zgodnie ze specyfikacja wymiarowa jak na rysunku

oraz w tabeli ponizej. Do montazu wykorzysta¢ 12 $rub ocynkowanych M12 z nakretkami.

C

Rysunek 5.68. Wymiary wentylatorow nawiewnych AFC

Tabela 5.28. Wymiary wentylatorow nawiewnych AFC

Typ wentylatora OA OB C oD OF ;
otworow
AFC-1 AFC/2-560-220T
AFC2 | AFC/2-sen-soor | 00 | 610 | 430 | 060 ) 12
AFC-3 | AFC/4-630-110T
AFC-4 | AFC/4-630-150T
AFC.5 | AFC/a630-220T | /56 | 690 | D00 | 630 12
AFC-6 | AFC/4-630-400T
AFC7 | AFC/4-800-220T
AFC-8 | AFC/4-800-400T
AFC-9 | AFC/4-800-550T | 00 | 890 | 620 800 | 12
AFC-10 | AFC/4-800-750T
AFC-11 | AFC/4-1000-750T >
AFC-12 | AFC/4-1000-11007 | |00 | 1090/ 730 | 1000
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[ AFC-13 | AFC/4-1000-1500T | | | | |

5.13. Wytacznik wentylatora WWZ

5.13.1.Informacje podstawowe

Wytacznik wentylatora WWZ stuzy do awaryjnego wytaczania wentylatora nawiewnego
AFC lub zespotu napowietrzajacego ZNZ przez kierujacego akcja ratowniczo-gasnicza.
Wytacznik sktada sie z przetacznika obrotowego z kluczem, ktéry zostat zamontowany w
szczelnej obudowie z szybka. Przetacznik posiada dwie pozycje stabilne (01 1) z mozliwoscia
wyciagniecia kluczyka w dowolnej pozycji stabilnej. Wytacznik moze by¢ montowany natynkowo
w miejscu tatwo dostepnym dla stuzb ratowniczo-gasniczych. Przetacznik w pozycji .0" pozwala
systemowi na zataczenie wentylatora. Przekrecajac przetacznik w pozycje .1" wentylator
zostaje wytaczony. Ponowne zataczenie przetacznika w pozycje 0" spowoduje zataczenie
wentylatora (wentylator zostanie uruchomiony jezeli centrala N-0200 otrzyma sygnat pozaru

lub jezeli juz alarm pozarowy trwal.

Rysunek 5.69. Wytacznik wentylatora WW.Z

5.13.2.Dane techniczne

Tabela 5.29. Dane techniczne Wytacznika wentylatora WW.Z

Stopien ochrony IP 95

Temperatura pracy -25°C do 70°C
Wymiary [mm] 108x180x100

Typ przetacznika obrotowy z kluczem
[lo$¢ pozycji stabilnych 2

5.13.3.Schemat podtaczenia

UWAGA!

Numeracja zaciskdw moze ulec zmianie w wyniku dostosowania konfiguracji MZS do
wymogow obiektu, dla ktérego dany MZS jest przeznaczony. Dodatkowa dokumentacja
zawierajaca szczegotowe podtaczenia elektryczne oraz zalecenia zostanie dostarczona wraz
z urzadzeniem.
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Modut Zasilajgco-Sterujacy

G!\ID S\.’G.
-X1 o B¢

1]2[3]4

[ k7 w]

, L L

e 3 4 3
O Yz M)
Wylgcznik Sitownik elementu
wentylatora wyrzutowego

Rysunek 5.70. Schemat podtaczenia kraricowek sitownika klapy oraz wytacznika wentylatora

5.13.4.Montaz

100
82
S o
2 3 -
= E

Rysunek 5.71. Wymiary | rozmieszczenie otwordéw montazowych wytacznika wentylatora WWZ
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5.14. Przepustnica do naptywu powietrza kompensacyjnego z
wentylatorem mechanicznym - Zesp6t napowietrzajacy ZNZ

5.14.1.Informacje podstawowe

/NZ przeznaczony jest do mechanicznego dostarczenia powietrza kompensacyjnego do
klatki schodowej. Dzieki zastosowanym wentylatorom nawiewnym zapewnia on doptyw
powietrza, ktéry zwieksza skuteczno$¢ oddymiania oraz pozwala na uniezaleznienie systemu
od niekorzystnych warunkéw atmosferycznych, takich jak temperatura czy niekorzystny
kierunek wiatru. Urzadzenie moze by¢ rowniez stosowane do wentylacji i przewietrzania
przestrzeni wewnatrz budynku.

PO
X <
3/

Rysunek 5.72. Zespot napowietrzajacy ZNZ

Zespdt napowietrzajacy ZNZ sktada sie z czerpni CDH-K z siatka przeciw ptakom,
kanatu teleskopowego oraz wentylatora/wentylatoréw. Do kanatu obok wentylatora/éw
przykrecony jest srubami motylkowymi panel rewizyjny, umozliwiajacy dostep do sitownika
zaluzji CDH-K.
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Czerpnia CDH-K Kanat teleskopowy Panel rewizyjnyl IWentyIatow'

Rysunek 5.73. Zespot napowietrzajacy ZNZ - elementy sktadowe.

UWAGA!

W przypadku awarli ZUP (czescl zasllajacej) czerpnia lub przepustnica zostaje otwarta
na sprezynie, sitownlk nie jest zasilany [oszczedzanie bateril). Otwarcie urzadzenia
odcinajacego, ktdre izoluje klatke schodowa od warunkéw atmosferycznych, moze wptynac na
jej temperature. Dlatego zaleca sie jak najszybsze usuniecie awarii.

5.14.2.Zasada dziatania

Otwarcie czerpni CDH-K nastepuje po wejsciu systemu w stan alarmu pozarowego,
natomiast uruchomienie wentylatora(éw) - po otwarciu klapy SCD-1-L lub wyrzutni CDH-F-L
lub okna oddymiajacego O0Z (lub istniejacej klapy lub oknal.

Wydajnos¢ nawiewu zalezy od predkosci powietrza mierzonej na listwach pomiarowych
elementu wyrzutowego (klapa lub wyrzutnia $cienna; koniecznos¢ utrzymania odpowiedniej
predkosci przeptywu). Przeptyw przez urzadzenie wyrzutowe powinien by¢ staty, zapewniajacy
minimalny wymagany przeptyw przez klatke schodowa. Sterowanie na podstawie pomiaru na
elemencie wyrzutowym zapewnia, ze po rozszczelnieniu klatki schodowej (w wyniku otwarcia
drzwi lub pekniecia okna) wydajnos¢ ZNZ zostanie zwiekszona, a przeptyw na elemencie
wyrzutowym pozostanie na statym poziomie. Lamele czerpni CDH-K sa sterowane za pomoca
sitownika elektrycznego firmy Belimo typu: zamknij/otwérz, nastawa ciagta (0-10V), zasilanie
24V AC/DC lub 230 VAC. Standardowo montowany jest sitownik 24 VDC ze sprezyna. ZNZ jest
sterowany i zasilany przez modut zasilajaco-sterujacy MZS.

5.14.3.Dane techniczne

Tabela 5.30. Dane techniczne Zespotu napowietrzajacego ZNZ

ZNZ | ZNzZ-1H | ZNz-1v | ZNz-2H | ZNZ-2V | ZNZ-1.5H | ZNZ-1.5V | ZNZ-2.2H | ZNZ-2.2V | ZNZ-3.0H | ZNZ-3.0V | ZNZ-5.5H | ZNZ-5.5V
Moc [kw] | 1,3 13 | 2x13 | 2x13 1,5 1,5 22 22 3,0 3,0 5,5 5,5
sprez[Pa] | 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
W[yn‘ig’/”h‘;“ 11250 | 10200 | 22500 | 20400 | 14500 13500 | 19500 | 18000 | 29500 | 27500 | 44000 | 42500
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5.14.4.Wymiary

ZNZ moze by¢ wykonany w wymiarach otwordéw montazowych wg tabeli.

Tabela 5.31. Wersje ZNZ w zaleznosci od rozmieszczenia otworow montazowych

C D G

Wersja ZNZ (szerokosc) (wysokos¢) (gtebokosc)
[mm] [mm] [mm]
ZNZ-1H 900 620 175
ZNZ-2H 1600 620 175
ZNZ-1V 620 955 175
ZNZ-2V 620 1655 175
ZNZ-1.5H 1035 785 175
ZNZ-1.5V 785 1130 175
ZNZ-2.2H 1135 960 200
ZNZ-2.2V 960 1130 200
ZNZ-3.0H 1240 960 330
ZNZ-3.0V 960 1305 330
ZNZ-5.5H 1355 1135 330
ZNZ-5.5V 1135 1480 330
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Rysunek 5.74. Zabudowa ZNZ

5.14.5.Schemat podtaczenia

W zaleznosci od wykonania szafy wystepuja dwa sposoby podpiecia wentylatora:
- do zaciskdéw Srubowych
- bezposrednio do falownika.

W przypadku podpiecia przez zaciski srubowe nalezy podtaczy¢ przewody wentylatora zgodnie
z rysunkiem 5.75, z puszki przytaczeniowej do odpowiednio ponumerowanych zaciskéw na
listwie XW.

Przy podtaczeniu bezposrednio do falownika nalezy przewody wentylatora od puszki
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przytaczeniowej podtaczy¢ do odpowiednich wejsc falownika oznaczonych U, V, W - numer 3
na rysunku falownika (rys. 5.75), przewdd PE oraz ekranowanie przewodu podtaczy¢ do $rub
oznaczonych na rysunku numerem 2 (rys. 5.75).

UWAGA!

Numeracja zaciskow moze ulec zmianie w wyniku dostosowania konfiguracji MZS do
wymogow obiektu, dla ktéorego dany MZS jest przeznaczony. Dodatkowa dokumentacja
zawierajaca szczegotowe podtaczenia elektryczne oraz zalecenia zostanie dostarczona wraz
z urzadzeniem.

Podtgczenie wentylatora/ow

Linia
Uziemienie
Silnik
Przekazniki

AWIN|—

Puszka
/ przytgczeniowa

Siownik zasilamy
naplgclem 24
Rysunek 5.75. Schemat podtaczenia ZNZ. Po lewej stronie wersja podtaczenia wentylatora do zaciskow srubowych,
po prawej bezposrednio do przetwornicy czestotliwosci.
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5.14.1.Montaz
UWAGA!

ZNZ zaleca sie montowad w jak najmniejszej odlegtosci od MZS. Maksymalna dtugosc
kabla zasilajacego z MZS do wentylatora to 50 metrow. Zastosowanie dtuzszego kabla jest
mozliwe po wczesniejszym uzgodnieniu z firma SMAY i zmodyfikowaniu MZS.

Dla spetnienia wymagan normy kompatybilnosci eletromagnetycznej EN/IEC 61800-3
kategoria C2, kabel zasilajacy z MZS (w standardowym wykonaniu) do wentylatora powinien
by¢ ekranowany o maksymalnej dtugosci 25m.

ZNZ przeznaczony jest do montazu w zewnetrznej scianie budynku. Powietrze powinno
by¢ dostarczane w najnizszej czesci budynku, dlatego ZNZ powinien byé stosowany na

najnizszej kondygnacji nadziemnej. W przypadku dostarczania powietrza do klatek schodowych
mozliwe jest zastosowanie nawiewu na najnizszej kondygnacji lub podziat wymaganego
strumienia na dwie czesci. Takie rozwiazanie wymaga zastosowania dwoch urzadzen ZNZ

zlokalizowanych na pierwszej i drugiej kondygnacji nadziemnej.
Przyktady zastosowania przedstawiono na rysunkach ponize;.

N ~

i 1

I 2Nz

ZNZ

| 114

FARA
AARA

|UUH
e

2Nz

Rysunek 5.76. Przyktad z jednym punktem napowietrzajacym i z dwoma punktami napowietrzajacymi.

Przyktad montazu jak ponizej. W montazu w przegrodzie murowane] stosowac wkrety z
dyblami @6 i rozstawie ~300mm. W montazu w konstrukcji stalowej stosowaé wkrety
samowiercace 05,5 i rozstawie ~300mm.

Wersja: 3.0 Strona 77z 125



smav

! io
i o
— E 7 ‘3
) ° i)
1 _ 5
Il - Q&

u = |
0|5

\ 3
o O

| i | 1)} —
/ ke

i o U E
k% - $

_177 _|_ T=350%650 _|70|_

Rysunek 5.77. Zabudowa ZNZ

5.15. Przepustnica SRC

5.15.1.Informacje podstawowe

Przepustnice wieloptaszczyznowe SRC z topatkami przeciwbieznymi stosuje sie do
zamkniecia przeptywu powietrza w przewodach wentylacyjnych prostokatnych. Moga by¢
montowane na zewnatrz budynkoéw, gdy sitownik oraz mechanizm przepustnicy zabezpieczony
jest przed bezposrednim wptywem oddziatywania czynnikéw atmosferycznych. Konstrukcja
przepustnicy zapewnia szczelno$¢ w zakresie 3+4 klasy wg EN-1751. Wktadki uszczelniajace
zamontowane na koncach piér zapewniaja wysoka szczelnos¢. Naped poszczegdlnych pior
realizowany jest poprzez system ciegien i przektadni zebatej, w uktadzie przeciwbieznym za
pomoca sitownika elektrycznego typu: zamknij/otworz, nastawa ciagta (proporcjonalna 0-10V),
zasilanie 24V AC/DC. Standardowo montowany jest sitownik 24 VDC ze sprezyna. Temperatura
pracy: -20°C do +50°C.

UWAGA!

W przypadku awarli ZUP (czescl zasllajace]) czerpnia lub przepustnica zostaje otwarta
na sprezynie, sitownlk nie Jest zasilany (oszczedzanie bateril). Otwarcie urzadzenia
odcinajacego, ktére Izoluje klatke schodowa od warunkéw atmosferycznych, moze wptynaé na
jej temperature. Dlatego zaleca sie jak najszybsze usuniecle awarll.
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Rysunek 5.79. Przepustnica SRC zewnetrzna

Przepustnica SRC niedzielona, moze by¢ wykonana w wymiarach zamieszczonych w

tabeli 5.24:

Tabela.5.32 Wymiary | powierzchnia czynna przepustnicy SRC.

B
Wysokoéé
[mm

A Szeroko$¢ [mm]

300 | 400|500 | 600|700 | 800 | 900 | 1000 | 1100 | 1200 | 1300 | 1400
Powierzchnia efektywna [m2]

305 0.08 |0.10]0.13]10.15]0.18]10.20] 0.23 0.25 0.28 0.30 0.33 0.35
405 0.10 |0.13]10.17]10.2010.23]10.27] 0.30 0.33 0.37 0.40 0.43 0.47
505 0.12 10.1710.2110.25]0.2910.33| 0.37 0.42 0.46 0.50 0.54 0.58
605 0.15 10.2010.2510.30]0.35]0.40| 0.45 0.50 0.55 0.60 0.65 0.70
705 0.17 10.2310.2910.35]0.4110.46| 0.52 0.58 0.64 0.69 0.75 0.81
805 0.20 |0.26]10.33]0.40]0.46]10.53] 0.59 0.66 0.73 0.79 0.86 0.93
905 0.22 |0.30]0.37]0.45]0.52]10.59] 0.67 0.74 0.82 0.89 0.97 1.04
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1005 | 0.25 [0.33]0.41[0.50(0.58|0.66| 0.74 | 0.83 0.91 0.99 | 1.07 | 1.16
1105 | 0.27 [0.36|0.45[0.54(0.63(0.73| 0.82 | 0.91 1.00 | 1.09 | 118 | 1.27
1205 | 0.30 [0.40(0.49[0.590.69[0.79 | 0.89 | 0.99 1.09 | 119 | 1.29 | 1.38

1305 | 0.32 | 0.43[0.54]0.64]0.75|0.86] 0.96 | 1.07 118 | 1.29 | 1.39 | 1.50

1405 | 035 [0.46(0.58[0.6910.81[0.92| 1.04 | 1.15 1.27 | 138 | 1.50 | 1.61

5.15.2.Schemat podtaczenia

UWAGA!

Numeracja zaciskdow moze ulec zmianie w wyniku dostosowania konfiguracji MZS do
wymogow obiektu, dla ktérego dany MZS jest przeznaczony. Dodatkowa dokumentacja
zawierajaca szczegotowe podtaczenia elektryczne oraz zalecenia zostanie dostarczona wraz
z urzadzeniem.

Modut
Zasilajgco-Sterujacy
x1 7 1

77 78

- +
1 2

Sitownik 24 V
ze sprezyng powrotng

Rysunek 5.80. Schemat podtaczenia przepustnicy SRC

5.16. Wyrzutnia powietrza z listwami pomiarowymi CDH-F-L

5.16.1.Informacje podstawowe

Wyrzutnia CDH-F-L jest to $cienne urzadzenie oddymiajace z mozliwoscia pomiaru
strumienia masowego powietrza usuwanego przez element wyrzutowy.

Wyrzutnia CDH-F-L sktada sie z wyrzutni CDH-F oraz z kanatu z listwami pomiarowymi
i siatki maskujacej. Wyrzutnia moze by¢ opcjonalnie ostonieta od strony klatki schodowej kratka
wentylacyjna. Wyposazona jest w ruchome lamele ustawiane za pomoca sitownika
elektrycznego. Lamele zbudowane sa z anodyzowanych profili aluminiowych oraz z wktadu
utwierdzonego pomiedzy profilami i zabezpieczonego uszczelka przyszybowa. W wersji S
materiatem wktadu lameli jest ptyta z poliweglanu kanalikowego o grubosci 20mm. W wersji A
materiatem wktadu lameli jest wetna mineralna o grubosci 20mm z welonem od wewnatrz i
blacha anodyzowana od zewnatrz. Rama wyrzutni wykonana jest z aluminium i lakierowana na
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kolor RAL?006mat.

W sktad wyrzutni CDH-F-L wchodzi takze przetwornik réznicy cisnien CCZ, do ktérego
doprowadzone sa rurki miedziane g6 od listew pomiarowych. Lamele wyrzutni CDH-F-L
sterowane sa za pomoca sitownika elektrycznego typu: zamknij/otwérz, nastawa ciagta,
zasilanie 24V DC.

Wyrzutnia CDH-F-L moze by¢ stosowana w systemach usuwania dymu jako Scienne
urzadzenie oddymiajace z mozliwoscia pomiaru strumienia powietrza usuwanego przez
element wyrzutowy.

Listwa pomiarowa

Przetwornik réznicy cisnienia

umieszczony W bezpiecznej

i i przestrzeni, lub obudowany

Panel pod{aczen‘io wetna mineralna o grubosci

- 30mm i gestosci nie mniej niz
60kg/m3 lub rownowaznym.

Zaluzja CDH-F 72

Kanat z jednym

luznym obrzezem - ;
Siatka maskujaca

Rysunek 5.81. Budowa wyrzutni powietrza z listwam/i pomiarowymi COH-F-L

5.16.2.Dane techniczne

Tabela 5.33. Dane techniczne CDH-F-L

Klasa obciazenia wiatrem WL 1500
Niezawodnosé Re1000
Skutecznos$¢ w niskiej temperaturze T(-15)
Odpornos¢ na dziatanie wysokiej temperatury B300
Przewodno$¢ cieplna 2,5 W/[m2-K]

5.16.3.Schemat podtaczenia

Sitownik wyrzutni CDH-F-L nalezy podtaczac poprzez Adapter Sitownikéw Obrotowych
ASZ wedtug ponizszego rysunku. Dopuszczalne jest takze inne rozwiazanie techniczne zgodne
z dokumentacja techniczna ZUP, ZUP-L. Przetwornik réznicy cisnienia nalezy podtaczac
wedtug schematu zamieszczonego w punkcie 5.9.3.

Wersija: 3.0 Strona 81z 125



smav

|
12|84
]
Adapter do sitownikéw obrotowych Nak7
ASZ ﬂ
] Y
o V
2 2 & S
o voe| 1 z
vockom 3 1 |voc/com a2 Wytgcznik
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N-0200

Sitownik elementu wyrzutowego
zasilany napieciem 24 VDC

Rysunek 5.82. Schemat podtaczenia sitownika Czerpni COH-F-L

UWAGA!
Podtaczenie Wytacznika wentylatora WWZ zalezy od kierunku obrotu sitownika. Kierunek
ustalony jest przez orientacje sitownika podczas montazu. W przypadku odwrotnego montazu
sitownika (czerpnia zamknieta w potozeniu <3°) zaciski 3 i 4 WWZ nalezy podtaczy¢ kolejno
do zaciskow S4 i S5 sitownika.
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5.16.4.Montaz

(D+15)(C+15)

|Zabudowa Saluzji COHAF-L; T niin = 350mn{_'

Rysunek 5.83. Zabudowa wyrzutni COH-F-L

Wyrzutnia musi by¢ zamontowana w Scianie zewnetrznej budynku. Powinna by¢

umieszczona mozliwie najwyzej w przestrzeni z ktérej odprowadzata bedzie dym i ciepto.

Wyrzutnia CDH-F-L moze by¢ wykonana w wymiarach zamieszczonych w ponizszej

tabeli:
Tabela.5.34 Wymiary | powierzchnia czynna wyrzutni COH-F-L.
- E Szeroko$¢ otworu montazowego [mm]
LEUE % ?'f 800 | 900 | 1000{1100|1200|1300]| 1400|1500
Sw | ©®
- §§ Powierzchnia czynna Aa [m2]
5 940 0,40 | 0,45 | 0,51 | 0,56 | 0,62 | 0,68 | 0,74 | 0,79
6 1115 | 0,47 | 0,55 | 0,61 | 0,69 | 0,75 | 0,82 | 0,88 | 0,97
7 1290 | 056 | 0,64 | 0,72 | 0,80 | 0,83 | 0,91 | 1,00 | 1,07
8 1465 | 0,64 | 0,74 | 0,83 | 0,91 | 0,95 | 1,05 | 1,14 | 1,22
9 1640 | 0,72 | 0,83 | 0,93 | 1,04 | 1,09 | 1,18 | 1,30 | 1,40
10 18151081 | 0,92 | 1,05 | 1,16 | 1,21 | 1,34 | 1,44 | 155
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11 1990 [ 089 | 1,01 | 1,15 | 1,27 | 1,35 | 1,47 | 1,59 | 1,73

5.17. Uktad pomiarowy UPZ

5.17.1.Informacje podstawowe

Uktad pomiarowy UPZ przeznaczony jest do pomiaru wielkosci przeptywu
objetoéciowego strumienia mieszaniny powietrza i gazéw w urzadzeniu wyrzutowym [okno
oddymiajace lub klapa dymowa). Stosuje sie go wowczas, gdy system ZODIC-M jest adaptowany
do istniejacej klapy dymowej, okna oddymiajacego lub urzadzenia wyrzutowego. W powyzszej
sytuacji uktad pomiarowy UPZ wykonywany jest w ksztatcie i rozmiarze dobranym do wymiaréw
otworu wyrzutowego.

5.17.2.Budowa

Uktad pomiarowy UPZ wykonywany jest w ksztatcie i rozmiarze dobranym do wymiaréow
adaptowanego otworu wyrzutowego. UPZ sktada sie z uktadu dwoch aluminiowych listew
pomiarowych [na jeden otwdr wyrzutowy), miedzianych przewoddéw doprowadzajgcych
pneumatyczny sygnat pomiarowy do czujnika CCZ wraz z elementami ztacznymi i mocujacymi
do otworu wyrzutowego.

Listwa pomiarowa

Przetwornik réznicy cisnienia
umieszczony w bezpiecznej
przestrzeni, lub obudowany
wetng mineralng o grubosci
30mm i gestosci nie mniej
niz 60kg/m3 lub

réwnowazny

Klapa dymowa

Listwa pomiarowa

Elemen mocujgcy uktad pomiarowy

Rysunek 5.84. UPZ w otworze klapy dymowej
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Okno oddymiajgce

Listwa pomiarowa

istwa pomiarow]

Przetwornik réznicy ci$nienia
umieszczony w bezpiecznej
przestrzeni, lub obudowany
weing mineralng o grubosci
30mm i gestosci nie mniej
niz 60kg/m3 lub
réwnowazny

Rysunek 5.85. UPZ w otworze okna oddymiajacego
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6. Opcjonalne urzadzenia wspotpracujace z Zestawem
Z0DIC-M

Tabela 6.1. Opcjonalne urzadzenia wspdtpracujace z ZODIC-M

Lp. | Opcjonalne urzadzenie wspotpracujace z ZODIC-M Oznaczenie elementu
1 Stacja pogody SPZ
2 Przycisk przewietrzania PPZ
3 Elektrozaczep drzwiowy EZD
4 Sygnalizator akustyczny SA-T
5 Sygnalizator optyczny SO-1
6 Sygnalizator akustyczno-optyczny SAO-T
7 Elektrotrzymacze do drzwi ETD
8 Adapter sitownikéw obrotowych ASZ
9 Adapter elektrozaczepow drzwiowych AEZ
10 Okno oddymiajace 00z

6.1. Stacja pogody SPZ

6.1.1. Informacje podstawowe

Stacja pogody SPZ przeznaczona jest do wykrywania deszczu i wiatru. Do stacji
podtaczone sa czujnik deszczu oraz czujnik wiatru. Jezeli ktorys z czujnikdw zadziata, na stacji
pogody zaswieci sie dioda przy wskazniku deszczu lub wiatru. Funkcja przewietrzania zostaje
zablokowana. Jezeli w momencie zadziatania stacji pogody przewietrzanie jest wtaczone, to
nastepuje jego wytaczenie. Blokada funkcji przewietrzania wystepuje do momentu, az centralka
pogodowa ponownie odblokuje funkcje przewietrzania (dioda przy wskazniku wiatru/deszczu
przestanie $wiecic).

UWAGA!
W przypadku wystapienia alarmu pozarowego sygnat ze stacji pogody jest ignorowany

i nie ma wptywu na dziatanie zadnego z urzadzen przeciwpozarowych.

o .

Rysunek é.1. Stacja pogody SPZ z czujnikiem deszczu i wiatru
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6.1.2. Dane techniczne

Tabela 8.2. Dane techniczne Stacji pogody SPZ

230 VAC, 50 Hz
0,09 A
165x75x155
-22°C do 55°C
20% do 80%
IP40 (opcja IP54)

Napiecie zasilania

Pobér pradu

Wymiary [dt. x szer. x wys.)
Temperatura pracy
Wilgotnos¢ wzgledna
Stopien ochrony

Czutos¢ czujnikdw mozna ustawi¢ za pomoca potencjometréow oznaczonych jako

W (wiatr) oraz R (deszcz), przy czym obrét zgodnie z ruchem wskazéwek zegara zwieksza

czutosc. Oba parametry ustawione sa fabrycznie na wartos¢ maksymalna.

UWAGA!

Ustawlenle zbyt niskie] czutoscl moze doprowadzi¢ do uszkodzenla w wynlku dzlatanla

deszczu lub wiatru!

Stacja pogody posiada 8 przyciskéw typu DIP switch:

DIP-1 — w pozycji ON (wtaczony) zmniejszona jest czuto$é w razie porywdw
wiatru; ustawienie nie wptywa na czuto$¢ na staty wiatr; fabrycznie ustawiony na
OFF (wytaczony);

DIP-2 —w pozycji ON czujnik deszczu jest stale podgrzewany ze zredukowana

moca, co zmniejsza wptyw np. porannej kondensacji i zapobiega aktywacji
czujnika; w przypadku wystapienia deszczu grzatka zaczyna pracowac z petna
moca az do wyschniecia czujnika; fabrycznie ustawiony na OFF;

DIP-3 i 4 — ustawienie dziatania wyjscia 3 (zaciski 11-13) oraz 4 (zaciski 14-16):

Tabela 6.3. Ustawienia przyciskow DIP-3 i DIP-4 Stacji Pogody

DIP/wyj. | 3-OFF | 4-OFF [ 3-OFF | 4-ON | 3-ON | 4-OFF | 3-ON [ 4-ON
wyjscie 3 wiatr/deszcz wiatr wiatr deszcz
wyjscie 4 wiatr/deszcz deszcz wiatr deszcz

DIP-5 - w pozycji ON wszystkie wyjécia sa zdezaktywowane (nie przetaczaja sie
pod wptywem wiatru/deszczu), aby umozliwi¢ naprawe lub prace konserwacyjne
w trakcie ztej pogody (patrz réwniez DIP-8); dioda sygnalizacyjna pracy miga;
fabrycznie ustawiony na OFF;

DIP-6 - w pozycji ON wyjscia sa aktywowane przez deszcz lub wiatr na co
najmniej 3 minuty; fabrycznie ustawiony na OFF (wyj$cia aktywne na co najmnie]

6 minut);

DIP-7 — w pozycji ON wyjscie 2 zatacza sie w przypadku awarii czujnika deszczu
(zwarcie/przerwanie), a dioda sygnalizacyjna czujnika deszczu zaczyna migac;

fabrycznie ustawiony na OFF;

DIP-8 — w pozycji ON aktywowana jest funkcja testowa dla naprawy lub prac
konserwacyjnych, a dioda sygnalizacyjna pracy miga; wszystkie wyjscia sa
aktywne i moga zosta¢ zdezaktywowane za pomoca DIP-5; w razie sygnatu
z czujnika, stan odpowiadajacej mu diody sygnalizacyjnej zostaje utrzymany,
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w calu pézniejszego sprawdzenia na panelu stacji; fabrycznie ustawiony na OFF;

6.1.3. Schemat podtaczenia
UWAGA!
Zasilanie stacji pogody z MZS jest opcjonalne! Standardowo
zasilanie stacji pogody nie przewiduje sie z MZS i ma by¢ doprowadzone
z innego zraddta.

Numeracja zaciskow moze ulec zmianie w wyniku dostosowania konfiguracji MZS do
wymogow obiektu, dla ktorego dany MZS jest przeznaczony. Dodatkowa dokumentacja
zawierajaca szczegotowe podtaczenia elektryczne oraz zalecenia zostanie dostarczona wraz

z urzadzeniem.

Centrala sterujgca
N-0200

Wej$cie cyfrowe
nienadzorowane
Modut Zasilajgco-Sterujgc 5
Stacja Pogody
x2 b NP GND | syg.
1 2 3

(@] [@]

L N PE NO C NC

1 2 3 4 5 6 7

o 0o 0o © 0o o o
150k |

O @]

1 2 3 4

Czujnik deszczu
i wiatru

Rysunek 6.2. Schemat podtaczenia stacji pogody

Dla Czujnika deszczu i wiatru w wersji RS 3 (wersje RS3 mozna poznac po obecnos$ci na ptytce
elektronicznej mostka J1) nie nalezy podtaczac opornika 150k.

6.1.4. Montaz

Stacje Pogody instalowa¢ na ptaskiej powierzchni za pomoca wkretow
zaopatrzonych w kotki rozporowe. Otwory nalezy wierci¢ wedtug ponizszego rysunku. Czujnik
deszczu i wiatru montowac za pomoca dotaczonej obejmy (maks. érednica masztu: 60 mm]
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- 72mm -
~
O
110 mm
O O
144 mm

Rysunek 6.3. Rozmieszczenie otwordw montazowych stacji pogody

Rysunek 6.4. Obejma do montazu czujki wiatrowo deszczowej

Rysunek 6.5. Maszt do montazu czujki wiatrowo deszczowej

6.2. Przycisk przewietrzania PPZ

6.2.1. Informacje podstawowe

Przycisk przewietrzania PPZ przeznaczony jest do przewietrzania klatki schodowej w
trybie bytowym. Po krétkim naciénieciu przycisku ,otwarcie” sitowniki wysuna sie do ustawionej

pozycji wentylacji. Nacisniecie przycisku zamknij spowoduje zamkniecie klapy. Klapa zamyka
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sie automatycznie po otrzymaniu sygnatu ze stacji pogody lub po uptynieciu ustawionego czasu
przewietrzania. W razie przyci$niecia i przytrzymania przycisku (dtuzej niz 2s) sitownik bedzie
wysuwac sie az do momentu zwolnienia przycisku.

Y ———————

\

-

Rysunek 6.6. Przycisk przewietrzania PPZ

6.2.2. Dane techniczne

Tabela é6.4. Dane techniczne Przycisku przewietrzania PPZ

Typ przycisku jednobiegunowy,
monostabilny

Obciazalno$é styku 10A /250 VAC

Stopien ochrony P44

obudowy

6.2.3. Schemat podtaczenia

Centrala sterujgca N-0200

Wejécie cyfrowe Waejécie cyfrowe
nienadzorowane nienadzorowane

7 8
RPQ - Otwarcie RPO -Zamknigcie
Syq. GND Sya.

PPZ

Rysunek 6.7. Schemat podtaczenia przycisku przewietrzania

6.2.4. Montaz

Przycisk przystosowany jest do montazu powierzchniowego. Rozstaw otwordw i wymiary
przycisku widoczne sa na rysunku ponizej.
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Rysunek 6.8. Wymiary | rozmieszczenie otworow montazowych przycisku przewietrzania

6.3. Elektrozaczep drzwiowy EZD

6.3.1. Informacje podstawowe

Elektrozaczep drzwiowy przeznaczony jest do blokady zabezpieczonego nim wejscia |

jego zwolnienie po spetnieniu warunku, ktéry rézni sie w zaleznosci od typu elektrozaczepu:

6.3.2.

standardowy - normalnie zablokowany (brak zasilania), odblokowanie nastepuje

po podaniu napiecia zasilajacego,

rewersyjny — normalnie odblokowany (brak zasilanial, stan zablokowania trwa

dopoki podawane jest napiecie zasilajace.

Rysunek 6.9. Symetryczny elektrozaczep drzwiowy EZD

Dane techniczne

Tabela 6.5. Dane techniczne elektrozaczepu drzwiowego EZD

Typ

symetryczny:
standardowy lub rewersyjny

Napiecie zasilania

standardowy: 20 - 26 VDC
rewersyjny: 18 - 26 VDC

Opornos¢

standardowy: 150 Q
rewersyjny: 250 Q

Pobér pradu

standardowy: 150 mA
rewersyjny: 100 mA (ciagta
praca pod pradem, 100% ED)

Wytrzymatosé 3500 N

Klasyfikacja ppoz. El 60

Regulacja jezyka 0do4 mm

zapadki

Wymiary 20,5 x 75 x 28,5 mm
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6.3.3. Schemat podtaczenia

Elektrozaczep standardowy podtaczany jest do Adaptera elektrozaczepéw drzwiowych
AEZ - patrz punkt 6.9.3. Elektrozaczep rewersyjny podtaczany jest bezposrednio na zaciski
Srubowe MZS wedtug dodatkowe] dokumentacji zawierajaca szczeg6towe podtaczenia

elektryczne dla danej konfiguracji MZS.

6.3.4. Montaz

Oba rodzaje elektrozaczepéw sa symetryczne tzn. mozna je montowac zaréwno w
drzwiach lewych, jak i prawych. Regulacja jezyka zapadki pozwala na eliminacja luzéw pomiedzy
jezykiem elektrozamka a jezykiem zamka drzwi przez wysuniecie jezyka elektrozamka w
zakresie 0-4 mm od standardowego potozenia.

20,5

Rysunek 6.10. Wymiary i rozmieszczenie otworow montazowych elektrozaczepu
6.4. Sygnalizator akustyczny SA-1

6.4.1. Informacje podstawowe

Sygnalizator akustyczny SA-1 przeznaczony jest do akustycznej sygnalizacji pozaru w
pomieszczeniach zamknietych. Sygnalizator posiada mozliwos¢ wyboru jednego z czterech
sygnatow akustycznych.

Rysunek 6.11. Sygnalizator akustyczny SA-1
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6.4.2. Dane techniczne

Tabela 8.6. Dane techniczne Sygnalizatora akustycznego SA-1

Napiecie zasilania

16 -32,5VDC

Pobér pradu

w stanie spoczynku: 0 mA
w stanie alarmowania: <65
mA

Natezenie dzwieku w
odlegtosci Tm

>100 dB

Zakres temperatur pracy

-25°C do 55°C

Stopien ochrony IP 21
Masa ~184 g
Wymiary $115x 70 mm
6.4.3. Schemat podtaczenia
UWAGA!

Numeracja zaciskow moze ulec zmianie w wyniku dostosowania konfiguracji MZS do
wymogow obiektu, dla ktérego dany MZS jest przeznaczony. Dodatkowa dokumentacja
zawierajaca szczegotowe podtaczenia elektryczne oraz zalecenia zostanie dostarczona wraz

z urzadzeniem.

-X1 +
O

7

Modut
Zasilajgco-Sterujgcy

Sygnalizator
akustyczny

Rysunek 6.12. Schemat podtaczenia sygnalizatora akustycznego

Zwora w potozeniu:

A - Sygnat karetki pogotowia
P - Sygnat policji

S - Sygnat strazy pozarne;

M - Sygnat techniczny

6.4.4. Montaz

Sygnalizator mocowac¢ do sufitu lub Sciany o wymaganej odpornosci ogniowej przy

pomocy dwoch wkretdw i kotkdéw rozporowych, lub poprzez puszke instalacyjna, ktora rowniez

posiada wymagana odpornos¢ ogniowa.
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Rysunek 6.13. Schemat zamykania sygnalizatora i rozmieszczenie otworow montazowych
6.5. Sygnalizator optyczny SO-1

6.5.1. Informacje podstawowe

Sygnalizator optyczny SO-1 przeznaczony jest do optycznej sygnalizacji pozaru zespotem
diod LED w pomieszczeniach zamknietych. SO-1 wystepuje w trzech wersjach: 9m, 6m oraz 3m,
w zaleznosci od obszaru pokrycia, w ktérym natezenie Swiatta jest wieksze od 0,4lx. Opcjonalnie
sygnalizator wystepuje w wersji z wbudowanym modutem synchronizacji i umozliwia tworzenie
sieci sygnalizatoréw pracujacych synchronicznie [synchronizacja z wykorzystaniem linii
zasilajacej) lub z nastawionym opdznieniem wzgledem sygnalizatora master.

Rysunek 6.14. Sygnalizator optyczny SO-1
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6.5.2. Dane techniczne
Tabela 8.7. Dane techniczne Sygnalizatora optycznego SO-1
Napiecie zasilania 16 -32,5VDC
Pobér pradu w stanie spoczynku 0 mA

S0-1/3m < 38 mA
S0-1/3m synchr. < 38 mA
S0O-1/6m < 38 mA
S0-1/6m synchr. < 38 mA
S0-1/9m < 85 mA
S0-1/9m synchr. < 85 mA
S0-1/3m < 0,91 W
S0-1/3m synchr. < 0,91 W
S0-1/6m < 0,91 W
S0-1/6m synchr. < 0,91 W

Pobér pradu w stanie alarmowania

Pobdér mocy w stanie alarmowania

SO-1/9m <2 W
S0-1/9m synchr. < 2 W
Max. przekréj przewodu 2,5 mm?
Liczba btyskéw na minute 33,6

<1bs
<1bs
<8bs

Czas pojedynczego rozbtysku S0-1/3m, S0-1/3m synchr.
S0-1/6m, SO-1/6m synchr.

S0-1/9m, S0-1/9m synchr.

Wymiary S0-1/3m, S0-1/3m synchr. ®115x53
mm
S0-1/6m, S0-1/6m synchr. ®115x53
mm
S0-1/9m, SO-1/9m synchr. ®115x68
mm

Rodzaj srodowiska pracy Typ A

Zakres temperatur pracy -25°C do 55°C

Stopien ochrony IP 54

Wspdtpracujaca puszka PIP-1AN

instalacyjna

Urzadzenie posiada czteropozycyjny mikroprzetacznik stuzacy do konfiguracji trybu
pracy.

Tabela 6.8. Ustawienia mikroprzetacznika DIP-switch Sygnalizatora Optycznego

M/S | ON - Tryb Master | OFF - Tryb Slave
DO D1 D2 Czas op6znienia
OFF | OFF OFF Os
OFF | OFF ON 01s
OFF ON OFF 0.2s
OFF ON ON 03s
ON OFF OFF 04s
ON OFF ON 05s
ON ON OFF 06s
ON ON ON 0,7s

W kazdej sieci moze byc¢ tylko jeden sygnalizator ,master”, ktéry odpowiedzialny jest za
generowanie impulséw synchronizacyjnych. Pozostate sygnalizatory musza by¢ ustawione w
tryb .slave”. Niewtasciwe ustawienie trybu pracy spowoduje niewtasciwe dziatanie sieci

sygnalizatoréow. Sie¢ sygnalizatoréw moze pracowac synchronicznie lub z efektem fali. Tryb
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pracy sieci ustawiamy poprzez ustawienie opdznienia na sygnalizatorach ,.slave”. W przypadku
ustawienia opdznienia na wartos¢ Os siec bedzie pracowata synchronicznie.

6.5.3. Schemat podtaczenia

UWAGA!

Numeracja zaciskdow moze ulec zmianie w wyniku dostosowania konfiguracji MZS do
wymogow obiektu, dla ktéorego dany MZS jest przeznaczony. Dodatkowa dokumentacja
zawierajaca szczegotowe podtaczenia elektryczne oraz zalecenia zostanie dostarczona wraz
z urzadzeniem.

UWAGA'!

Podczas tworzenia sieci sygnalizatorow (2 i wiecej sygnalizatorow), nalezy stosowac

filtr synchronizacyjny FS-1. Niezastosowanie filtra moze doprowadzi¢ do uszkodzenia
zrdodta napiecia zasilania.

Modut
Zasilajgco-Sterujacy

X1+ -
o

o]
9 10
Fitr d= = = * \
synchornizacyjny T //
FS-1 3 K& 3
Stosowac pr'lzy tworzeniu — /_
sieci sygnalizatoréw [ \ / f,/"ﬁ X ,;'."}l
| }E/ | =
|III I." |I\ |

/" /
Tylko w wersiji \ / Tylko w wersji /

z modutem synchronizacji ~—______—" z modulem synchronizacji _—

Sygnalizator Sygnalizator
master slave

Rysunek 6.15. Schemat podtaczenia sygnalizatora optycznego
6.5.4. Montaz

Sygnalizator mocowac¢ do sufitu lub $ciany o wymaganej odpornosci ogniowej przy
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pomocy dwdch wkretdéw i kotkéw rozporowych, lub poprzez puszke instalacyjna, ktéra rowniez
posiada wymagana odpornos¢ ogniowa.

1\ czarme wypusty

otwory do montazu sygnalizatora

Rysunek 6.16. Schemat zamykania sygnalizatora i rozmieszczenie otworow montazowych
6.6. Sygnalizator akustyczno-optyczny SAO-1

6.6.1. Informacje podstawowe

Sygnalizator akustyczno-optyczny SAO-1 przeznaczony jest do akustycznego
i optycznego sygnalizowania pozaru wewnatrz budynkdéw. Po podtaczeniu napiecia zasilania
urzadzenie generuje sygnat optyczny impulsowy o czestotliwosci 0,56Hz oraz sygnat
akustyczny, zgodny z biezacymi nastawami. Sygnalizator wystepuje w trzech wersjach: 9m, 6m
oraz 3m. W zaleznosci od wersji zmienia sie obszar, w ktérym natezenie Swiatta jest wieksze od
0,4lx. Sygnalizator umozliwia tworzenie sieci sygnalizatoréw pracujacych synchronicznie
(synchronizacja czeéci akustycznej oraz optycznej z wykorzystaniem dodatkowe;j linii).

Rysunek 6.17. Sygnalizator akustyczno-optyczny SAO-1

6.6.2. Dane techniczne

Tabela 8.9. Dane techniczne Sygnalizatora akustyczno-optycznego SAO-1

Napiecie zasilania 16 -32,5VDC

Pobdr pradu w stanie spoczynku 0 mA

Pobér pradu w stanie alarmowania | SAO-1/3m < 75 mA
SAO0-1/6m < 75 mA
SA0-1/9m < 110 mA
Pobdr mocy w stanie alarmowania | SAO-1/3m < 1,8 W
SAO-1/6m < 1,8W
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SA0-1/9m < 2,64 W

Natezenie dzwieku w odlegtodci 1m | >100 dB
Zakres temperatur pracy -25°C do 55°C
Stopien ochrony IP 33

Masa

SAO-1/6m ~300 g
SAO-1/9m ~350 g

Wymiary

115 x 100 mm

Urzadzenie posiada szesciopozycyjny mikroprzetacznik DIP-switch, za pomoca ktérego

mozliwe jest wybranie trybu pracy sygnalizatora — .master” lub .slave”, jak réwniez wzoru

dzwieku. Sygnalizator umozliwia regulacje gtosnosci oraz wykorzystanie opcji

liniowego

zwiekszania gtosnosci (od okoto 70dB do >100dB na 1m). Regulacja gtoénosci dokonywana jest

za pomoca potencjometru znajdujacego sie w pokrywie sygnalizatora, natomiast opcja

stopniowego narastania gtosnosci wtaczana jest poprzez przestawienie odpowiedniej pozycji

mikroprzetacznika.

e DIP-1: wyb6r pracy master(ON)/slave(OFF),

e DIP-2-5: wybér wzoru dzwieku (patrz tabela ponizej),

e DIP-6:
gtosnosci.

wiaczenie

(ON]/wytaczenie(OFF)  funkcji

stopniowego

narastania

Tabela 8.10. Ustawienia mikroprzetacznika DIP-switch Sygnalizatora Akustyczno-Optycznego

DIP-1 | DIP-2 | DIP-3 | DIP-4 | Wzér dzwieku

ON ON ON ON syrena pozarowa

ON ON ON OFF syrena IS0 8201

ON ON OFF ON syrena policyjna

ON ON OFF OFF syrena DIN 33 404

ON OFF ON ON syrena karetki pogotowia
ON OFF ON OFF sygnat tonowo-impulsowy
ON OFF OFF ON francuski sygnat alarmowy
ON OFF OFF OFF Szwecja SS 031711

OFF ON ON ON dzwiek ewakuacji Holandia
OFF ON ON OFF NFC 48-265

OFF ON OFF ON niemiecki alarm przemystowy
OFF ON OFF OFF alarm PFEER

OFF OFF ON ON sygnat ciagty

OFF OFF ON OFF sygnat tonowy przemiatany
OFF OFF OFF ON dzwiek awaryjny

OFF OFF OFF OFF sygnat tonowy narastajacy

Wersja: 3.0

Strona 98z 125



smav

6.6.3. Schemat podtaczenia

Modut
Zasilajgco-Sterujacy
-X1 =+

o o
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|| |\ '
Sygnalizator ! s|=H / \ s|=H ’JSygnaIizator
akustyczno- \ / \ / akustyczno-
optyczny - S optyczny

Rysunek 6.18. Schemat podtaczenia sygnalizatora akustyczno-optycznego

6.6.4. Montaz

Sygnalizator mocowac¢ do sufitu lub Sciany o wymaganej odpornosci ogniowej przy
pomocy dwdch wkretdw i kotkdéw rozporowych, lub poprzez puszke instalacyjna, ktéra rowniez

posiada wymagana odpornos¢ ogniowa.

czarne
wypusty

otwory do montazu sygnalizatora

Rysunek 6.19. Schemat zamykania sygnalizatora i rozmieszczenie otworow montazowych
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6.7. Elektrotrzymacz do drzwi ETD

6.7.1. Informacje podstawowe

Elektromagnetyczny trzymacz podtogowy drzwi ETD przeznaczony jest do okresowego
lub statego trzymania drzwi. Urzadzenie wystepuje w dwdch wersjach:
e elektrotrzymacz uniwersalny, w ktorym mozna dowolnie przektadaé przycisk
zwalniajacy z prawej na lewa strone obudowy,
e elektrotrzymacz z obrotowa gtowica magnesu, z regulowana rura dystansujaca.
Obie wersje urzadzenia pozwalaja na montaz scienny lub podtogowy, zawieraja przycisk
zwalniajacy, zintegrowana diode zabezpieczajaca przed odwrotnag polaryzacja, diode TVS

(ochrona ESD) oraz ptyte przegubowa (w zestawie).

S

Rysunek 6.20. Elektrotrzymacz do drzwi ETD [obie wersje]

6.7.2. Dane techniczne

Tabela 8.11. Dane techniczne Elektrotrzymacza do drzwi ETD

Napiecie zasilania 24VDC

Zakres zmian napiecia 20,4 - 27,6 VDC
zasilania

Moc znamionowa 1,6 W

Pobér pradu 66 mA

Sita trzymania 400N

Cykl pracy 100%

Zakres temperatur pracy -5°C do 50°C
Stopien ochrony IP 42 [magnes IP 54)
Wymiary 85x110x38 mm
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6.7.3. Schemat podtaczenia

UWAGA!
Numeracja zaciskdow moze ulec zmianie w wyniku dostosowania konfiguracji MZS do
wymogow obiektu, dla ktérego dany MZS jest przeznaczony. Dodatkowa dokumentacja

zawierajaca szczegotowe podtaczenia elektryczne oraz zalecenia zostanie dostarczona wraz
z urzadzeniem.

Modut Zasilajgco-Sterujgcy

X1 6 6

13 |14

niebieski

czerwony [T /f

Przycisk
zwalniajgcy

Trzymacz
elektromagnetyczny

Rysunek 6.21. S5chemat podtaczenia elektrotrzymacza
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6.7.4. Montaz

ol

Rysunek 6.22. Wymiary i rozmieszczenie otworow montazowych elektrotrzymacza uniwersalnego

D48
Wymiar "X" Wymiar "Y"
@ 176 4
323 4
x 473 6
N - =
> 06,6
90
19
[6 &
(@)
@) | 82
_’ o

Rysunek 6.23. Wymiary i rozmieszczenie otworow montazowych elektrotrzymacza z obrotowa gtowica
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Stozek
DIN 74-Am4

@55

D 4,5

50

Rysunek 6.24. Wymiary | rozmieszczenie otworow montazowych ptyty przegubowej
6.8. Adapter sitownikow obrotowych ASZ

6.8.1. Informacje podstawowe

Adapter sitownikéw obrotowych (modut przekaznikowy wykonanie ASZ) przeznaczony
jest do zasilania i sterowania sitownikami obrotowymi z oddzielnymi wejsciami kierunku.
Sygnatem wejsciowym adaptera jest napiecie 24 VDC o zmiennej polaryzacji. Jest to zasilanie

oraz sterowanie adapterem. Zmiana polaryzacji powoduje przesterowanie modutu
przekaznikowego.
@ o @
2 Modut przekaznlkowy ... ..
OpLum
Cb ASZ-01
Parametry zasilania:  U=24 V DC
( TR EEEae

¥
() -

C€_ imum E
Nrfabr: 9900882199  pin- 1230058759

L

Rysunek 6.25. Adapter do sitownikow obrotowych ASZ

6.8.2. Dane techniczne

Napiecie cewki przekaznika 24 VDC

Prad sterowania cewki 21,8 mA
Rezystancja cewki 1100 £10% QO
Moc cewki 530 mW

llos¢ przekaznikéw 2

Napiecie stykow przekaznika 30V DC, 250 VAC
Prad stykéw przekaznika 5A@75°C

Czas zataczenia/wytaczenia 15 /10 ms max
Temperatura pracy -25°do 75°C
Stopien ochrony IP 54

Obudowa

Puszka instalacyjna, szes¢
przepustéw do przewodéw o $rednicy
4,0+ 16 mm

Wymiary zewnetrzne

120 x 80 x 50

Listwa zaciskowa wejsciowa

dwa tory 0,5+ 10 mm?

Wersja: 3.0
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Listwa zaciskowa wyjsciowa (do trzy tory 0,2 + 2,5 mm?
sitownikdéw)

6.8.3. Schemat podtaczenia

Adapter do sitownikéw obrotowych

ASZ

-Z1 -Z2
' L oa] 1
vac/coM 3 1 % /com | od 2
COM/yno| 4 2 lcoMvae 1 | [em
| ~ | voe 3
Wyjscie Wejscie i&Ci
sitownika : VWiscie 5 o0 &
1 ? 3
: (‘M)
Centrala sterujgca N
N-0200 Sitownik obrotowy
dwukierunkowy

Rysunek 6.26. Schemat podtaczenia adaptera ASZ
6.9. Adapter elektrozaczepow drzwiowych AEZ

6.9.1. Informacje podstawowe

Adapter do elektrozaczepu (Modut przekaznikowy wykonanie AEZ]) przeznaczony jest do
zasilenia i otwarcia elektrozaczepu (elektrozaczep typu standardowego - patrz punkt 6.3
poprzez system oddymiania, jak i réwniez system kontroli dostepu. Adapter stuzy réwniez do
zasilania i sterowania sitownikami, ktére sterowane sa przez zmiane polaryzacji. Sygnatem
wejsciowym adaptera jest napiecie 24 VDC o zmiennej polaryzacji. Jest to zasilanie oraz
sterowanie  adapterem. Zmiana  polaryzacji powoduje  przesterowanie  modutu
przekaznikowego.

@ ®

Modut przekaznikowy
PLum
AEZ-01

Parametry zasilania:  U=24 V DC
Temp. otoczenia: 25°C£Tag75°C

P54 Rok prod.: 2018

Ochrona:
C€  mmm @
N fabr: 9900982198  pin: 1230058759

® o

e .-

Rysunek 6.27. Adapter do elektrozaczepow drzwiowych AEZ
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6.9.2. Dane Techniczne

Napiecie cewki przekaznika 24NVDC

Prad sterowania cewki 21,8 mA

Rezystancja cewki 520+10% Q

Moc cewki 1,1W

Ilos¢ przekaznikow 1

Napiecie stykéw przekaznika 30 VDC, 250 VAC

Prad stykdw przekaznika 5A@75°C

Czas zataczenia/wytaczenia 3/1,5 mstyp..

Temperatura pracy 25°do +75° C

Stopien ochrony IP 54

Obudowa Puszka instalacyjna, szes¢ przepustow do
przewoddw o $rednicy 4,0 + 16 mm

Wymiary zewnetrzne 120x80x50

Listwa zaciskowa wejsciowa dwa tory 0,5 + 10 mm?

Listwa zaciskowa wyj$ciowa trzy tory

(do sitownikdw i elektrozaczepu) 0,2 +2,5mm?

6.9.3. Schemat podtaczenia

Adapter elektrozaczepdw drzwiowych

AEZ

-Z1 -Z4
vae/coM 3 1 [3e/com com\yae| 1
coMyne | 4 2 [comyse Voo eoM 2
wysce | VR 22,73, s
sitownika :s 5 35 (ZD "% o O
- | N ~— | N g 1 2
7 an)
Centrala sterujgca L M/
N-0200 Kontrola ;3 C2> Sitownik
dostepu B
Elektrozaczep
drzwiowy

Rysunek 6.28. Schemat podtaczenia adaptera AEZ
6.10. Komunikacja z Systemem Sygnalizacji Pozarowej (SSP)

6.10.1.Informacje podstawowe

Z0DIC-M moze zostac podtaczony do Systemu Sygnalizacji Pozarowej. Wygenerowanie
komunikatu alarmowego przez SSP aktywuje funkcje alarmowa ZODIC-M tak, jak w przypadku
zadziatania czujki CDZ lub wecisniecia przycisku POZ. Alarm mozna réwniez zresetowac z
poziomu SSP.
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W ZODIC Manager mozna odwrocic¢ logike wejscia SSP centrali. Powoduje to zataczenie
alarmu dla opornosci 9,4 k() i czuwanie dla opornosci 4,7 k(.

6.10.2.Schemat podtaczenia

Centrala sterujgca
N-0200

Wejscie cyfrowe

Wejscie cyfrowe

nadzorowane

nadzorowane

1

3

Sygnat z CSP

Reset syg. poz.

GND Syg. GND Syg.
13 14 17 18
Q Q Q Q

] ]
4k7 4k7

éi/jsspi/j

Pozar Reset

Rysunek 6.29. Schemat podtaczenia SSP
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7. Wyszukiwanie i usuwanie awarii

UWAGA!
Prace przy urzadzeniu moze wykonywac tylko wykwalifikowany personel.

Kazdy MZS wyposazony jest standardowo w siedem lampek na elewacji urzadzenia,
ktore sygnalizuja aktualny stan urzadzenia:

5 ﬁ | [ Obecnos¢ Napiecia Fazy L1, L2, L3
Q £ ©O
(@] Awaria Zbiorcza

Centralka Dozér/Zasilanie

Centralka Pozar

e Centralka Awaria

Rysunek 7.1. Diody sygnalizacyjne na froncie MZS

Tabela 7.1. Opis stanow urzadzenia sygnalizowanych przez diody

Oznaczenie diody Opls
Obecnos¢ Napiecia Fazy | Obecnosc napiecia zasilania tréjfazowego.
L1, L2, L3

Awaria Zbiorcza Wystapita awaria czesci zasilajacej modutu MZS lub zasilacza
24 VDC. Wystapienie tej awarii powoduje zapalenie diody Awarii
Zbiorczej.

Centralka Dozér/Zasilanie | CSUP N-0200 jest zasilony.

Centralka Awaria CSUP N-0200 wysyta sygnat uszkodzenia.

Centralka Pozar CSUP N-0200 otrzymat sygnat alarmu pozarowego i realizuje

algorytm pozarowy. Przy wtaczonej koincydencji
czujka wykryje dym dioda zaczyna migac.

gdy jedna

e W stanie gotowosci na MZS powinny sie swieci¢ zielone kontrolki ..Obecnos¢ Napiecia
Fazy 1,2,3" i .Centralka Dozér/Zasilanie".
W przypadku braku zaswieconej kontrolki .Obecnosci napiecia Fazy” zaleca sie:
- sprawdzenie czy do MZS jest doprowadzone prawidtowe zasilanie trojfazowe,
- sprawdzenie czy bezpieczniki 2F4, 2F6, 2F7 sa sprawne i wtaczone.
W przypadku braku zaswieconej kontrolki ,Centralka Dozér/Zasilanie” zaleca sie:
- sprawdzenie czy do MZS jest doprowadzone prawidtowe zasilanie trojfazowe,
- sprawdzenie czy jest wtaczony wytacznik nadmiarowo-pradowy 2F12 zasilacza 24 VDC,
- sprawdzenie bezpiecznika zasilania centralki N-0200 (standardowo 2F16).
e W przypadku zaswiecenia diody .. Awaria Zbiorcza” zaleca sie:
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- sprawdzenie czy przekaznik kontroli faz 2Ké wskazuje poprawna kolejnos¢ faz
(w przypadku ztego wskazania nalezy zamieni¢ kolejnoscia dwie fazy doprowadzone do
zaciskow zasilania gtéwnego),

- sprawdzenie czy przetwornica czestotliwoéci jest wtaczona (wytaczniki nadmiarowo-
pradowe 3F3, 3F4, 3F5) i czy na panelu wyséwietlacza przetwornicy jest wyswietlony
alarm,

- sprawdzenie czy jest wtaczony wytacznik nadmiarowo-pradowy 2F12 zasilacza 24 VDC,
- sprawdzenie czy na zasilaczu 24VDC $wieci z6tta dioda ..BAT" (ciagty sygnat diody
wskazuje na brak ciagtosci obwodu baterii),

- sprawdzenie czy bezpiecznik ,FUSE™ w zasilaczu nie jest przepalony.

e W przypadku zaswiecenia diody ..Centralka Awaria” zaleca sie:

- sprawdzenie na ptycie sterownika diod informacyjnych pkt 5.1.2, jezeli wejscie zgtasza
sygnat uszkodzenia to nalezy sprawdzi¢ czy urzadzenie podtaczone do niego jest zgodnie
z dokumentacja

- sprawdzenie alarméw wyswietlanych na wyswietlaczu cyfrowym pkt 5.1.6.

e W przypadku awarii zasilania nie ma mozliwosci tadowania akumulatoréw, ktére
jednakze dostarczaja energie potrzebna na czas podtrzymania pracy. Awarie zasilania
nalezy niezwtocznie usunac¢, aby uniknaé odtaczenia przy gtebokim roztadowaniu,
natadowa¢ ponownie akumulatory i zagwarantowac bezpieczne funkcjonowanie
urzadzenia. W przypadku krytycznie niskiego poziomu natadowania akumulatoréw i
braku ponownego tadowania juz po kilku dniach wystepuje niebezpieczenstwo trwatego
uszkodzenia akumulatoréw.

UWAGA!

Wyjscia 117 maja odwrécona logike.
Wyjscie 1 - podczas normalnej pracy urzadzenia jest wzbudzone, po wystapieniu uszkodzenia
lub braku zasilania ptyty, wyjscie zostaje skasowane.
Wyjscie 7 - w przypadku awarii ZUP (czeéci zasilajacej] jest kasowane. Czerpnia lub
przepustnica zostaje otwarta na sprezynie, sitownik nie jest zasilany (oszczedzanie baterii).
Otwarcie urzadzenia odcinajacego, ktére izoluje klatke schodowa od warunkéw
atmosferycznych, moze wptynaé na jej temperature. Dlatego zaleca sie jak najszybsze
usuniecie awarii.
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8. Instrukcja montazu i uruchomienia ZODIC-M na obiekcie

UWAGA!

Przed odwrdceniem polaryzacji wytaczy¢ zasilanie centrali N-0200 poprzez
wytaczenie bezpiecznikow 2F16. Podpinanie kabli pod wyjscie sitownika 24VDC,
podczas gdy centrala jest zasilona, moze skutkowac uszkodzeniem centrali!

UWAGA!

Do uruchomienia i kalibracji ZODIC-M wymagany jest lokalny panel sterowania
(LCP) do przetwornicy czestotliwosci serii FC101 firmy Danfoss. Panel NIE ZNAJDUJE
SIE w zestawie ZODIC-M. Jest on elementem dodatkowym, ktory mozna zamadwic
wraz z zestawem ZODIC-M. Panel jest wpinany w gniazdo na czas programowania i
mozna uzywac go wielokrotnie.

1) Cel
Celem niniejszej instrukcji jest omowienie prawidtowego montazu | uruchomienia
Z0DIC-M. Opisane zasady maja bezposredni wptyw na bezpieczehstwo uzytkowania oraz

poprawnosc i bezawaryjnosc¢ pracy. Przed przystapieniem do uruchomienia nalezy zapoznac sie
z DTR.

2) Przedmiot instrukcji
Przedmiotem instrukcji jest okreslenie sposobu postepowania podczas montazu i
uruchomienia na obiekcie urzadzenia: zestawu wyrobéw do odprowadzania dymu i ciepta ze

zmiennym mechanicznym nawiewem kompensacyjnym (ZODIC-M).

3) Podstawowe zasady i informacje

Wraz z urzadzeniem dostarczana jest dokumentacja techniczno-ruchowa urzadzenia
oraz dokumentacja elektryczna z podtaczeniami dedykowanymi pod indywidualny obiekt.
Podczas montazu i uruchomienia nalezy bezwzglednie stosowac sie do zapiséw dokumentacji
techniczno-ruchowej ZODIC-M oraz dokumentacji elektrycznej.

Dopuszcza sie prace montazowe wytacznie przy odtaczonym napieciu zasilania
urzadzenia. W celu zdjecia napiecia z aparatow zabudowanych wewnatrz urzadzenia oraz
elementoéw do niego podtaczonych nalezy postuzy¢ sie roztacznikiem gtéwnym zamontowanym
na elewacji urzadzenia. Przed wykonaniem czynnosci monterskich niezbedne jest dokonanie
ogledzin urzadzenia pod wzgledem uszkodzen mechanicznych.

4) Obudowa
Gtéwny modut ZODIC-M - Modut Zasilajagco-Sterujacy (MZS) umieszczony jest w
szczelnej obudowie (IP54). Dostep do wnetrza modutu umozliwiaja drzwiczki z opcja zamkniecia
na kluczyk. Na obudowie modutu umieszczony jest wytacznik gtéwny, ktory stuzy do recznego
odtaczenia zasilania na czas prac zwiazanych z konserwacja lub awaryjnego odtaczenia
urzadzenia. Na elewacje obudowy wyprowadzone sa rowniez wskazniki optyczne sygnalizujace
stan poprawnego zasilania, awarii MZS, awarii sterownika MZS oraz alarmu pozarowego. W
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zaleznosci od konfiguracji ZODIC-M do MZS podtaczane sa poszczegdlne elementy zestawu.

5) Montaz
Montaz urzadzenia na obiekcie nalezy przeprowadzi¢ w miejscu okreslonym w projekcie
instalacji, zgodnie z Dokumentacja Techniczno-Ruchowa ZODIC-M. Kazdy element zestawu
/Z0DIC-M opisany jest w DTR i posiada podpunkt dotyczacy montazu. Montaz powinien
przeprowadzi¢ wykwalifikowany personel posiadajacy doswiadczenie zawodowe w zakresie
urzadzen elektromechanicznych.

6) Podtaczenie elektryczne i zalecenia dotyczace okablowania
Wszelkie przewody podtaczane do urzadzenia ZODIC-M nalezy wprowadza¢ poprzez
dtawiki, zgodnie z dostarczona dokumentacja, celem zachowania deklarowanego stopnia
ochrony IP. Podtaczenia kabli wykona¢ zgodnie ze schematami podtaczen z DTR (kazdy element

zestawu posiada podpunkt dotyczacy podtaczenia elektrycznego) oraz dokumentacji
elektrycznej.

Zalecenia dotyczace okablowania
Zaleca sie podtaczanie elementéw sktadowych ZODIC-M oraz opcjonalnych urzadzen
wspotpracujacych  do  Modutu  Zasilajaco-Sterujacego  za  pomoca  przewoddéw
wyspecyfikowanych na ponizszym rysunku.

UWAGA!

Tres¢ dotyczaca okablowania jest zaleceniem producenta. Nie moze by¢ ono
traktowane jako nadrzedne wobec wytycznych zawartych w projekcie instalacji oddymiania
opiniowanego przez rzeczoznawce ds. przeciwpozarowych.
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Rysunek 6.29. Specyfikacja przewodow do podtaczenia element
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Legenda:

* w przypadku gdy przewody prowadzone sa przez przestrzenie nadzorowane przez system
wykrywania pozaru lub oddymiania mozna zastosowacé przewdd uniepalniony np. YnTKSY

** w przypadku sitownikdw, ktére po zaniku zasilania spowoduja przejscie urzadzenia do
potozenia pozarowego, mozna zastosowac przewdd uniepalniony np. YnKY,

*** dla elektrozaczepdéw oraz elektrotrzymaczy typu przerwa pradowa (zanika napiecia
powoduje zwolnienie drzwi), mozna zastosowac przewdd uniepalniony np. YnKY,

% w przypadku gdy zasilacz i wentylator znajduja sie w wydzielonym pomieszczeniu, w tej
samej strefie pozarowej, mozna zastosowa¢ przewdd wielozadaniowy np. OLFLEX 110 CY

HDGs - kabel pozarowy do instalacji bezpieczenstwa pozarowego
YnTKSY - uniepalniony kabel sterowniczy i sygnalizacyjny

HTKSH - kabel pozarowy do instalacji bezpieczefstwa pozarowego
YDY - przewdd do instalacji przemystowych

Olflex 110 CY - ekranowany przewod sterowniczy

YnKY - uniepalniony kabel energetyczny

NHXCH - kabel pozarowy do instalacji bezpieczenstwa pozarowego

7) Procedura ustawienia przetwornicy czestotliwosci

|, Podczas ustawienia przetwornicy czestotliwosci zaleca sie korzystanie z instrukcji
obstugi VLT HVAC Drive FC101 firmy Danfoss, dostepnej na stronie internetowe;.
ll.  Wpiac lokalny panel sterowania (LCP] do przetwornicy czestotliwoéci.

0.0Hz
0.0 kW
Setup 1 v
Status Quick  Main
Menu Menu  Menu

Com.O @
Warn. O%

Alarm O

—_ —_ —_
Off
Reset

Panel LCP po skonczonym uruchomieniu i skalibrowaniu ZODIC-M moze zosta¢ wypiety z

przetwornicy i wykorzystany przy kolejnych uruchomieniach ZODIC-M.

. Lokalny panel sterowania (LCP) - uzytkowanie

Wersja: 3.0 Strona 112z 125



smav

L A7 5037w -05HP |
1 | Setupl v

3 : 1-20 Motor Power 1

Status  Quick Main
1
| B Menu Menu Menu

LCP jest podzielony na 4 grupy funkcyjne:
A. Wyswietlacz

B. Przycisk Menu

C. Przyciski nawigacyjne i lampki sygnalizacyjne
D. Przyciski funkcyjne i lampki sygnalizacyjne

A. Wyswietlacz.

Wyswietlacz LCD jest podéwietlany i ma dwa wiersze alfanumeryczne. Wszystkie dane sa
wyswietlane na LCP.

1

Numer i nazwa parametru.

2

Wartos¢ parametru.

Numer zestawu parametrow pokazuje aktywny zestaw parametréw oraz edytowany
zestaw parametrow. Jesli ten sam zestaw parametrow jest aktywny i edytowany, na
ekranie pojawia sie tylko jego numer (nastawa fabryczna). Kiedy sa to dwa rézne
zestawy, oba ich numery sg wyswietlane na ekranie (zestaw parametrow 12).
Edytowany zestaw parametrow jest wskazywany migajacym numerem.

Kierunek obrotéw silnika jest ukazany w lewej dolnej czeéci ekranu (oznaczony mata
strzatka skierowana zgodnie z ruchem wskazdéwek zegara lub w kierunku
odwrotnym).

Znaczek trojkata wskazuje, czy LCP jest w menu statusu, podrecznym menu lub
menu gtéwnym.

B. Przycisk Menu.

Przy uzyciu przycisku [Menu] mozna wybra¢ menu statusu, podreczne menu lub menu

gtowne.

C. Przyciski nawigacyjne i lampki sygnalizacyjne.
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4 Lampka sygnalizacyjna stanu komunikacji: Pulsuje podczas komunikacji przez
magistrale.

7 Zielona lampka sygnalizacyjna/On: Sekcja sterowania dziata poprawnie.

8 Zbtta lampka sygnalizacyjna/Warn.: Sygnalizuje ostrzezenie.

9 Pulsujaca czerwona lampka sygnalizacyjna/Alarm: Sygnalizuje alarm.

10 [Back]: Stuzy do przechodzenia do poprzedniego kroku lub poziomu w strukturze
nawigacji.
[A][V][»]: Stuza do przechodzenia miedzy grupami parametréw, parametrami

11 | oraz ustawieniami w parametrach. Przyciski te stuza réwniez do zmiany lokalnej
wartosci zadanej.

12 [OK]: stuzy do wyboru parametru i akceptacji wprowadzonych zmian ustawien
parametrow.

D. Przyciski funkcyjne i lampki sygnalizacyjne.

13 [Hand On]: Uruchamia silnik i aktywuje sterowanie przetwornica czestotliwosci za
pomoca LCP.

14 | [Off/Reset]: Zatrzymuije silnik (Off]. W trybie alarmowym alarm jest resetowany.

5 [Auto On]: Przetwornica czestotliwoéci jest sterowana przez zaciski sterowania lub
porty komunikacji szeregowe;.

UWAGA!

Po skonczonej konfiguracji urzadzenia nalezy ustawi¢ funkcje Auto On (numer 15 na

rysunku powyzej)! W tym trybie urzadzenie dziata automatycznie.

V.

Wprowadzi¢ parametry silnika do przetwornicy. Parametry odczyta¢ z tabliczki
znamionowej silnika i wpisac je do nastepujacych parametrow:

[1-20] - moc silnika; [1-201-> [ok]-> [moc]lkW-> [ok]

[1-22] - napiecie silnika; [1-22]> [ok]=> [napiecie]lV-> [ok]

[1-23] - czestotliwos¢ silnika; [1-23]-> [ok]> [czestotliwos¢]Hz—> [ok]

[1-24] - prad silnika; [1-24]-> [ok]-> [prad]A-> [ok]

[1-25] - znamionowa predkos¢ obrotowa silnika; [1-25]-> [ok]-> [predkosc¢lobr/min—>
[ok]

Uruchomic¢ petna AMA (automatyczne dopasowanie do silnikal:
[1-29] - petna AMA
Start [Hand On]

AMA nie jest obligatoryjna, jest zalecana dla jednego wentylatora. W przypadku ZNZ
lub dwdch wentylatoréw podtaczonych do jednego falownika AMA nie trzeba
wykonywac. Wazne jest wtedy wpisanie odpowiednich pradow, ktére sa suma pradow
obu wentylatoréw podtaczonych do jednego falownika.
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VI.  Parametry wprowadzone domyslnie do przetwornicy (nie trzeba ich zmienia¢ na tym

etapiel:

Numer Parametru Wartos¢ Parametru

1-00 0
1-10 0
4-10 0
4-12 10 Hz
4-14 50 Hz
4-18 110%
5-00 0
5-03 0
5-10 37
5-11 0
5-12 0
5-13 14
5-34 0,01s
5-35 0,01s
5-40 [01[2] [1][5]
5-41 0,01s
5-42 0,01s
6-19 0
20-00 1
20-01 0
20-03 0
20-04 0
20-20 3
20-81 0
20-83 10
20-84 5%
20-91 1
20-93 0,50
20-94 0,50s
20-97 0%
24-00 1
24-01 3
24-05 20%
24-06 0
24-07 1
24-09 0
24-10 0
24-11 0
VII.  Ustawié czujnik cisnienia CCZ

Czujnik cisnienia CCZ jest przeznaczony do pomiaru roéznicy cisnien na listwie

pomiarowe]j klapy dymowej lub wyrzutni sciennej lub UPZ. Te informacje pozwalaja na

okreslenie predkosci przeptywu dymu i gazéw pozarowych przez klape dymowa lub

Wersija: 3.0

Strona 115z 125



Ky /|

wyrzutnie scienna, na podstawie ktdrej regulowana jest predkosc¢ nawiewu powietrza
kompensacyjnego (zmiana predkosci obrotowej wentylatora nawiewnego). Doktadna
lokalizacja czujnika CCZ jest przedstawiona w DTR w punkcie dotyczacym danego

elementu wyrzutowego.

. Przetaczniki DIP switch w czujniku cisnienia powinny by¢ ustawione dla zakresu 0-30
Pa oraz dla podtaczenia trzyzytowego o wyjsciu pradowym 4-20 mA. Na rysunku ponizej
przedstawiono prawidtowe ustawienie. DIP SWITCHE przetacza¢ przy wytaczonym czujniku
cisnienia.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
L m =TT Tl
0 H B HEE BN

Pierwsze dwa dip switche 1-2, ustawiaja zakres czujnika na 0-30 Pa.

Dip switche z numerami 3-8, ustawiaja sposdéb podtaczenia i zakres wyjscia na 4-20 mA.
Dip switche 91 10 nalezy ustawi¢ na 0.

. Po podaniu zasilania na czujnik nalezy odczeka¢ 5 minut (jego wygrzewanie). Nastepnie
przy odtaczonych rurkach przeprowadzi¢ zerowanie czujnika - wcisnac czarny wystajacy
przycisk zaznaczony na rysunku ponizej - numer 2.

1. DIP-Switch (tenfold)

2. Zero point reset

3. Connecting terminals

4. Pressure connectors
P1 and P2

5. Turbo potentiometer

. Prawidtowo podtaczony i wyzerowany czujnik ciénienia bez podtaczonych rurek (lub bez
zadnej roznicy cisnien z podtaczonymi rurkami) powinien wystawiaé na wyjsciu sygnat pradowy
4 mA. Aktualna wartos¢ wysytana przez czujnik cisnienia mozna odczyta¢ w przetwornicy pod
parametrem [16-62] ,Wej. analogowe 53".

VIIl.  Ustawienie parametru [24-05] .. Programowana warto$¢ zadana FM”

W tym parametrze nalezy ustawi¢ Zzadana wartos¢, do ktérej ma regulowac przetwornica

czestotliwosci. Wartosé wyrazona w %.

Wartoé¢ 100% odpowiada 30 Pa rdznicy cisnienia odczytywanego przez czujnik cisnienia (20
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mA). Wartos$¢ 0% odpowiada analogicznie 0 Pa (4mA).

Przyktad:

Na obiekcie w czasie pomiaréw pneumatycznych stwierdzono ze przetwornica powinna
utrzymywac 9 Pa réznicy cisnienia wedtug wskazan czujnika cisnienia.

30 Pa - 100% - 20 mA

9 Pa - 30% - okoto 9 mA

W parametrze [24-05] nalezy ustawi¢ warto$¢ 30%. Wartos¢ sygnatu pradowego wysytanego
przez czujnik powinna wynosi¢ w okolicach 9 mA.

Wartos¢ cisnienia (sygnatu pradowego) jest ustalana doswiadczalnie podczas pomiaréow
pneumatycznych, opisanych w kolejnym punkcie.

IX.  Pomiary pneumatyczne

W trybie firemode (tryb pozarowy przetwornicy czestotliwosci) nie mamy mozliwosci podgladu
zadnych parametréw.

Przed pomiarem nalezy zmieni¢ parametr [5-10] .Zacisk 18 - wejscie cyfrowe” z wartosci [37]
firemode na [0] no operation. Po zmianie, nalezy aktywowac alarm pozarowy (przetwornica sie
nie uruchomi). Po otwarciu klapy mozna uruchomi¢ wentylator w trybie Hand On na zadana
czestotliwos¢, wykonaé pomiary przeptywu i ustalic czestotliwos¢ pracy wentylatora
odpowiadajaca projektowej wydajnosci oddymiania.

W parametrze [16-62] mozna odczyta¢ aktualny sygnat wysytany przez czujnik cisnienia. Po
ustawieniu czestotliwosci w trybie Hand On, mozna odczytaé¢ wartos¢ pradu i przeliczy¢ ja
wedtug przyktadu w punkcie poprzednim na .%" dla parametru [24-05].

Skasowac pozar i ponownie ustawi¢ parametr [5-10] na warto$¢ [37] firemode.

X.  Pomiary sprawdzajace i dostosowanie parametru [24-05]

Po ustawieniu wyznaczone] dos$wiadczalnie wartosci parametru [24-05] nalezy wykonad
pomiary:

al Zmierzy¢ przeptyw przez urzadzenie oddymiajace przy zamknietych wszystkich
drzwiach do klatki schodowej. Przeptyw ten powinien odpowiadac¢ wartosci projektowe;
(Vmin). Jezeli rézni sie o wiecej niz 10% od wartoéci projektowe] nalezy odpowiednio
dostosowad parametr [24-05] i powtdérzy¢ pomiar. Zanotowac $rednig czestotliwosé
pracy wentylatora. Wartos¢ bedzie wykorzystana do ustawieh granic predkosci w
kolejnym punkcie.

b] Zmierzy¢ przeptyw przez urzadzenie oddymiajace przy otwartych jednych drzwiach do
klatki schodowej (innych niz drzwi na parterze). Zanotowad $rednia czestotliwo$é pracy
wentylatora. Wartos¢ bedzie wykorzystana do ustawien granic predkosci w kolejnym
punkcie.

W celu wyznaczenia strumienia powietrza przeptywajacego przez klatke schodowa zaleca sie
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wykonanie pomiaru sredniej predkosci przeptywu w przekroju urzadzenia oddymiajacego przy
pomocy anemometru skrzydetkowego. Zaleca sie wykonanie kilku - kilkunastu pomiaréow w
réwnomiernie roztozonych punktach w przekroju urzadzenia oddymiajacego lub skorzystanie z
anemometru z funkcja usredniania. Nastepnie uzyskany wynik predkosci nalezy przeliczy¢ na
strumien objetoéciowy powietrza przyjmujac do przeliczenia powierzchnie geometryczna (wolny

przekrdj) w ktorej wykonywano pomiar.

XI. Ustawienie granic predkosci przetwornicy czestotliwosci
Dolna granica predkosci obrotowej [4-12] - ustawiana przy wszystkich drzwiach do klatki
zamknietych:
Czestotliwo$é¢ pracy wentylatora odczytana z przetwornicy (zanotowana podczas wykonywania
pomiaréw w pkt.X-a] minus 20% jest dolna granica predkosci obrotowej.
Przyktad:
Osiagnieto zadany przeptyw przy predkosci 20 Hz na falowniku.
20 Hz - (20% z 20 Hz) = 16 Hz
Wartos$¢ 16 Hz nalezy ustawi¢ w parametrze [4-12].

Xll.  Gérna granica predkosci obrotowej [4-14] - ustawiana przy jednych drzwiach otwartych
(innych niz drzwi na parter):

Czestotliwo$é¢ pracy wentylatora odczytana z przetwornicy (zanotowana podczas wykonywania

pomiaréw w pkt.X-b) plus 20% jest gérna granica predkoéci obrotowe;.

Przyktad:

Osiagnieto zadany przeptyw przy predkosci 40 Hz na falowniku.

40 Hz + (20% z 40 Hz) = 48 Hz

Warto$¢ 48 Hz nalezy ustawié w parametrze [4-14].

XNl Mozliwe problemy i sposoby ich rozwiazania

e Nie moge uruchomi¢ przetwornicy w trybie Hand On:
Sprawdzi¢ parametr [5-12] czy jest ustawiony na 0. Standardowo parametr jest ustawiony na
wybieg i bez zmiany parametru lub zmostkowania z pinem 12 nie jest mozliwe uruchomienie
przetwornicy.

e W trybie Hand On ustawiam zadana wartos¢, a i tak rozpedza sie na maksymalna
czestotliwosc:
Sprawdzi¢ parametr [1-00] czy jest ustawiony na 0. W przypadku ustawienia na 3 ..Petla
zamknieta” przetwornica bedzie sie zawsze rozpedzata na maksimum bez wprowadzenia
odpowiednich zmian w innych parametrach. Petla zamknieta jest ustawiona dla trybu
Firemode.

o Przetwornica ciagle zgtasza awarie do sterownika:
Sprawdzi¢ poprawnos¢ ustawienia przekaznikéw w przetwornicy i ich fizycznego podtaczenia.
Relay 1: podtaczone przewody pod 01 02. Ustawienie parametru [5-40] - [0] [2] (drive ready).

Wersja: 3.0 Strona 118z 125



smav

Relay 2: podtaczone przewody pod 04 i 05. Ustawienie parametru [5-40] - [1] [5] (drive
running).

o Przetwornica oscyluje w wyniku duzej dynamiki zmian odczytu pomiaru sygnatu
analogowego pradowego z czujnika CCZ:
Nalezy zmieni¢ nastawy dwoch parametrow odpowiedzialnych za dziatanie regulatora Pl:
- czton proporcjonalny ,P" (parametr 20-93 domyslna warto$¢ 0,5) - zwiekszajac wartosé
przyspieszamy dziatanie regulatora, ale proces moze sta¢ sie niestabilny

- czton catkujacy .I" (parametr 20-94 domyslna warto$c 0,5 s) - zwiekszajac czas, regulator jest
doktadniejszy, ale dziata wolniej. Nadmiernie dtugi czas catkowania wytacza dziatanie
catkowania.

e Przywracanie przetwornicy do ustawien fabrycznych (inicjalizacja ustawien) jest
nastepujaca:
1. Wytaczy¢ zasilanie przetwornicy.
2. Wecisna¢ przyciski [0K] oraz [Menu].

3. Zataczyc zasilanie przetwornicy, ciagle wciskajac oba przyciski naraz przez okoto
10 sekund.

4. Inicjalizacja do fabrycznych ustawien jest potwierdzana przez AL80 na
wyswietlaczu.
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9. Instrukcja przeprowadzania prob i badan po zainstalowaniu
na obiekcie

Po przeprowadzeniu prawidtowego montazu i uruchomienia ZODIC-M na obiekcie,
zgodnie z niniejsza Dokumentacja Techniczno-Ruchowa pkt 8. .Instrukcja montazu i
uruchomienia ZODIC-M na obiekcie”, nalezy zrealizowac procedure prob i badan ZODIC-M.

1) Sprawdzenie poprawnosci pracy w stanie gotowosci

Nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ sygnalizacji stanu pracy urzadzenia wedtug
Dokumentacji Techniczno-Ruchowej pkt 7. .Wyszukiwanie i usuwanie awarii”.

2) Sprawdzenie poprawnosci sygnalizowania awarii:

e odtaczy¢ napiecie zasilania od MZS,

e roztaczyc¢ zabezpieczenie 3F3 odpowiadajace przetwornicy czestotliwosci,

e zataczy¢ ponownie napiecie zasilania MZS,

e zweryfikowac stan sygnalizacji MZS zgodnie z pkt 7. .Wyszukiwanie i usuwanie awarii”,
e po kontroli przywrdci¢ napiecie zasilania na przetwornicy czestotliwosci.

3) Sprawdzenie podtrzymania bateryjnego i sygnalizowania awarii zasilacza 24VDC:
e korzystajac z zabezpieczenia zasilacza 2F12, odtaczy¢ go od napiecia,
e zweryfikowac stan sygnalizacji MZS zgodnie z pkt 7. ,Wyszukiwanie i usuwanie awarii”.

4) Sprawdzenie poprawnosci funkcjonowania ZODIC-M

Przeprowadzi¢ testy poprawnosci funkcjonowania ZODIC-M zgodnie z dokumentacja
techniczna dla scenariuszy rozwoju zdarzen na wypadek zagrozenia pozarowego.
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10. Pakowanie, transport i przechowywanie

« Wszelkie uszkodzenia wynikte z niewtasciwego sposobu transportu, roztadunku
i przechowywania nie sa objete gwarancja i roszczenia z tego tytutu nie beda
rozpatrywane przez SMAY Sp. z o.0.

10.1. Pakowanie

Wszystkie elementy wchodzace w sktad ZODIC-M pakowane sa w pudetka transportowe
z wielowarstwowej tektury. W pudetkach umieszczana jest rowniez dokumentacja Techniczno-
Ruchowa ZODIC-M.

10.2. Transport

Z0DIC-M nalezy transportowaé w jego oryginalnym opakowaniu, az do miejsca
montazu. Podczas transportu nalezy chroni¢ ZODIC-M przed mozliwoscia mechanicznego
uszkodzenia, oddziatywaniem temperatur otoczenia nizszych od -10°C i wyzszych od +70 °C
oraz wilgotnosciwzglednejwyzszej niz 95% przy +40°C, zgodnie z wymaganiami obowiazujacych
przepisow transportowych.

ITUWAGA !!!

Nie wolno upuszczaé lub rzuca¢ elementami ZODIC-M! Opakowanie, w ktorym
transportowane jest urzadzenie, nie zapobiega jego uszkodzeniu wynikajace z
niewtasciwego transportu.

10.3. Przechowywanie

Wszystkie elementy wchodzace w sktad ZODIC-M nalezy przechowywad w
pomieszczeniach zamknietych, w ktorych:
- temperatura otoczenia wynosi -10°C < t < +70°C,
- wilgotnos¢ wzgledna wynosi ¢<80% przy t=+35°C.
Z0DIC-M nie powinien mie¢ kontaktu z pytami, gazami zracymi oraz innymi

substancjami chemicznymi.
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11.

Eksploatacja i konserwacja

Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac eksploatacyjno-konserwacyjnych, nalezy
zapozna¢ sie z niniejsza dokumentacja

1.

W szczegoélnosci ma taki obowiazek
wykwalifikowany personel, ktéry odpowiedzialny jest za obstuge urzadzenia/systemu w
ramach eksploatacji i serwisu.

W przypadku braku wykwalifikowanego personelu posiadajacego okreslone
umiejetnosci techniczne przeglad biezacy urzadzen powinien wykonac Serwis SMAY lub
Autoryzowany Serwis SMAY .

Wszelkie uszkodzenia urzadzenia ZODIC-M wynikajace z nieprzestrzegania wytycznych

zawartych w dokumentacji, nie beda podlegaty naprawom gwarancyjnym.

Urzadzenie ZODIC-M zaleca sie testowad przynajmniej raz w roku. Podczas corocznego
testu nalezy wykonac:

- sprawdzenie poprawnoéci dziatania (funkcje i wskazniki) wszystkich elementéw
sktadowych Z0DIC-M,

- kontrole funkcjonowania akumulatoréw,

- przeprowadzenie wszystkich mozliwych sterowan ZODIC-M wedtug listy funkcji
urzadzenia przyjetej przez projektanta sterowanego systemu (szczegdlng uwage
zwrdcié na scenariusz pozarowyl,

- kontrole punktéow zacisku, przewoddéw potaczeniowych, wskaznikéow oraz
bezpiecznikow,

- ewentualne czyszczenie komponentéw, nasmarowanie sitownikéw i urzadzen
oddymiajacych.

W przypadku wycofania urzadzenia z eksploatacji lub przejsciowego wytaczenia,
nalezy odtaczy¢ akumulatory, aby uniknac¢ ich gtebokiego roztadowania lub
uszkodzenia. Natadowane, ale niepodtaczone akumulatory mozna magazynowad
przez okoto 6 miesiecy. W przypadku dtuzszego magazynowania nalezy je dotadowac.
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12. Wptyw wyrobu na srodowisko naturalne

Zuzyty wyrob stanowi odpad niebezpieczny, ktéry po demontazu
nalezy przekaza¢ do utylizacji lokalnemu odbiorcy odpaddéw zuzytego
sprzetu elektrycznego i elektronicznego.

Witasciwe postepowanie ze zuzytym sprzetem elektrycznym i
elektronicznym przyczyni sie do unikniecia szkodliwych dla zdrowia ludzi
i Srodowiska naturalnego oddziatywan wynikajacych z niewtasciwego

sktadowania i przetwarzania takiego sprzetu.
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13. 0Ogolne zasady gwarancji

Ogolne Warunki Gwarancji SMAY sp. z o.0.

SMAY sp. z 0.0. z siedzibg w Krakowie przy ul. Cieptowniczej 29,
31-587 Krakéw (dalej: ,Gwarant”), NIP: 6782821888, REGON:
356295933, KRS: 0000007764, udziela gwarancji jakosci na
sprzedane produkty, materiaty, czesci, wykonawstwo lub montaz
i zobowigzuje sie do bezptatnego usuniecia wad w przypadku ich
zaistnienia w okresie gwarancji na warunkach okre$lonych w
niniejszych Ogdlnych Warunkach Gwarancji.

Uprawnionym z tytutu gwarancji jest kupujacy — podmiot, ktdry
dokonat bezpo$redniego zakupu produktéw od Gwaranta.
Gwarancja obowigzuje na terytorium Rzeczpospolitej Polskiej
przez okres 24 miesiecy od daty sprzedazy przez Gwaranta,
chyba, ze umowa stanowi inaczej.

Okres gwarancji moze zosta¢ przediuzony na warunkach
odrebnie uzgodnionych z Gwarantem.

Gwarancja dla systemow i urzadzen bezpieczenstwa pozarowego
certyfikowanych w systemie oceny zgodnosci 1 oraz na elementy
systemu  SmayLab® jest udzielana pod  warunkiem
przeprowadzania  corocznych  odpfatnych  przegladéw
gwarancyjnych dokonywanych przez Gwaranta lub autoryzowany
przez Gwaranta podmiot na podstawie odrebnej umowy.
Podstawg rozpatrywania reklamacii jest zgtoszenie reklamacji w
okresie trwania gwarancji w terminie 3 dni od dnia wykrycia wady,
udostepnienie produktu w stanie, w jakim ujawnita si¢ w nim wada,
wraz ze szczegOtowym opisem problemu technicznego oraz
dokumentami  potwierdzajgcymi  wykonanie  wszelkich,
przewidzianych przez Gwaranta i obowigzujace przepisy
przegladéw, sprawdzen okresowych i konserwacji (o ile ma
zastosowanie). Zgloszenie reklamacji nastepuje poprzez
przestanie na adres siedziby Gwaranta wypetnionego formularza
Karta zgloszenia — formularz serwisowy” dostepnego na stronie
www.smay.pl pod rygorem nieprzyjecia zgtoszenia. Dopuszcza
sie przestanie formularza zgtoszenia poczta elekironiczng, na
adres serwis@smay.eu. Bezwzglednie niedopuszczalna jest
dalsza eksploatacja uszkodzonego produktu.

Wszelkie widoczne wady, braki i szkody przesytki dostarczanej za
posrednictwem przewoznika muszg by¢ odnotowane przez
uprawnionego z tytutu gwarancji na liscie przewozowym. Braki,
uszkodzenia i wady, ktdrych przy zachowaniu nalezytej
starannosci nie mozna bytlo wykry¢ przy dostawie zostang
zgloszone Gwarantowi niezwlocznie po wykryciu, pod rygorem
utraty uprawnien z udzielonej gwarancii.

Uprawniony z tytutu gwarancji zobowigzany jest niezwlocznie
zgtasza¢ reklamacje dotyczace uszkodzenia przesytek, nie
pozniej jednak niz w ciggu 24 godzin od daty odbioru produktow
przez uprawnionego z tytutu gwarancji.

Reklamowany produkt zostanie przestany przez uprawnionego z
gwarancji do Gwaranta w opakowaniu gwarantujgcym
zabezpieczenie przed uszkodzeniem lub zniszczeniem, po
wczesniejszym ustaleniu zasad rozliczen oraz okresleniu sposobu
i terminu wysyiki.

Zwrot produktow wadliwych w celu ich wymiany na wolne od wad
nastepuje w terminie i na warunkach uzgadnianych kazdorazowo
z Gwarantem.

W przypadku uznania reklamacji Gwarant jest zobowigzany,
wediug swego wyboru uzasadnionego rodzajem wady, do
usuniecia wady lub wymiany produktu na wolny od wad. W

12.

13.

14.

15.

16.

uzasadnionych przypadkach Gwarant moze zadecydowaC o

obnizeniu ceny wadliwego produktu.

Gwarant zastrzega sobie mozliwo$¢ dokonania naprawy produktu

w ramach uznanej naprawy gwarancyjnej bezposrednio w miejscu

przechowywania lub w miejscu jego zamontowania, rowniez za

posrednictwem autoryzowanej przez Gwaranta firmy, w

przypadku, gdyby transport produktu wigzat sie¢ z nadmiernymi

kosztami lub z ryzykiem dalszego uszkodzenia.

W przypadku uznania reklamacji Gwarant nie ponosi

odpowiedzialnosci za koszty zwigzane z demontazem i

ponownym montazem produktu w miejscu zainstalowania.

Gwarant zobowigzuje si¢ usung¢ wade w terminie 14 dni

roboczych od dnia ofrzymania kompletnego zgtoszenia (a w

przypadku odestania do Gwaranta wadliwego produktu w terminie

14 dni roboczych od dnia otrzymania przez Gwaranta wadliwego

produktu), a w przypadku koniecznosci sprowadzenia

trudnodostepnych materiatéw lub czesci naprawa zostanie
przeprowadzona w najkrotszym, technicznie uzasadnionym
terminie. Okres gwarancji przedtuza si¢ o czas trwania naprawy.

Uprawniony z tytutu gwaranciji jest zobowigzany do umozliwienia

Gwarantowi  wykonania wszelkich niezbednych czynnosci

zwigzanych z ustaleniem przyczyn awarii i jej usunigciem. W

przypadku zatajenia lub podania przez uprawnionego z tytutu

gwarancji niezgodnych z prawdg informacji uprawniony z tytutu
gwarancji ponosi koszty naprawy i traci udzielong mu gwarancje.

Gwarancja obowigzuje w przypadku, gdy:

a) produkty/elementy systemu, ktdre zostalty fabrycznie
zaplombowane (jesli ma zastosowanie), majg nienaruszone
oryginalne lub zatozone przez Gwaranta lub autoryzowany
przez Gwaranta serwis plomby;

b) produkty/elementy systemu sa w peti identyfikowalne (w
szczegblno$ci posiadajg nienaruszone, czytelne tabliczki
znamionowe - jesli wystepuja);

c) wykonane zostaty w terminie wszystkie wymagane przez
Gwaranta i/lub obowigzujace prawo sprawdzenia i przeglady
okresowe, konserwacyjne i serwisowe, W $zCzegolnosci
okreSlone w Dokumentacji Techniczno-Ruchowej (jesli
wystepuje), obowigzujacych normach, w tym wg normy PN-
EN12101-6 (jesli ma zastosowanie), wymagane prawem
budowlanym (Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane,
tekst jednolity Dz. U. z 2018 r., poz. 1202 z pdzniejszymi
zmianami), wymagane ustawa z 24 sierpnia 1991 r. o
ochronie przeciwpozarowej (tekst jednolity Dz.U. z 2018 r.,
poz. 620 z pozniejszymi zmianami), odpowiednio
udokumentowane w Ksigzce Przegladow i Konserwacji i/lub
ksigzce obiektu.

d) produkty/elementy systemu byly w prawidlowy sposob
zainstalowane, uzytkowane, obstugiwane i konserwowane
zgodnie z dokumentacjg techniczng Gwaranta, w tym z
Dokumentacjg Techniczno - Ruchowa (jesli wystepuije).

Gwarancja nie obejmuje:

a) wykonania wymaganych przez Gwaranta i/lub obowigzujace
prawo sprawdzen i przegladdw  okresowych,
konserwacyjnych i serwisowych;

b) roszczen dot. parametrow technicznych
produktow/elementéw systemu, o ile sg one zgodne z
podanymi w aktualnej dokumentacii;

Wersija: 3.0
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c) normalnego zuzycia urzadzen lub ich czesci;

d) zuzycia produktow/elementéw systemu okreslonych jako
eksploatacyjne, ktdrych zywotnos¢ zalezy od intensywnosci
eksploataciji (np. wylaczniki, przetaczniki, tasmy, bezpieczniki,
baterie, akumulatory itp.);

e) utraty danych przechowywanych w pamieci odpowiednich
elementéw systemu;

f) utraty ustawien aplikacji sterujacej na skutek braku zasilania
podstawowego przez okres diuzszy niz gwarantowany czas
dziatania zasilania awaryjnego, po zakorczeniu procesu
uruchomienia;

g) wadliwego dziatania oprogramowania firm
uzywanego do wspotpracy z zakupionym systemem.

Gwarancja nie obejmuje uszkodzen powstatych z przyczyn

lezacych po stronie uprawnionego z tytutu gwarancji lub osob

trzecich, w szczegoinosci:

a) powstatych w wyniku podtaczenia niewtasciwego napiecia
zasilania lub  nieprawidlowej instalacji  elektrycznej,
niewtasciwej instalacji produktu/systemu, przechowywania
jego elementéw lub jego eksploatacji w warunkach i na
zasadach niezgodnych z okreslonymi przez Gwaranta w
Instrukcji Obstugi, Dokumentacji Techniczno - Ruchowej;

b) zaniedbania terminowego i jakoSciowego wykonywania
wladciwych  przegladéw, sprawdzen  okresowych i
konserwacji, o ktdrych mowa w paragrafie 15.c) powyzej;

c) powstalych ~w  wyniku  stosowania  materiatéw
eksploatacyjnych (np. baterie, bezpieczniki itp.), niezgodnych
z zaleceniami Gwaranta w Dokumentacji Techniczno -
Ruchowej;

d) uszkodzen mechanicznych oraz elektrycznych i wywotanych
nimi wad;

e) uszkodzen chemicznych i elektrochemicznych powstatych w
wyniku stosowania substancji niezgodnych z kartami

trzecich,
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materiatowymi stanowiska lub zastosowania urzgdzenia z
niewtasciwego materiatu i wywotanych nimi wad;

f) uszkodzen powloki lakierniczej powstatych w wyniku
nieprzestrzegania instrukcji "Warunki skladowania i transportu
produktéw lakierowanych" (instrukcja  dostepna na
www.smay.pl);

g) gdy naprawy i ingerencie w system byly dokonane przez
0soby niepowofane i nieupowaznione przez Gwaranta.

Gwarancja nie obejmuje uszkodzen powstatych bezposrednio lub

posrednio zdarzeniami sity wyzszej takimi jak, w szczegolnosci:

powddz, pozar, wytadowania atmosferyczne, itp.

W przypadku nieuzasadnionych roszczen uprawnionego z tytutu

gwarancji, Gwarant pobiera optate diagnostyczng i logistyczng wg

1aryfy Prac Serwisowych”, dostepnej na stronie www.smay.pl.

Koszty zwigzane z transportem w przypadku nieuzasadnionej

reklamaciji obcigzajg w catosci uprawnionego z tytutu gwarancii.

W przypadku istnienia jakichkolwiek wymagalnych zobowigzan

pienieznych uprawnionego z tytutlu gwarancji wzgledem

Gwaranta, zobowigzanie Gwaranta do usuniecia wady ulega

zawieszeniu do czasu ich zapfaty, przy czym bieg okresu

gwaranciji nie ulega zawieszeniu.

Odpowiedzialnos¢ Gwaranta z tytutu rekojmi za wady fizyczne

produktow i ustug zostaje wytgczona.

Odpowiedzialnos¢ Gwaranta za szkody rzeczywiste wynikle w

zwigzku z zaistnieniem wady produktu jest ograniczona do

wysokosci wartosci zamdwienia / umowy, w sktad ktérej wehodzit
wadliwy produkt; odpowiedzialno$¢ Gwaranta z tytutu utraconych
korzysci jest wylaczona.

W sprawach nieuregulowanych powyzej majg zastosowanie

przepisy kodeksu cywilnego.

Ninigjsze Ogdlne Warunki Gwarancji Smay sp. z 0.0. wchodza w

zycie z dniem 01.07.2019 .
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